RU N
ALARN g

tric shock

a0 aftar

FALOWNIKI .. ... ..



OmRON

SPIS TRESCI
| Falowniki SYSDRIVE | | Strona
e =T | = o o T T 3 . 1
.................................................................................................................................... 3
ArcChiteKtura SYSIEMU wiuuveerissssmsrrrsssssssrrssssns s issssss s sssssss s sssssss s s sssns s s samne s e s asnns sasssmssnnsssnnensnsnnnes 3
ST 0= 12 T - 4
F Y (o=t o = o] o T3 o T g =1 T 4
AKCESOIA PrOGIAIMOWE .eeesisssassssrrsssssnsersssssssssssmssssssssssssssssnssssssmsssnssssssnsssssnssssssmnsssassssnnnnssnnnes 5
=Y = =T ] {74 g T 5
15T o1=Te] o1 0T o | £=T o34 =] o1 - 1 8
................................................................................................................................. 10
Ustawianie parametrOW .iuuueeermisssssmmssssnssssssssssssssss s sssss s ssssssssssssssnsssnss s sssssnsnnssssnmssassssnnnas 11
.................................................................................................................................... 13
F (o] 11 (= QU 2= TS (=] o L N 13
ST 01T 1= T - 14
F Y (o=t = o] o T3 o T F=1 T 14
D 2= T 1= (=T o 1T 0.4 1 15
RS 010X ] 0] 0 o0 = 0.4~ o1 - 17
................................................................................................................................. 18
Ustawianie ParameIrOW .uiiuueesesrsssssssrrrmmssssrsmmsssssesmsssssssmassssssssasssssssnsssssssmssssnssenssssnsssmnssnnnnnnsss 19
................................................................................................................................... 23
ArChiteKtura SYSIEMIU eeeeiiiiiiicieiee s s s e s annnnn 23
ST 01T 2 1= T - 24
PN (T =T 1o g F= W o] o o7 o g 1 = 25
D22 [ (=T o] ] 7 o [, 26
15T 0T <To] o oo T 1= e =T o - 28
................................................................................................................................ 29
Ustawianie parametrOW .uuuieeeiiissmrrriisssms s nisss s sms s sssssnsssssssssssss assssss s ssssss s ssssnmssss s snnnss 30
................................................................................................................................... 37
FN e 1= S U = Y] (= 0 O, 37
] -T2 13- T - 38
AKCESOIia OPCJONAINE 1iiiseeerrssssnssrrssssnnnsessssnnsessssssns s s rssssss s asssssne e e sassnms e e s s asannnssnssannesennsnnnnsnensnns 38
AKCESOIia PrOJIAMOWE ..uuuessssssssssmsssmsssssssssnssmmssssssmsssssassmssssssnssmasssssesssnsssssnnsssssnsssssssssnnnnsnnnsnns 39
D 2= Y 0= =T 74 g T 40
(5T 0TeX:To] o8 000 = Te7.=1 o - L, 41
................................................................................................................................ 44
Ustawianie ParametrOW cuuueeeerrssssrsmmssssssssssssssssrrssssssssssssssssssssssssssssssssssseesssssss s esssnnmesssssnnnns 46
................................................................................................................................... 49
ArChiteKtUra SYSTEMU ..ceeiiiiiiiiiiisirnmmmnes s rssssis s r s sm s s s s e s s smmmmn e e e e e e e s annsnnnns 49
ST 1= 03 16T - 50
FaN (o7 =T o 4 = o] oo [ =g T 50
AKCESOIIA PrOGrAIMOWE wessrssssssssssssannsressssnsssessmssssssessssnsssssssansssssssssnsssassssnssssssssnssmnssssnnsssssssnnnss 52
D =Y = =T 74 o - 53
AT 0o T<To] 0 00T - To5.4=1 o1 - L 54
................................................................................................................................ 56
Ustawianie ParameEtrOW .....eiicicciiiciiissssnsnnr e snssssssssssss s as s s s sssssnss s s assn s s s nsnnsnnssns snsssnssen 58

FALOWNIKI - przeglad Wydanie 2001 r.






OomRoOoN

Przeglad ogolny

Przemienniki czestotliwosci (falowniki)

W zakresie przemiennikéw czestotliwosci (falownikow) OMRON oferuje 5 réznych modeli do zasilania standardowych indukcyjnych silnikow
tréjfazowych: 3G3EV, 3G3JV, 3G3MV, 3G3HV i 3G3FV. Oferowane falowniki mogg by¢ zasilane ze wszystkich standardowych sieci energe-
tycznych (europejskich i nieeuropejskich) przy zasilaniu jednofazowym lub tréjfazowym. Zakres mocy w/w falownikéw wynosi od 0,1 do 300 kW
przy napigciu zasilajgcym od 200 do 575 V (50/60 Hz).

Falowniki OMRON-a charakteryzujg sie wysokg sprawnoscig, mozliwoscig zastosowania w réznorodnych aplikacjach, prostg obstuga
i szerokimi mozliwo$ciami komunikacyjnymi.

Wysoka sprawnosé:

- wysoki pragd znamionowy (1-sza harmoniczna)

- wbudowany modut hamujacy dla falownikow powyzej 15 kW

- duzy zakres napiecia znamionowego od 380 V (-10%) do 460 V (+15%)

- wysoki moment rozruchowy

- zabezpieczenie przed zwarciem faz i zwarciem do masy

ukfad zapewniajgcy poprawng prace przy chwilowych zanikach napiecia

Mozliwo$¢ stosowania w réznorodnych aplikacjach:

- wbudowany regulator PID

- algorytm oszczedzania energii

- sterowanie metodg kontroli pola elektromagnetycznego

- niski stopien zakiocen zewnetrznych

- rozbudowane algorytmy hamowania

- duza liczba dodatkowych wejs¢ i wyjs¢ konfigurowanych przez uzytkownika

Prosta obstuga, szerokie mozliwosci

komunikacyjne:

- wbudowany port szeregowy

- wbudowane driver'y sieciowe

- standardowo wyposazone w konsole
operatorskg

- mozliwos¢ parametryzacji i monito-
ringu przy pomocy oprogramowania
(pod WINDOWS)

Falownik

Oprogramowanie
SYSDRIVE Configurator

3G3EV/3G3JV/3G3MV/
3G3HV/3G3FV

Kontrola predkosci| Szybka kontrola | Kontrola Kontrola momentu
obrotowej predkosci obrot. | procesu z PID | obrotowego

Funkcjonalnos¢
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Przeglad ogolny - zastosowania

Tabela doboru rodzaju falownika w zaleznosci od aplikaciji

Falownik
Moc (kW) 0.1-1.5 0.1-4.0 0.1-7.5 0.4-4.0 4.0-15 18.5-300
Napiecie zasil. (VAC) 1x 230 1x 230 1x 230 1x 230 3 x 400 3 x 400
3x 230 (do 1.5) 3x 230 (do 3.7)
3 x 400 3 x 230 3 x 400 3 x 400
3 x 400
Kontrola Wentylatory, pompy 3G3EV 3G3JV 3G3MV 3G3HV 3G3HV -
predkosci
Staty Windy, podna$niki - - 3G3MV - 3G3FV 3G3FV
moment
obciazeniowy Transportery 3G3EV 3G3JV 3G3MV 3G3HV 3G3HV/FV 3G3FV
Wyttaczarki - - - - 3G3FV 3G3FV
Przemyst ciezki - - - - 3G3FV 3G3FV
Obcigzenia Paletyzacja 3G3EV - 3G3MV - 3G3HV/FV 3G3FV
e Obrabiarki - - - - 3G3FV 3G3FV
Prasy - - - - 3G3FV 3G3FV
Roboty = = = = = =
Kontrola Nawijarki - - - - 3G3HV/FV 3G3FV
momentu (materiaty grube)
obrotowego Nawijarki = = = = 3G3FV 3G3FV
(materiaty delikatne)
Wrzeciona - - - - 3G3FV 3G3FV
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Falownik 3SG3EV

| Wiadomosci ogéine

3G3EV jest miniaturowym przemiennikiem czestotliwosci, o duzej spraw-
nosci dzigki wysokiemu prgdowi znamionowemu (1-sza harmoniczna).
Wyijécie falownika jest przystosowane do statych przecigzeh do 20%
wigkszych niz prad znamionowy standardowego silnika indukcyjnego.
Zaletg falownikow 3G3EV jest wysoki moment rozruchowy, pozwalajg-
cy na ptynny rozruch, nawet przy petnym obdazeniu. Falownik jest w pet-
ni zabezpieczony przed zwarciami miedzyfazowymi i doziemnymi.
Dodatkowe wejscia i wyjscia falownika mogg by¢ konfigurowane przez
uzytkownika. Zadang czestotliwos¢é mozna ustawi¢ za pomocg panela
operatorskiego lub przez zewnetrzny sygnat analogowy 4..20mA lub
0..10V. Wejscha cyfrowe mogg pracowac w standardzie NPN lub PNP.

Podstawowe parametry:

- miniaturowe wymiary

- wejécia NPN lub PNP

- mozliwos¢ zadawania czestotliwosci zewnetrznym sygnatem
analogowymO - 10 VDC lub 4 - 20 mA

- wysoki prad znamionowy (1-sza harmoniczna)

- niski poziom zaktocen dzieki czestotliwosci no$nej =15 kHz

- standardowo dotgczana wyjmowana konsola operatorska

- wbudowany modut hamujacy

- zgodnos$éz normami UL/CSA i CE

- komunikacja zgodna z MODBUS

- opcjonalne tacze RS232C i oprogramowanie

SYS]
DRIVE

| Architektura systemu

Dla zapewnienia zgodnosci z normami EMC, falownik moze
by¢ opcjonalnie wyposazony w filtr przeciwzaktdéceniowy.

r-————">—— -/ 1 Montaz ptytowy
l Powierzchnie montazowe
Zasilanie |  Ekranowanie (uziemione) |
-~ —_—— —
I,:; [ 1 |
L3 l\zl — I ! |
PE | -+ |
I - I
| Filtr liniowy @ |
| (typ na ptycie PCB) |
I I
: Gy b
| Ekranowanie |
| s=—= !
| = ! ! %
| g PE
| Lo
I - I
- - |
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Falownik 3G3EV

| Specyfikacja
Max. moc Prad Zasilanie Oznaczenie falownika
silnika wyjsciowy

Typ standardowy*

Typ z dodatkowymi funkcjami*

Falowniki z wysokim momentem obrotowym, zasilanie 1-fazowe 230 V

Typ z dodatkowymi funkcjami
i komunikacja

0,12 kW 0,8 A 1x 230 VAC 3G3EV-AB001-CE 3G3EV-AB001M-CE 3G3EV-AB001MA-CUE (S1)**
0,25 kW 1,5A 1x 230 VAC 3G3EV-AB002-CE 3G3EV-AB002M-CE 3G3EV-AB002MA-CUE (S1)**
0,55 kW 3,0A 1 x 230 VAC 3G3EV-AB004-CE 3G3EV-AB004M-CE 3G3EV-AB004MA-CUE (S1)**
1,1 kW 50A 1 x 230 VAC 3G3EV-AB007-CE 3G3EV-AB007M-CE 3G3EV-AB007MA-CUE (S1)**
1,5 kW 7,0A 1x 230 VAC 3G3EV-AB015-CE 3G3EV-AB015M-CE 3G3EV-ABO15MA-CUE (S1)**

Falowniki z niskim momentem rozruchowym, zasilanie 3 x 230 V AC (napiecie miedzyfazowe)

0,1 kW 0,8 A 3 x 230 VAC 3G3EV-A2001-CE 3G3EV-A2001M-CE 3G3EV-A2001MA-CUE (S1)**
0,2 kW 1,5A 3 x230 VAC 3G3EV-A2002-CE 3G3EV-A2002M-CE 3G3EV-A2002MA-CUE (S1)**
0,4 kW 3,0A 3 x 230 VAC 3G3EV-A2004-CE 3G3EV-A2004M-CE 3G3EV-A2004MA-CUE (S1)**
0,75 kW 50A 3 x 230 VAC 3G3EV-A2007-CE 3G3EV-A2007M-CE 3G3EV-A2007MA-CUE (S1)**
1,5 kW 7,0A 3 x 230 VAC 3G3EV-A2015-CE 3G3EV-A2015M-CE 3G3EV-A2015MA-CUE (S1)**

Falowniki z wysokim momentem rozruchowym, zasilanie 3 x 400 V AC (napi¢cie miedzyfazowe)

0,37 kW 1,2A 3 x 400 VAC 3G3EV-A4002-CE 3G3EV-A4002M-CE 3G3EV-A4002MA-CUE (S1)**
0,55 kW 1,8A 3 x 400 VAC 3G3EV-A4004-CE 3G3EV-A4004M-CE 3G3EV-A4004MA-CUE (S1)**
1,1 kW 34A 3 x 400 VAC 3G3EV-A4007-CE 3G3EV-A4007M-CE 3G3EV-A4007MA-CUE (S1)**
1,5 kW 48A 3 x 400 VAC 3G3EV-A4015-CE 3G3EV-A4015M-CE 3G3EV-A4015MA-CUE (S1)**

* Roznice w ilosci dodatkowych wejs¢/wyjs¢ i mozliwych do ustawienia parametréw

** _ Ztgcze komunikacyjne wspolne ze ztgczem panela operatorskiego

- Modele bez dotgczonego panela operatorskiego (bez oznaczenia S1)

- Modele z dotgczonym panelem operatorskim (z oznaczeniem S1)

| Akcesoria opcjonalne

Liniowy filtr wejsciowy, opornik hamujacy, pierscienie ferrytowe

Moc znamionowa Napigcie zasilajgce =~ Oznaczenie produktu

falownika

Liniowy filtr wejsciowy Rezystor hamujacy Pierscien ferrytowy
0,1 KW 1 x 230 VAC 3G3EV-PFI 1010-E(N) 3G3IV-PERF 150WJ401 3G3IV-PFO OC/1
0,2 kW
0,4 kW 1x230 VAC 3G3EV-PFI 1015-E(N) 3G3IV-PERF 150WJ201
0,75 kW
1,5 kW 1x230 VAC 3G3EV-PFI 1020-E(N) 3G3IV-PERF 150WJ101 3G3IV-PFO OC/2
0,2 kW 3 x 400 VAC 3G3EV-PFI 3006-E(N) 3G3EV-PERF 150WJ751 3G3IV-PFO OC/1
0,4 kW
0,75 kW
1,5 kW 3 x 400 VAC 3G3EV-PFI 3008-E(N) 3G3EV-PERF 150WJ401 3G3IV-PFO 0C/2
Inne
Opis Oznaczenie

Podstawka do montazu na szynie DIN

3G3EV-PSPAT3 (0,1 - 0,2 kW)

3G3EV-PSPAT4 (0,4 - 0,75 kW)

Zaslepka na otwor konsoli operatorskiej

3G3EV-CVST

Interfejs RS232C, montowany zamiast konsoli operatorskiej

3G3EV-PJVOP122A

Interfejs RS485, montowany zamiast konsoli operatorskiej

3G3EV-PJVOP485

Modut kopiujacy (zapamietuje do 3 réznych ustawien parametréw),
wspdipracuje z: 3G3EV-PJVOP122A (interfejs)
3G3EV-PCN123 (kabel)

3G3EV-PJVOP125
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Falownik 3G3EV

| Akcesoria programowe

Programowanie Opis Diugos¢ kabla Oznaczenie
przy uzyciu PC Oprogramowanie pod WINDOWS - SYSDRIVE Configurator
Interfejs RS-232C - 3G3EV-PJVOP122A
Kabel podtgczeniowy im 3G3EV-PCN122
3m 3G3EV-PCN323

| Dane techniczne

Napiecie zasilajgce 230 VAC

1-fazowe: 3G3EV-AB_MA-CUE ABO001 AB002 AB004 AB007 ABO15
3-fazowe (miedzyfazowe): 3G3EV-A2_M-E A2001 A2002 A2004 A2007 A2015
Max. moc silnika kW 0,1 0,25 0,4 0,75 1,5
Parametry wyjsciowe Moc kVA 0,3 0,6 1,1 1,9 2,6

Prad A 08 1,5 3,0 5,0 7,0

Napigcie max. 3 fazy, proporcjonalnie do napiecia zasilajagcego O ... 240 VAC

Czestotliwos¢ 0,5...400 Hz
Zasilanie Napigcie 1 faza: 200...240 V, 50/60 Hz

3 fazy: 200...230 V, 50/60 Hz (nap. migdzyfazowe)
Dopuszcz. odchytki napiecia -15 % do +10 %

Dopuszcz. odchytki czestotliwosci  +5 %
Waga kg 0,6 0,9 1,3 1,3 2,0

Napiecie zasilajgce 400 VAC

3-fazowe: 3G3EV-A4_MA-CUE A4002 A4004 A4007 A4015
Max. moc silnika kW 0,37 0,55 1,1 1,5
Parametry wyjsciowe Moc kVA 0,9 1,4 2,6 3,7
Prad A 12 1,8 3,4 4,8
Napiecie max. 3 fazy, proporcjonalnie do napiecia zasilajgcego 0 ...460 VAC
Czestotliwosé 0,5...400 Hz
Zasilanie Napiecie 3 fazy: 380...460 V, 50/60 Hz
Dopuszcz. odchytki napigcia -15 % do +10 %

Dopuszcz. odchytki czgstotliwosci 5 %
Waga kg 0,8 1,0 1,5 2,0
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Falownik 3G3EV

Dane techniczne (c.d.)

Pozostate dane techniczne

Funkcje kontrolne

Zakres czestotliwosci wyjsciowej

0,5...400 Hz

Doktadnos$¢ czestotliwosci
wyjsciowej

Zadawanie cyfrowe +0,01% przy -10°Cdo 50°C
Zadawanie analogowe: 1% przy 25°C+10<C

Wejscia cyfrowe

NPN/PNP przetagczane 24 VDC, 8 mA (zaciski S1-S3)

Dodatkowe napigcie wyjsciowe

12 VDC, 20 mA (zacisk FS)

Wyijscia przekaznikowe

250 VAC/30 VDC, 1 A max. (zaciski MA, MB, MC)

Dopuszczalne przecigzenia

150% pradu znamionowego przez 1 minute

Zewn. zadawanie czestotliwosci

0...10 V =(20 K ohm) lub 4...20 mA (250 ohm)

Czas hamowania
i rozpedzania

0...999 s (warto$¢ moze by¢ ustawiana oddzelnie dla hamowania i rozpedzania)

Moment hamujacy

Okoto 20% (z rezystorem hamujgcym: 125% do 220%) ciagly

Funkcje
zabezpieczajgce

Utknigcie silnika

Zabezpieczone programowo z mozliwoscig ustawienia czestotliwosci progowej

Zwarcie

Przy przekroczeniu pradu znamionowego o 250% - silnik jest zatrzymywany

Przecigzenie

Przy przekroczeniu pragdu znamionowego o 150% przez czas diuzszy niz 1 min - silnik jest zatrzymyw.

Zwarcie doziemne

Zabezpieczenie elektroniczne

Dtugotrwate przecigzenie
i przegrzanie

Zabezpieczenie termiczne

Warunki zewnetrzne

Stopien ochrony

P20

Chtodzenie

Przez otwory wentylacyjne

Temperatura pracy

-10°C do 4+50°C (bez oszronienia)

Wilgotnosé

Modele z MODBUS (3G3EV-A_MA-CUE)*

90% (bez skroplin)

Komunikacja Protokét MODBUS
Szybkos¢ 19,2 kbps
Max. liczba weztéw 32 max.

Transmisja

Transmisja 2-przewodowa, RS485

* Moze by¢ uzyty tylko z adapterem 3G3EV-PJVOP485
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Falownik 3G3EV

Dane techniczne c.d.

Modele standardowe

Modele z dodatkow. funkcjami (Modbus)

Liczba dedykowanych wejs¢ 2 2
Liczba wejs¢ programowanych 1 3
Funkcije 3-przew. sekwencja START-STOP  NIE TAK
programowe Kasowanie biedu NIE TAK
Btad zewnetrzny - zatrzymanie NIE TAK
Zadane czestotliwosci max. 2 max. 8
Czas narastania hamowania 1 zestaw 2 zestawy
Zewnetrzny blok kontroli NIE TAK
Zmiana trybu pracy NIE TAK
Blokada hamowania NIE TAK
Funkcja Gora/Dot NIE TAK
Przetgczanie NIE TAK
sterowanie zdalne/lokalne
Funkcja JOG (predkos¢ spoczynkowa) NIE TAK
Wyijécie przekaznikowe 1a, 1b 1a, 1b
(AC: 250V, 1 A/DC: 30V, 1 A) (AC: 250V, 1A /DC: 30V, 1 A)
Programowane wyjscie fototranzystorowe 0 1
Funkcje Btad TAK TAK
programowe Silnik pracuje TAK TAK
Funk. zadana =Funk. aktualna NIE TAK
Predkosc¢ zerowa NIE TAK
Zmiana predkosci NIE TAK
Przekroczenie momentu obrotow.  NIE TAK
Blok kontrolny NIE TAK
Zanik zasilania NIE TAK
Dochodzenie do predkosci zadanej  NIE TAK
Automatyczny RESTART NIE Max. 10 powtérzen
Ograniczenie czestotliwosci wyjéciowej NIE TAK
Omijanie czestotliwosci rezonansowych NIE Max. 3 czestotliwosci
Blok zmiany kierunku obrotéw NIE TAK
Hamowanie DC Hamowanie Hamowanie i start
Kompensacja poslizgu NIE TAK
Zmiana czestotliwosci nosnej TAK TAK

Wyswietlacz (konsola operatorska)

F. zadana, f. wyjéciowa, prad wyjsc., nr btedu

F. zadana, f. wyjsciowa, prad wyjsc., nr btedu

Wskaznik kierunku obrotow

LED

LED

Wyijécie analogowe monitorujgce NIE DC, 0do 10V (f.wyjsciowa lub prad wyjsciow.)
Max. moment obrotowy 150% od 1,5 Hz 150% od 1,5 Hz
Zaktocenia Znikome Znikome
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Falownik 3G3EV

| Sposéb podtaczenia

Modele standardowe
3G3EV-A_-CE

Dla zasilania 1-fazowego
zacisk L3 pozostaje wolny.

Modele z dodatkowymi funkcjami
3G3EV-A_M-CE

Dla zasilania 1-fazowego
zacisk L3 pozostaje wolny.

Zasilanie
200...240 VAC, 50/60 Hz lub
380...460 VAC, 50/60 Hz

r——1
L 171
L A

3-fazowy
Filtr liniowy (opcja)
(¢
o
o
o =

Obroty w prawo-Start/-Stop

Obroty w lewo-Start/-Stop

Wejscie programowalne

{

Zadawanie czgstotliwosci
sygnatem zewnetrznym
lub poprzez potencjometr

—

B1 B2

Rezystor hamujacy
(opcja)

L1(R) u
L3 (M) w

SF

MA
SR
S1

SC

FS
(+12 VDC)

FR
0..10V, 4..20 mA
FC E

Programowalne
wyjscia przerwaniowe

Styk NO
Styk NC

Zacisk wspalny

L

Uziemienie

Zasilanie
200...240 VAC, 50/60 Hz lub
380...460 VAC, 50/60 Hz

{

3-fazowy
Filtr liniowy (opcja)
o
(¢}
(¢
o =

Obroty w prawo-Start/-Stop

Obroty w lewo-Start/-Stop

Wejscie programowalne 1

Wejscie programowalne 2

Wejscie programowalne 3

Zadawanie czestotliwosci
sygnalem zewnetrznym
lub poprzez potencjometr

—

Rezystor hamujacy
(opcja)
B1 B2
L1(R) U
L3 (T) w

AM
SF
SR
st VA
2
S MB
s3
sc
PA
};Ii
FS
(+12 VDC)
FR

0..10V, 4..20 mA

Programowalne
wyjscie analogowe

0..10 VDC
ov

Programowalne wyjscia
przekaznikowe

Styk NO

Styk NC

Zacisk wspolny

Programowalne wyjscie
fototranzystorowe

48 VDC, 50 mA

FC E Tﬁ
Uzie;‘lienie
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Falownik 3SG3EV

Sposob podtaczenia c.d.
Modele MODBUS
3G3EV-A_MA-CUE z 3G3EV-PJVOP485

Dla zasilania 1-fazowego
zacisk L3 pozostaje wolny

Zasilanie

200...240 VAC, 50/60 Hz lub

380...460 VAC, 50/60 Hz
3-fazowy

Filtr liniowy (opcja)

(o

O
O

i

S —

Obroty w prawo-Start/-Stop

=

W\gjscie programowalne

Obroty w lewo-Start/-Stop
1

Wejscie programowalne 2

Wejscie programowalne 3

3G3EV-PJVOP485
(Modbus protocol)

a ~ W N =

Zadawanie czestotliwosci
sygnafem zewnetrznym
lub poprzez potencjometr

.

Rezystor hamujacy
(opcja)
B1 B2

L1(R) U
L2/N (S) v
L3 (M w

S1

—

przekaznikowe

Wyjscie NO
S2
Wyjscie NC
S3
Zacisk wspolny

AM
Programowalne
wyj$cie analogowe
SF 0..10 VDG
SR ov
Programowalne wyjscia
MA
MB
PA
: PC

SC
Programowalne wyjscie
fototranzystorowe
L4 48VDC, 50 mA
FS
(+12 VDC)
FR
0..10V, 4..20 mA
Fe T
Uziemienie
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Falownik 3G3EV

| Wymiary (mm)
3G3EV-AB_
B B1 T T1 Rysu- Typ
nek falownika U —
68 56 75 1 001 | | _/
108 96 130 - 2 004
108 9% 130 - 2 007 [118 [128] HHH
130 118 170 - 2 015 1 | HHH
ol | [J -
(B (T1
Rys. 1
3G3EV-A4_
B BI T T1  Rysu- Typ
nek falownika ° | | o) — /—I—r
108 96 83 8 2 002
108 96 140 5 2 007
130 118 170 5 2 015 (118 1128 ] HHHHH
3G3EV-A2_
B B T T R T ol | W = N
ysu-  Typ
nek falownika I_‘I'_l ﬁ1
68 56 75 1 001
68 56 88 1 002 [B1 T
68 56 110 5 1 004
108 9% 130 - 2 007 Rys. 2
108 96 155 - 2 015
Filtr liniowy 3G3EV-PFI_
B BI H H1 T Typ
fiitra _
51 = U
72 51 162 149 41 1010E(N) % [0c00] Im=!
111 91 162 149 41 1015E(N) =
134 91 162 148 42 1020E(N) =
112 91 162 148 42 3006E(N) [(HT][H ] %
134 91 162 148 42 3008E(N) =
§ [000] ==
LN Nl = LN
(B SO
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Falownik 3G3EV

| Ustawianie parametréw

* Lista parametrow
3G3EVA___CE
Typy standardowe

Nr Wskaznik Opis Zakres nastawy Nastawa fabryczna
nO1 Nastawa warunkoéw poczgtkowych 0,1,8,9 1
n02 MODE Wybor trybu pracy 0do5 0
n04 F/R Wybor kierunkéw obrotu W prawo (For)/w lewo (Rev) | W prawo (For)
n06 Wybér wejscia wielofunkcyjnego 0do4 1
n09 Wybdr wyjscia wielofunkcyjnego 0,1,2 1
nii FREF Czestotliwos¢ zadana 1 0,0 do 400 6,0 (Hz)
ni2 FREF Czestotliwo$¢ zadana 2 0,0 do 400 0,0 (Hz)
n20 ACC Czas przyspieszenia 0,0 do 999 10,0 (sek.)
n21 DEC Czas hamowania 0,0 do 999 10,0 (sek.)
n24 FMAX Max. czestotliwosé 50,0 do 400 60,0 (Hz)
n25 VMAX Max. napiecie 1 do 255 200 (V)
n26 FBAS Czestotliwo$¢ bazowa 1,6 do 400 60,0 (Hz)
n31 THR Prad zabezpieczenia termicznego 0,0 (p. Uwaga 1) patrz Uwaga1
n33 Funkcja ograniczania przepie¢ 0,1 0
podczas hamowania
n36 Wybér rodzaju pracy przy zaniku 0,1,2 0
napiecia zasilania
n37 Czestotliwos¢ nosna 1,2,3,4 4
n39 Kalibracja gornej wartosci 0,10 do 2,00 1,00
wej$ciowego sygnatu analogowego
n40 Kalibracja dolnej wartosci -99 do 99 0 (%)
wejsciowego sygnatu analogowego
n68 Historia btedu Tylko wyswietlanie

Uwaga 1: Zakres nastawy i nastawa fabryczna dla n31 (prad zabezpiecznia termicznego) zalezy od typu falownika.
Szczegoly - w instrukcji obstugi. Normalnie nalezy nastawi¢ w parametrze n31 znamionowy prad silnika.

Uwaga 2: Wyszukany numer parametru koresponduje z odpowiednim wskaznikiem LED.

Uwaga 3: Parametr nr 2 (n02) i powyzsze moga by¢ nastawiane tylko wtedy, gdy parametr nr 01 (n01) jest ustawiony na 1.

3G3EVA ____ MCE
Typy ponadstandarowe

Nr Wskaznik Opis Zakres nastawy Nastawa fabryczna
n01 Nastawa warunkéw poczgtkowych 0,1,8,9 1
n02 MODE Wybor trybu pracy 0do5 0
n03 Wybor trybu zatrzymania 0,1 0
n04 F/R Wybor kierunku obrotow (w prawo / w lewo) W prawo (For), w lewo (Rev) W prawo (For)
n05 Wybor pracy jedno- lub dwukierunkowej 0, 1 0
n06 Wybér 1 wejscia wielofunkcyjnego (S1) 0do 14 1
n07 Wybér 2 wejscia wielofunkcyjnego (S2) 1do 14 2
n08 Wybor 3 wejscia wielofunkcyjnego (S3) 1do 15 4
n09 Wybor 1 wyjscia wielofunkcyjnego (MA i MB) 0do 10 1
n10 Wybér 2 wyjscia wielofunkcyjnego (PA) 0do 10 0
nii FREF Czestotliwo$¢ zadana 1 0,0 do 400 6,0 Hz
ni2 FREF Czestotliwos¢ zadana 2 0,0 do 400 0,0 Hz
ni3 FREF Czestotliwos¢ zadana 3 0,0 do 400 0,0 Hz
ni4 FREF Czestotliwo$¢ zadana 4 0,0 do 400 0,0 Hz
ni5 FREF Czegstotliwo$¢ zadana 5 0,0 do 400 0,0 Hz
n16 FREF Czestotliwos¢ zadana 6 0,0 do 400 0,0 Hz
ni7 FREF Czestotliwos¢ zadana 7 0,0 do 400 0,0 Hz
ni8 FREF Czegstotliwo$¢ zadana 8 0,0 do 400 0,0 Hz
n19 Czestotliwo$¢ prébna 0,0 do 400 6,0 Hz




OomROoN

Falownik 3G3EV

Ustawianie parametréw c.d.

n20 ACC Czas przyspieszenia 1 0,0 do 999 10,0 (sekundy)

n21 DEC Czas hamowania 1 0,0 do 999 10,0 (sekundy)

n22 ACC Czas przyspieszenia 2 0,0 do 999 10,0 (sekundy)

n23 DEC Czas hamowania 2 0,0 do 999 10,0 (sekundy)

n24 FMAX Max. czestotliwosé 50,0 do 400 60,0 (Hz)

n25 VMAX Max. napiecie 1 do 255 200 (V)

n26 FBAS Czestotliwosé bazowa 0,6 do 400 60,0 (Hz)

n27 Czestotliwos¢ wyjsciowa posrednia 0,5 do 399 1,5 (Hz)

n28 Napiecie czestotliwosci wyjSciowej posredniej 1 do 255 12 (V)

n29 Minimalna czestotliwo$¢ wyjsciowa 0,5do 10,0 1,5 (Hz)

n30 Minimalne napigcie czestotliwosci wyjsciowej 1 do 50 12 (V)

n31 THR Prad zabezpieczenia termicznego 0,0 (patrz Uwaga 1) Patrz Uwaga 1

n32 Wybor rodzaju elektron. zabezpiecz. przecigzeniowego | 0 do 4 0

n33 Funkcja ograniczania przepig¢ podczas hamowania| 0,1 0

n34 Warto$¢ prgdu zmniejszajgcego czestotliwos¢ | 30 do 200 170 (%)
wyjéciowg podczas przyspieszania

n3s5 Wartos¢ pradu zmniejszajgcego czestotliwos¢ | 30 do 200 160 (%)
wyjsciowg w czasie normalnej pracy

n36 Wybor rodzaju pracy przy zaniku napiecia zasilania| 0, 1, 2 0

n37 Czestotliwo$¢ nosna 1,2,3,4 4

n38 Wspdtczynnik korygujacy 0,0 do 3,0 1,0

n39 Nastawa czestotliwosci dla gornej wartosci 0,10 do 2,00 1,00 (razy)
wejscia napieciowego

n40 Nastawa czestotliwosci dla dolnej wartosci -99 do 99 0 (%)
wejscia napieciowego

n41 Gorna granica zadawanej czestotliwosci 0do 110 100 (%)

n42 Dolna granica zadawanej czestotliwosci 0do 110 0 (%)

n43 Wybér trybu pracy wejs¢ FR/FS 0,1 0

n44 Wielofunkcyjne wyjscie analogowe 0,1 0

n45 Kalibracja analogowego wyjscia napieciowego | 0,00 do 2,00 0,30

n46 Prad hamowania DC 0 do 100 50 (%)

n47 Czas blokowania pragdem DC przy zatrzymaniu | 0,0 do 5,0 0,5 (sekundy)

n48 Czas blokowania pragdem DC przy starcie 0,0 do 5,0 0,0 (sekundy)

n49 Wybor charakterystyki przyspieszania/hamowania| 0 do 3 0

n50 Wybar funkcji wykrywania przekroczenia momentu| 0 do 4 0

n51 Wartosé wykrywanego przekroczenia momentu [ 30 do 200 160 (%)

n52 Czas trwania przekroczonego momentu 0,1 do 10,0 0,1 (sekundy)

n53 Poziom wykrywanej czestotliwosci 0,0 do 400 0,0 (Hz)

n54 Wspétczynnik korygujacy obroty silnika przy 0,0do 9,9 0,0 (%)
duzym obcigzeniu

n55 Prad silnika bez obcigzenia 0 do 99 40 (%)

n56 Czestotliwos¢ skokowa 1 0,0 do 400 0,0 (Hz)

n57 Czestotliwo$¢ skokowa 2 0,00 do 400 0,0 (Hz)

n58 Czestotliwos$¢ skokowa 3 0,0 do 400 0,0 (Hz)

n59 Zakres czestotliwosci skokowe;j 0,0 do 25,5 1,0 (Hz)

n60 Liczba dopuszczalnych btedow 0do 10 0 (razy)

n68 Historia btedu (tylko wySwietlane)

n6é9 Dane dotyczgce producenta (tylko wySwietlane)

Uwaga 1: Zakres nastawy i nastawa fabryczna dla n31 (prad zabezpieczenia termicznego) zalezy od typu falownika.
Szczegoly - w instrukcji obstugi. Normalnie nalezy nastawi¢ w parametrze n31 znamionowy prad silnika.

Uwaga 2: Wyszukany numer parametru koresponduje z odpowiednim wskaznikiem LED.

Uwaga 3: Parametr nr 02 (n02) i powyzsze moga by¢ nastawiane tylko wtedy, gdy parametr nr 01 (n01) jest ustawiony na 1.
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Falownik 3G3JV

| Wiadomosci ogéine

Falownik 3G3JV jest miniaturowym przetwornikiem czestotliwosci
z szerokimi mozliwosciami parametryzaciji przez uzytkownika.
Unikalne rozwigzanie sekcji zasilajgcej powoduje, ze wymiary fa-
lownika zostaty ograniczone do minimum.

Duza liczba programowanych wejs¢ i wyj$c¢, zintegrowany potencjo-
metr zadajacy i czytelny wyswietlacz pozwalajg na prostg obstuge.
Programowalne wejscia moga pracowac w standardzie PNP lub NPN.
Czestotliwos¢ moze by¢ zadawana sygnatem zewnetrznym 0..10 V,
4..20 mA lub 0..20 mA.

Podstawowe parametry

- kompaktowa obudowa

- wbudowany potencjometr zadajgcy

- opcjonalny interfejs MODBUS

- mozliwo$c¢ zadania 8 czgstotliwo$ci bazowych
4 cyfrowe wejscia programowalne

- 1 cyfrowe wyjécie programowalne

1 analogowe wyjscie programowalne

- Zgodnosc ze standardami: CE, UL, CSA

@
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| Architektura systemu

Dla zapewnienia zgodno$ci z normami EMC falownik moze
by¢ opcjonalnie wyposazony w filtr przeciwzakidceniowy.

Zasilanie |
L1 2 T R

I|:§ |- {

PE

Filtr liniowy
(typ na ptycie PCB)

1 Montaz plytowy

Powierzchnia montazowa
(uziemiona)

® o T 1)
Ekranowanie
N T u
Vv
t 1 | 1 w
PE
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Falownik 3G3JV

| Specyfikacja
Max. moc Prad Napiecie Oznaczenie
silnika wyjsciowy zasilajgce

Typy standardowe
1 faza 230 VAC
0,1 kW 0,8A 1 x 230 VAC 3G3JV-AB001
0,25 kW 1,6 A 1x230 VAC 3G3JV-AB002
0,55 kW 30A 1 x 230 VAC 3G3JV-AB004
1,1 kW 50A 1 x 230 VAC 3G3JV-AB007
1,5 kKW 8,0A 1x230 VAC 3G3JV-ABO15
3 fazy 230 VAC (napiecie miedzyfazowe)
0,1 kW 0,8A 3x 230 VAC 3G3JV-A2001
0,25 kW 1,6 A 3x 230 VAC 3G3JV-A2002
0,55 kW 3,0A 3x 230 VAC 3G3JV-A2004
1,1 kW 50A 3x 230 VAC 3G3JV-A2007
1,5 kKW 8,0A 3x 230 VAC 3G3JV-A2015
2,2 kW 11A 3x 230 VAC 3G3JV-A2022
4,0 kW 1A 3 x 230 VAC 3G3JV-A2040
3 fazy 400 VAC (napiecie miedzyfazowe)
0,37 kW 1,2A 3 x 400 VAC 3G3JV-A4002
0,55 kW 1,8A 3 x 400 VAC 3G3JV-A4004
1,1 kW 3,4A 3 x 400 VAC 3G3JV-A4007
1,5 kKW 48A 3 x 400 VAC 3G3JV-A4015
2,2 kW 55A 3 x 400 VAC 3G3JV-A4022
3,0 kW 72A 3 x 400 VAC 3G3JV-A4030
4,0 kW 9.2A 3 x 400 VAC 3G3JV-A4040

\ Akcesoria opcjonalne

Filtry liniowe, pierscienie ferrytowe, podstawki do montazu na szynie DIN

Falownik

Oznaczenie

Filtr liniowy

Pierscien ferrytowy

Podstawki montazowe DIN

3G3JV-AB001

3G3JV-PFI1010-E

3G3IV-PFO OC/1

3G3IV-PZZ08122A

3G3JV-AB002

3G3JV-PFI1010-E

3G3IV-PFO OC/1

3G3IV-PZZ08122A

3G3JV-AB004

3G3JV-PFI1010-E

3G3IV-PFO OC/1

3G3IV-PZZ08122A

3G3JV-AB007

3G3JV-PFI1020-E

3G3IV-PFO OC/1

3G3IV-PZZ08122B

3G3JV-ABO15

3G3JV-PFI1020-E

3G3IV-PFO OC/2

3G3IV-PZZ08122B

3G3JV-A2001

3G3JV-PFI2010-E

3G3IV-PFO OC/1

3G3IV-PZZ08122A

3G3JV-A2002

3G3JV-PFI2010-E

3G3IV-PFO OC/1

3G3IV-PZZ08122A

3G3JV-A2004

3G3JV-PFI2010-E

3G3IV-PFO OC/1

3G3IV-PZZ08122A

3G3JV-A2007

3G3JV-PFI2010-E

3G3IV-PFO OC/1

3G3IV-PZZ08122A

3G3JV-A2015

3G3JV-PFI2020-E

3G3IV-PFO OC/2

3G3IV-PZZ08122B

3G3JV-A2022

3G3JV-PFI2020-E

3G3IV-PFO OC/2

3G3IV-PZZ08122B

3G3JV-A2040

3G3JV-PFI2030-E

3G3IV-PFO OC/2

3G3IV-PZZ08122C

3G3JV-A4002

3G3JV-PFI3005-E

3G3IV-PFO OC/1

3G3IV-PZZ08122B

3G3JV-A4004

3G3JV-PFI3005-E

3G3IV-PFO OC/1

3G3IV-PZZ08122B

3G3JV-A4007

3G3JV-PFI3010-E

3G3IV-PFO OC/1

3G3IV-PZZ08122B

3G3JV-A4015

3G3JV-PFI3010-E

3G3IV-PFO OC/2

3G3IV-PZZ08122B

3G3JV-A4022

3G3JV-PFI3010-E

3G3IV-PFO OC/2

3G3IV-PZZ08122B

3G3JV-A4030

3G3JV-PFI3020-E

3G3IV-PFO OC/2

3G3IV-PZZ08122C

3G3JV-A4040

3G3JV-PFI3020-E

3G3IV-PFO OC/2

3G3IV-PZZ08122C
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Falownik 3G3JV

| Dane techniczne

Napiecie zasilajgce 230 VAC

1-fazowe: 3G3JV-AB ABO001 AB002 AB004 AB007 ABO15
3-fazowe: 3G3JV-A2 A2001 A2002 A2004 A2007 A2015 A2022 A2040
Max. moc silnika kW 0,12 0,25 0,4 0,75 1,5 2,2 4,0
Parametry wyjsciowe Moc kVA 0,3 0,6 1,1 1,9 3,0 4,2 6,7
Prad A 0,8 1,6 3,0 5,0 8,0 11,0 17,5
Max. napiecie Proporcjonalnie do napiecia wejsciowego: 0..240 V
Czestotliwos¢ 0..400 Hz
Zasilanie Napiecie 200..240 V, 50/60 Hz

Dopuszczalne odchytki napiecia  -15 % do +10 %

Dopuszcz. odchytki czestotliw. *+5%

Napiecie zasilajgce 400 VAC

3-fazowe 3G3JV-A4 A4002 A4004 A4007 A4015 A4022 A4030 A4040
Max. moc silnika kW 0,37 0,55 1,1 1,5 2,2 3,0 4,0
Parametry wyjsciowe Moc kVA 0,9 1,4 2,6 3,7 4,2 5,5 7,0
Prad A 1,2 1,8 3,4 4,8 5,5 7,2 9,2
Napigcie max. Proporcjonalnie do napiecia wejsciowego: 0..460 VAC
Czestotliwos¢ 0..400 Hz
Zasilanie Napiecie 3-fazowe, 380..460 V, 50/60 Hz

Dopuszczalne odchytki napigcia  -15 % do +10 %

Dopuszcz. odchytki czestotliw. *5%
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Falownik 3G3JV

Dane techniczne (c.d.)

Pozostate dane techniczne

Funkcje kontrolne Metoda kontroli

Formowanie sinusoidy MSI (PWM), kontrola U/f

Czestotliwos¢ wyjsciowa

0,1..400 Hz

Doktadnos¢ czestotliwosci
wyjsciowej

Zadwanie cyfrowe: +0,01 % (-10..450°C)

Zadawanie analogowe =+ 0,5% (25 =10°C)

Rozdzielczo$¢ zadawania
czestotliwosci

Zadawanie cyfrowe: 0,01 Hz (<100 Hz), 0.1 Hz (>100 Hz)

1/1000 czestotliwosci maksymalnej - zadawanie analogowe

Rozdzielczos¢ czestotl. wyjsciow.

0,01 Hz

Odpornoséna przecigzenia

150% pradu znamionowego przez 1 min.

Zewnetrz. zadawanie czestotliw.

0..10 V (20 kQ), 4-20 mA (250 Q), 0-20 mA (250 Q)

Maksymalny moment
hamujacy (krotkotrwaty)

Do 200 W 150%
550W, 1,1 kW 100%
1,5 kW 50%
>1,5 kW 20%

Ciagly moment hamujacy ok. 20% lub 150% z zewngtrznym rezystorem hamujacym

Funkcje Przed przecigzeniem silnika

Uktad elektroniczny

zabezpieczajace Zaezpieczenie przed

zwarciem

Silnik jest zatrzymywany przy przekroczeniu 250% pradu znamionowego

Zabezpiecz. przed przecigzeniem

Silnik jest zatrzymywany przy przekroczeniu 150% pradu znamionowego przez ponad 1 min.

Przed zbyt wysokim napieciem

Silnik jest zatrzymywany, jesli napiecie w obodzie DC przekroczy 410 V

Przed spadkiem napiecia

Silnik jest zatrzymywany, jesli napiecie w obodzie DC spadnie ponizej 160 V

Zabezpieczenie przed chwilowym
zanikiem napiecia

Silnik jest zatrzymywany, jesli napiecie zasilajgce zaniknie na 15 ms lub dfuzej (ustawiane
przez uzytkownika). Préba dalszej pracy moze by¢ podijeta po uptywie 0,5 sek.

Zabezpiecz. przed przegrzaniem

Wykrywanie przekroczenia temperatury 110°C +10°C

Kontrola wentylatora

Zabezpieczenie elektroniczne przed zablokowaniem

Zab. przed zwarciami doziemnymi

Zabezpieczenie przed nadmiernym wzrostem pradu wyjsciowego

Funkcje Wejscia cyfrowe

4 wejscia programowalne

Wyjscia cyfrowe

1 wyjscie programowalne

Wyijscie analogowe

1 wyjscie programowalne (0..10 V)

Czas narastania/hamowania 0,0..999 s
predkosci
Wyswietlacz Czestotliwos¢ pracy, prad lub czestotliwo$é zadana
Btedy i stan pracy - LED
Warunki Klasa ochrony IP20, instalacja nascienna
srodowiskowe Chtodzenie Wentylator dla falownikow powyzej 0,75 kW

Temperatura pracy

Instalacja otwarta: -10°C do 50°C

Instalacja nascienna: -10°C do 40°C

Wilgotnos¢

95% (bez skroplin)

Temperatura magazynowania

-20°C do +60°C

Srodowisko

Srodowisko wolne od kurzu i gazéw korozyjnych

Odporno$¢ mechan.  Odpornosé na wibracje

1 g <20 Hz, 0,2 g <50 Hz
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Falownik 3G3JV

| Sposéb podtiaczenia

Zacisk L3 pozostaje wolny
przy zasilaniu 1-fazowym

Zasilanie
200...240 VAC, 50/60 Hz, 1 faza lub 3 fazy
lub 380..460 VAC, 50/60 Hz, 3 fazy

Filtr liniowy (opcja) Silnik 3-fazowy
fo! L1(R) U
o { L2/N (S) Vv
o L3 M w
—— L E
AM
START-STOP Programowalne
St wyjscie analogowe
Wejscie programowalne 1 0..10 VDC
S2 AC
Wejscie programowalne 2 ov
S3 Prqgrgmowalnq .
Wejscie programowalne 3 MA wyjscie przekaznikowe
S4 Styk NO
Wejécie programowalne 4 MB
S5 Styk NC
Zacisk wspolny | SC Me Zacisk wspélny
wejsé cyfrowych 47
FS
(+12VDC)

Zewngtrzne zadawanie czgstotli- s
wosci sygnatem analogowym lub

FR
poprzez potencjometr 0.10V, 4.20mA

FC
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Falownik 3G3JV

| Wymiary (mm)

3G3JV
Typ falownika N =
B B1 T AB A2 Qf L
68 56 70 001 001 HHHHH H
68 56 70 002 002
68 56 112 004 004 (118 128 L] HH
68 56 112 - 007
108 96 129 007 015 HH
108 9% 154 015 022 0\ o) _
140 128 161 - 040 85
B T}
Typ
falownika
B B1 T A4
108 96 81 002
108 9 99 004
108 96 129 007
108 96 154 015
108 9 154 022
140 128 161 030
140 128 161 040
Filtry liniowe 3G3JV-PFI_
B B1T H H1 T Typ
falownika 5 = UUT
71 51 169 156 45  1010E % [000] Im=i
111 91 169 156 50  1020E =
82 62 194 181 50 2010E %
11191 169 156 50  2020E [H1 ) [A ] =
144 120 174 161 50 2030E %
111 91 169 156 50 3005E = [e]ele) g
111 91 169 156 50 3010E =l U = TRE
144 120 174 161 50 3020E L@—|
(B T
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Falownik 3G3JV

| Ustawianie parametrow

Numer Ustawienie Adres Parametr Ustawienia
parametru fabryczne MODBUS
n001 1 101H Zabezpieczenie przed zmiang para- | 0 Tylko parametr n01 moze by¢ zmieniany
metrow/nastawa warunkoéw poczat- | 1 Parametry n01-079 moga by¢ zmieniane
kowych 6 Skasowanie pamieci btedow
7 Nie uzywany
8 Inicjalizacja 2-przewodowej sekwencji START U
9 Inicjalizacja 3-przewodowej sekwencji STARTU
n002 0 102H Sposéb zmiany parametréw - tryb 0 Zmiana parametrow z konsoli operatorskiej
pracy 1 Zmiana parametréw poprzez wejscia cyfrowe
2 Komunikacja MODBUS (konieczna karta opcjonalna)
n003 0 103H Sposéb zadawania czestotliwosci 0 Poprzez wbudowany potencjometr
wyjsciowej 1 W parametrze n021
2 0.10V
3 4.20mA
4 0.20mA
6 Poprzez komunikacie MODBUS (konieczna karta opcjonalna)
n004 0 104H Metoda STOPU 0 Hamowanie z opdznieniem (ustawiane w n017)
1 Hamowanie natychmiastowe
n005 0 105H Zmiana kierunku obrotow 0 Obroty w prawo
1 Obroty w lewo
n006 0 106H Aktywacja przycisku STOP 0 Przycisk STOP dziata dla ustawienia n02 =1
1 Przycisk STOP jest nieaktywny dla ustawienia n02 =1
n007 0 107H Zadawanie czestotliwosci z konsoli | 0 Poprzez zintegrowany potencjometr
operatiorskiej 1 Cyfrowo - poprzez zmiane natawy n024
no08 0 108H Sposdb wprowadzania wartosci 0 Z potwierdzeniem przyciskiem ENTER
z konsoli operatorskiej 1 Bez potwierdzenia przyciskiem ENTER
n009 60.0 Hz 109H Maksymalna czestotliwos¢ wyjsciowa| 50,0..400 Hz
n010 200V 10AH Maksymalne napigcie wyjsciowe 1..255V
no11 60.0 Hz 10BH Czestotl. osiggania max. nap. wyjsc.| 0,2..400 Hz
n012 1.5 Hz 10CH Czest.osiggniecia nap. posred. n013 | 0,1..399,9 Hz
n013 12V 10DH Posrednie napiecie wyjsciowe 0,1..255V
no14 1.5Hz 10EH Czestotliwo$¢ minimalna 0,1..10 Hz
n015 12V 10FH Napigcie wyjsciowe dla minimal- 0.1.50V
nych czegstotliwosci (n014)
n016 10.0s 110H Czas 1 dochodzenia do max.czgstotl. wyjéciow. | 0,0..999 s




OMmRON

Falownik 3G3JV

Ustawianie parametréw (c.d.)

Numer Ustawienie Adres Parametr Ustawienia
parametru fabryczne MODBUS
n017 10.0s 111H Czas 1 hamow. z max. czgstotl. wyjéc. | 0,0..999 s
n018 10.0s 112H Czas 2 dochodz.do max. czest. wyjéc. | 0,0..999 s
n019 10.0s 113H Czas 2 hamow. z max. czgstotl. wyjsc. | 0,0..999 s
n020 0 114H "Wygtadzenie" krzywej zmiany 0 bez "wygtadzenia"
czestotliwosci zadanej 1 02s
2 05s
3 10s
n021 0.00 Hz 115H Czestotliwos¢ zadana 1 0,0..400 Hz
n022 0.00 Hz 116H Czestotliwos¢ zadana 2 0,0..400 Hz
n023 0.00 Hz 117H Czestotliwo$¢ zadana 3 0,0..400 Hz
n024 0.00 Hz 118H Czestotliwo$¢ zadana 4 0,0..400 Hz
n025 0.00 Hz 119H Czestotliwo$¢ zadana 5 0,0..400 Hz
n026 0.00 Hz 11AH Czestotliwo$¢ zadana 6 0,0..400 Hz
n027 0.00 Hz 11BH Czestotliwos¢ zadana 7 0,0..400 Hz
n028 0.00 Hz 11CH Czestotliwos¢ zadana 8 0,0..400 Hz
n029 6.00 Hz 11DH Czestotliwos¢ biegu jatowego 0,0..400 Hz
no30 100% 11EH B e e e Biay prrekioczeniu | 0,110 % ustawienia w parametrze n09
no31 0 11FH E'Z%‘;?gtﬂvcvgé’gi‘"’zaa&ﬂﬁgngg%@e'zjyp?gggﬁg“ 0..110 % ustawienia w parametrze n09
n032 Zaleznie od 120H Prog zadziatania zabezpieczenia 0..120% pradu znamionowego
modelu przecigzeniowego
n033 0 121H Zabezpieczenie przed przecigze- 0 Dla standardowej pracy silnika
niem silnika 1 Dla cyklicznej pracy silnika
2 Bezzabezpieczenia
n034 8min 122H Zwioka zadziatania zabezp. przecigzen.| 1 - 60min
n035 0 123H Ustawianie parametréw pracy 0 Pracuje tylko podczas trybu RUN (1min. po komendzie STOP)
wewnetrznego wentylatora 1 Pracuje ciggle
n036 2 124H Programowanie wejscia cyfrowego 2| 2  Zmiana kierunku obrotéw (2-przewodowa sekwencja START U)
3 Bfad zewnetrzny (styk NO)
4 Bfad zewnetrzny (styk NCO
5 Kasowanie btedu
6 Zmiana czestotliwosci zadanej 1
7 Zmiana czestotliwosci zadanej 2
8 Zmiana czestotliwosci zadanej 3
10 Zmiana czestotliwosci na czestotliwos¢ biegu jalowego
11 Zmiana czaséw rozpegdzania i hamowania
12 Zewnetrzny blok sterujgcy (styk NO)
13 Zewnegtrzny blok sterujacy (styk NC)
14 Zmiana czestotliwosci na czestotliwo$¢ maksymalng
15 Zmiana czgstotliwosci na czestotliwosc zadang
16 Blokada rozpedzania - hamowania
17 Zmiana sposobu ustawiania parametrow, konsola operator. - zewn. sygnatami
18  Zmiana sposobu ustaw. parametréw, komunik. MODBUS +kons. operatorska
19 Szybki stop - bigd (styk NO)
20 Szybki stop - alarm (styk NO)
21 Szybki stop - btad (styk NC)
22 Szybki stop - alarm (styk NC)
n037 125H Programownie wejscia cyfrowego3 | O  Zmiana kier. obrotow (3-przew. sekwencja Startu), inne ustaw. jak dia n036
n038 126H Programownie wej$cia cyfrowego4 | Jak dla n036
n039 127H Programownie wejscia cyfrowego5 | 34 Komendy gora - dot

35 Samodiagnozowanie, pozostate parametry jak dla n036
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Falownik 3G3JV

Ustawianie parametréw (c.d.)

Numer Ustawienie Adres Parametr Wtawienia
parametru fabryczne MODBUS
n040 1 128H Programowanie wyj$¢ przekazniko- | 0 Btad
wych MA, MB, MC 1 Praca falownika
2 Osiaggnieta czestotliwo$¢ zadana
3 Czegstotliwos¢ pracy =0
4 Czestotliwosé pracy  od ustawionej w n058
5 Czestotliwosé pracy  od ustawionego w n058
6 Przecigzenie (styk NO)
7 Przecigzenie (styk NC)
10 Alarm
11 Praca zewngtrznego bloku sterujgcego
12 Tryb pracy RUN
13 Gotowo$¢ do pracy
14 Sygnat resetujacy
15 Zbyt mate napiecie resetujgce
16 Obroty w lewo
17 Dochodzenie do czgstotliwosci zadanej
18 Transmisja danych przez ModBus
n041 100% 129H e IS Zennetrznego | o 255%
nos2 0% 12AH e atepagn O s mi A _| -99..99%
n043 0.1s 12BH Filtr dodatkowego wejscia analogow. | 0.00..2.00s
n044 0 12CH Ustawianie wejscia analogowego 0 Proporcjonalne do czestotliwosci wyjsciowej
1 Proporcjonalne do pradu wyj$ciowego
n045 1 12DH Wspoicz. korekeji dod. wejécia analog.| 0,00..2,00
n046 4 12EH Zmiana czestotliwosci nosnej 1 25kHz
2 5,0kHz
3 7,5kHz
4 10 kHz
7 12 x czestotliwos¢ wyjsciowa
8 24 x czestotliwos¢ wyjsciowa
9 36 x czestotliwos¢ wyjsciowa
n047 0 12FH Praca po zadziataniu zabezpiecze- | 0 Ustawienie sygnatu btedu
nia przed zwarciem 1 Ustawienie sygnatu btedu po 0,5 s
2 Kontynuacja pracy
Ustawienie liczby prob ponownych startow
n048 0 130H po wystapieniu biedu 0..10
n049 0.0 Hz 131H Czestotliwos¢ rezonansowa 1 0,0..400 Hz
n050 0.0 Hz 132H Czestotliwos¢ rezonansowa 2 0,0..400 Hz
no51 0.0 Hz 133H Przedziat czestotliwosci rezonansowych | 0,0..25,5 Hz
n052 50% 134H Prad obwodu DC przy hamowaniu | 0..100 % pradu znamionowego
n053 0.5s 135H Czas opdznienia hamowania 0,0..25,5s
n054 0.5s 136H Czas opOznienia przyspieszania 0,0..25,5s
n055 0 137H Zabezpieczenie przed zbyt krotkim | 0 Aktywne
czasem hamowania 1 Nieaktywne (ustawic¢ tylko gdy podtgczony jest rezystor hamujgcy)
n056 170% 138H Poziom dopuszczalnego pradu 30..200% prgdu znamionowego
wyjéciowego przy przyspieszaniu
n057 160% 139H Poziom dopuszczalnego pradu 30..200% pradu znamionowego
wyjsciowego przy pracy falownika
n058 0.0 Hz 13AH Czestotliwosé progowa 0,0..400 Hz
n059 0 13BH Rozpoznawanie przecigzenia 0 Nieaktywne

1 Aktywne, tylko gdy f.zadana=f.pracy
praca jest kontynuowana
2 Aktywne, tylko gdy f.zadana=f.pracy
blokada sygnatow wyjsciowych
Zawsze aktywne - sygnat alarmu
Zawsze aktywne - blokada sygnatow wyjsciowych

E)
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Falownik 3G3JV

Ustawianie parametréw (c.d.)

Numer Ustawienie Adres Parametr Ustawienia
parametru fabryczne MODBUS
n060 160% 13CH Prég zadziat. zabezp. przed zwarciem | 30..200% pradu znamionowego
n061 0.1s 13DH Zwtoka zadziat. zabezp. przed zwarc. | 0,1..10 s
n062 0 13EH Zabezpieczenie czestotliwosci wyjsciowej| O  Nie jest zapamigtywana
po komendzie stop (przy funkcjiGora-Déf) | 1 Jest zapamietywana
n063 1.0 13FH Wspoiczynnik korekcji obcigzenia 0,0..2,5
n064 Zaleznie od 140H Wartosc¢ korekcyjna czestotliwosci 0,0..20.0 Hz
modelu wyjéciowej
n065 Zaleznie od 141H Dopuszczalny prad biegu jatowego | 0..99% pradu znamionowego
modelu
n066 0.0 142H Kompensacja predkosci silnika 0,0..25
n067 2.0s 143H Czas zwioki kompens. predk. silnika| 0,0..25,5 s
n068 0 144H Kompensacja predkosci silnika przy | 0  Nieaktywna
hamowaniu 1 Aktywna
n069 0 145H Czestotliwos¢ odswiezania 0 O0,1Hz
wyswietlania 1 0,01 Hz
2 30000 = czestotliwos¢ max.
3 01%
n070 146H Adres Slave 0..1
n071 147H Szybkos¢ transmisji danych 0 2400 Kbaud
1 4800 Kbaud
2 9600 Kbaud
3 19200 Kbaud
n072 0 148H Parzystosé 0 Prosta
1 Nie-prosta
2 Brak parzystosci
n073 10ms 149H Zwtoka wysytania danych 10..65 ms
n074 0 14AH Kontrola RTS 0 Kontrola RTS
1 RS422A, 1:1 link
n075 0 14BH Redukcja czgstotliwosci nosnej 0 Funkcja nieaktywna
dla matych predkosci 1 Funkcja aktywna
n077 0 14DH Zabezpieczenie przed zmiang 0 Odczyt niemozliwy
parametréw w EEPROM 1 Odczyt dozwolony
n078 14EH Btad pamieci
n079 14FH Numer oprogramowania
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Falownik 3G3MV

| Wiadomosci ogéine

3G3MV jest miniaturowym przemiennikiem czestotliwosci pracujacym
w trybie otwartej petli kontroli wektora pola elektromagnetycznego.
Ten rodzaj pracy, pozwalajgcy na osiggniecie do 150% momentu zna-
mionowego juz przy czestotliwosci wyjsciowej 1%, dodatkowo redukuje
do minimum drgania silnika spowodowane gwattownymi zmianami
obcigzenia.

Standardowo wbudowana funkcja zabezpieczajgca przed zwarciem
w silniku o szybkim dziataniu.

Szerokie mozliwosci konfiguracyjne: mozliwos¢ zadawania czestotli-
wosci wyjsciowych sygnafem 4..20mA, 0..10V lub sygnatem typu fa-
la prostokatna o zmiennej czestotliwosci. Wielofunkcyjne wejscia ste-
rujgce mogg byc¢ ustawione jako wejscia typu PNP lub NPN.

° lnlnvn oot
LR «eg.,"‘""‘“‘-sm

/
S /
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Podstawowe parametry

- miniaturowe rozmiary

- zintegrowany potencjometr zadajacy

- wbudowany interfejs MODBUS

- mozliwos¢ dofozenia karty sieciowej
(np. DeviceNet)

- mozliwosci zadawania 16 czestotliwosci bazowych

- 6 wielofunkcyjnych wejs¢ cyfrowych

- 3 wielofunkcyjne wyjscia cyfrowe

- 1 wielofunkcyjne wejsécie analogowe

- 1 wielofunkcyjne wyjscie analogowe

- zgodnosc¢ ze standardami CE, UL, CSA

| Architektura systemu

Dla zapewnienia zgodnosci z normami EMC, falownik moze
by¢ opcjonalnie wyposazony w filtr przeciwzakidceniowy.

r—-———~ """~~~ — - = 1 Montaz ptytowy
i | ) Powierzchnie montazowe |
Zasilanie | Ekranowanie (uziemione) |
L1 72 S |
L2
L3 b | I
PE
== I
I J_— |
| Filtr I|n|owy (typ na plycie BCD) [[e 0 |
I I
I I
I o I
| | Silnik
| Ekranowanie |
| . y
| - ! { II/V
| -~ 1_ PE
| 4
I = I
- - |
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OMmMRON

Falownik 3G3MV

| Specyfikacja

Zasilanie 1-fazowe 230 VAC

Max. moc silnika

Prad wyjsciowy

Oznaczenie falownika

0,12 kW 0,8 A 3G3MV-AB001
0,25 kW 1,6 A 3G3MV-AB002
0,55 kW 30A 3G3MV-AB004
1,1 kW 50A 3G3MV-AB007
1,5 kW 70A 3G3MV-ABO015
2,2 kW 1A 3G3MV-AB022
4,0 kW 175 A 3G3MV-AB040
Zasilanie 3-fazowe 230 VAC (napigcie miedzyfazowe)
0,12 kW 0,8 A 3G3MV-A2001
0,25 kW 1,6 A 3G3MV-A2002
0,55 kW 30A 3G3MV-A2004
1,1 kW 50A 3G3MV-A2007
1,5 kW 70A 3G3MV-A2015
2,2 kW 1A 3G3MV-A2022
4,0 kW 175 A 3G3MV-A2040
5,5 kW 25A 3G3MV-A2055
7,5 kW 33A 3G3MV-A2075
Zasilanie 3-fazowe 400 VAC (napiecie miedzyfazowe)
0,25 kW 1,2A 3G3MV-A4002
0,55 kW 1,8A 3G3MV-A4004
1,1 kKW 3,4A 3G3MV-A4007
1,5 kW 48A 3G3MV-A4015
2,2 kW 55A 3G3MV-A4022
3,0 kW 72A 3G3MV-A4030
4,0 kW 9,2A 3G3MV-A4040
5,5 kW 14,8 A 3G3MV-A4055
7,5 kKW 18 A 3G3MV-A4075
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Falownik 3G3MV

| Akcesoria opcjonalne

Filtry liniowe, oporniki hamujace, pierscienie ferrytowe, podstawki do montazu na szynie DIN

Falowniki

Oznaczenie

Filtr liniowy

Rezystor hamujacy

Pierscienie
ferrytowe

Podstawki montazowe
DIN

3G3MV-ABO001

3G3MV-PFI1010-E

3G3IV-PERF150WJ401

3G3IV-PFO OCAH

3G3IV-PZZ08122A

3G3MV-AB002

3G3MV-PFI1010-E

3G3IV-PERF150WJ401

3G3IV-PFO OCAH

3G3IV-PZZ08122A

3G3MV-AB004

3G3MV-PFI1010-E

3G3IV-PERF150WJ201

3G3IV-PFO OCAH

3G3IV-PZZ08122A

3G3MV-AB007

3G3MV-PFI1020-E

3G3IV-PERF150WJ201

3G3IV-PFO OCAH

3G3IV-PZZ08122B

3G3MV-AB015

3G3MV-PFI1020-E

3G3IV-PERF150WJ101

3G3IV-PFO OC/2

3G3IV-PZZ08122B

3G3MV-AB022

3G3MV-PFI1030-E

3G3IV-PERF150WJ700

3G3IV-PFO OC/2

3G3IV-PZZ08122C

3G3MV-AB040

3G3MV-PFI1040-E

3G3IV-PERF150WJ620

3G3IV-PFO OC/2

3G3IV-PZZ08122D

3G3MV-A2001

3G3MV-PFI2010-E

3G3IV-PERF150WJ401

3G3IV-PFO OC/1

3G3IV-PZZ08122A

3G3MV-A2002

3G3MV-PFI2010-E

3G3IV-PERF150WJ401

3G3IV-PFO OC/1

3G3IV-PZZ08122A

3G3MV-A2004

3G3MV-PFI2010-E

3G3IV-PERF150WJ201

3G3IV-PFO OC/1

3G3IV-PZZ08122A

3G3MV-A2007

3G3MV-PFI2010-E

3G3IV-PERF150WJ201

3G3IV-PFO OCAH

3G3IV-PZZ08122B

3G3MV-A2015

3G3MV-PFI2020-E

3G3IV-PERF150WJ101

3G3IV-PFO OC/2

3G3IV-PZZ08122B

3G3MV-A2022

3G3MV-PFI2020-E

3G3IV-PERF150WJ700

3G3IV-PFO OC/2

3G3IV-PZZ08122C

3G3MV-A2040

3G3MV-PFI2030-E

3G3IV-PERF150WJ620

3G3IV-PFO OC/2

3G3IV-PZZ08122C

3G3MV-A2055

3G3MV-PFI2050-E

3G3IV-PERF500WJ360T

3G3IV-PFO OC/2

3G3MV-A2075

3G3MV-PFI2050-E

3G3IV-PERF101WJ360T

3G3IV-PFO OC/2

3G3MV-A4002

3G3MV-PFI3005-E

3G3IV-PERF150WJ751

3G3IV-PFO OCAH

3G3IV-PZZ08122B

3G3MV-A4004

3G3MV-PFI3005-E

3G3IV-PERF150WJ751

3G3IV-PFO OCAH

3G3IV-PZZ08122B

3G3MV-A4007

3G3MV-PFI3010-E

3G3IV-PERF150WJ751

3G3IV-PFO OC/2

3G3IV-PZZ08122B

3G3MV-A4015

3G3MV-PFI3010-E

3G3IV-PERF150WJ401

3G3IV-PFO OC/2

3G3IV-PZZ08122B

3G3MV-A4022

3G3MV-PFI3010-E

3G3IV-PERF150WJ201

3G3IV-PFO OC/2

3G3IV-PZZ08122B

3G3MV-A4030

3G3MV-PFI3020-E

3G3IV-PERF150WJ201

3G3IV-PFO OC/2

3G3IV-PZZ08122C

3G3MV-A4040

3G3MV-PFI3020-E

3G3IV-PERF150WJ101

3G3IV-PFO OC/2

3G3IV-PZZ08122C

3G3MV-A4055

3G3MV-PFI3030-E

3G3IV-PERF500WJ360T

3G3IV-PFO OC/2

3G3MV-A4075

Wyposazenie dodatkowe

3G3MV-PFI3030-E

3G3IV-PERF101WJ360T

3G3IV-PFO OC/2

Opis

Oznaczenie

Kabel do wielofunkcyjnego wejscia analogowego

3G3MV-PCN-CN2

Obudowa karty opcjonalnej

na zapytanie

Opcjonalna karta sterownicza

- CAN-Bus
- DeviceNet
- Interbus S
- PROFIBUS DP

na zapytanie
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Falownik 3G3MV

| Dane techniczne

Napiegcie zasilajgce 230 VAC

1-fazowe: 3G3MV-AB ABO001 AB002 AB004 AB007 ABO15 AB022 AB040
3-fazowe: 3G3MV-A2 A2001 A2002 A2004 A2007 A2015 A2022 A2040 A2055 A2075
Max. moc silnika kW 0,12 0,25 0,4 0,75 1,5 2,2 4,0 5,5 7,5
Parametry wyjsciowe Moc kVA 0,3 0,6 1,1 1,9 3,0 4,2 6,7 9,5 13,0
Prad A 0,8 1,6 3,0 5,0 8,0 11,0 17,5 25,0 33,0
Max. napigcie Proporcjonalne do napiecia wejsciowego 0..240 VAC
Czestotliwosé 0..400 Hz
Zasilanie Napiecie 200..240 V, 50/60 Hz
Dopusz. odchytki napigcia -15 % do +10 %
Dopuszczalne odchytki +5 %
czestotliwosci
Waga Modele A2/AB kg 0,6/0,6 0,6/0,7 0,9/1,0 1,1/1,5 1,4/1,5 1,5/2,2 2,1/2,9 4,6 4,8
Napiecie zasilajgce 400 VAC
3-fazowe, 3G3MV-A4 A4002 A4004 A4007 A4015 A4022 A4030 A4040 A4055 A4075
Max. moc silnika kW 0,25 0,55 1,1 1,5 2,2 3,0 4,0 5,5 7,5
Parametry wyjsciowe Moc kVA 0,9 1,4 2,6 3,7 4,2 5,5 7,0 11,0 14,0
Prad A 1,2 1,8 3,4 4,8 5,5 7,2 9,2 14,8 18,0
Max. napiecie Proporcjonalnie do napigcia wejsciowego 4..400 VAC
Czestotliwosé 0..400 Hz
Zasilanie Napiecie 380..460 V, 50/60 Hz
Dopuszcz. odchytki napiecia -15 % do +10 %
Dopuszczalne odchytki +5 %
czestotliwosci
Waga kg 1,0 1,1 1,5 1,5 1,5 2,1 2,1 4,8 4,8
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Falownik 3G3MV

Dane techniczne (c.d.)

Pozostate dane techniczne

Funkcje kontrolne

Metoda kontroli

Formowanie sinusoidy MSI (PWM) z kontrolg U/f lub kontrolg pola elektromagnetycznego

Czestotliwos$¢ wyjsciowa

0,1..400 Hz

Doktadnos¢ czestotliwosci
wyjsciowej

Zadawanie cyfrowe: +0,01 % (-10..+50°C)

Zadawanie analogowe: +0,5% (25 +10°C)

Rozdzielczos¢ zadawania
czestotliwosci

Zadawanie cyfrowe: 0,01 Hz (<100 Hz), 0.1 Hz (>100 Hz)

Zadawanie analogowe 1/1000 czestotliwo$ci maksymalnej

Rozdzielczos¢ czestotl. wyjsciow.

0,01 Hz

Odpornos$c¢ na przecigzenie

150% pradu znamionowego przez 1 minute

Zewnetrzne zadawanie
czestotliwosci

0.10 V (20kQ), 4-20 mA (250 ), 0-20 mA (250 Q)

Wejscie impulsowe

Max. moment hamujacy
(krotkotrwaty)

Do 200 W 150%
550W, 1,1 kW 100%
1,5 kW 50%
>1,5 kW 20%

Ciaggly moment hamujgcy ok. 20% lub 150% z zewnetrznym rezystorem hamujgcym

Funkcje
zabezpieczajgce

Zabezp. przed przecigzeniem silnika

Uktad elektryczny

Zabezpieczenie przed
zwarciem

Silnik jest zatrzymywany przy przekroczeniu 250% pradu znamionowego

Zabezp. przed przecigzeniem

Silnik jest zatrzymywany przy przekroczeniu 150% pradu znamionow. przez ponad 1 minutg

Przed zbyt wysokim napigciem

Silnik jest zatrzymywany jesli napigcie w obwodzie DC przekroczy 410V =

Przed spadkiem napiecia

Silnik jest zatrzymywany jesli napiecie w obwodzie DC spadnie ponizej 160V=

Zabezpieczenie przed chwilowym
zanikiem napiecia

Silnik jest zatrzymywany, jesli napigcie zasilajace zaniknie na 15 ms lub diuzej (ustawiane
przez uzytkownika). Proba dalszej pracy moze by¢ podjeta po 0,5 sek.

Zabezp. przed przegrzaniem

Zabezpieczenie elektroniczne

Kontrola wentylatora

Zabezpieczenie elektroniczne przed zablokowaniem

Przed zwarciami doziemnymi

Zabezpieczenie przed nadmiernym wzrostem pradu wyjsciowego

Funkcje Wejscia cyfrowe 7 wejs$c¢ cyfrowych programowalnych
Wyijécia cyfrowe 1 wyjscie przekaznikowe, 2 wyjscia tranzystorowe (programowalne)
Wejscie analogowe 1 wejscie analogowe programowalne
Wyijscie analogowe 1 wyjscie analogowe programowalne
Czas narastania / hamowania 0,01..6000 s
predkosci
Wyswietlacz Czestotliwos¢ pracy, prad lub czestotliwos¢ zadana
Btedy i stan pracy LED
Warunki Klasa ochrony P20, instalacja nascienna

Ssrodowiskowe

Chtodzenie

Wentylator dla mocy wigkszej niz 0,75 kW (200 V), 1,5 kW (400 V)

Temperatura pracy

Instalacja otwarta: -10°C do 50°C

Instalacja nascienna: -10°C do 40°C

Wilgotnos¢

95% (bez skroplin)

Temperatura pracy

-20°C do +60°C

Srodowisko

Srodowisko wolne od kurzu i gazéw korozyjnych

Odpornoé¢ na wibracje

1g <20 Hz, 0,2 g <50 Hz
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| Sposéb podtigczenia

Przy podiaczeniu 1-fazowym nalezy
wykorzystaé zaciski L2 i L3

Bezpiecz- Odtacznik
niki sieciowy Filtr liniowy

o—{/—"1+—~— R/L1
O—:l—/l/ — S/L2
o—l:l—/l/ — T/L3

Wejécie programowalne 1

Wejscie programowalne 2

Wejscie programowalne 3

Wejscie programowalne 4

Wejscie programowalne 5

Wejécie programowalne 6

Wejscie programowalne 7

Zacisk wspolny
wejs¢ cyfrowych

Uziemienie

Zadajgce wejscie sygnaiu
czestotliwosciowego

+12 V, 20 mA; zasilacz
sygnatéw analogowych

Wejlécie zadajgcego sygnatu
analogowego

Zacisk potencjafu OV (zada-
jace wejscie analogowe)

Wyijscie komunikacyjne
MODBUS RS422/RS485

Silnik 3-fazowy

ED:'_;INT Programowalne wyjscie analo-

gowe/czestotliwosciowe 0..10V
Potencjat OV programowal-
Yg AC nego wyjscia analogowego

Programowalne wyjscie
przekaznikowe

MA
Normalnie otwarte
MB
Normalnie zamknigte
Zacisk wspolny

Programowalne wyjscie
tranzystorowe 1

Programowalne wyjscie
PC tranzystorowe 2

Eo— L

Uziemienie

| Ztgczki |

Programowalne wejscie napigciowe
Programowalne wejscie pradowe

2 CN2
Zacisk wspélny programowalnego 3
wejécia analogowego

Panel operatorski
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| Wymiary (mm) |
3G3MV-AB_
U‘\ p—
B B1 T H Typ Qf L |
falownika
68 56 76 128 001
68 56 89 128 002 |:
(118 [H |

68 56 138 128 004
108 96 140 128 007 HH
108 96 156 128 015
140 128 163 128 022 LN L ﬁ — |
170 158 180 128 040 I—ﬂa_ﬂ—l 85

[B] (1]
3G3MV-A2_ 3G3MV-A4_
B B1 T H Typ B B1 T H Typ

falownika falownika
68 56 76 128 001 108 96 92 128 002
68 56 76 128 002 108 96 110 128 004
68 56 108 128 004 108 96 140 128 007
68 56 128 128 007 108 96 156 128 015
108 96 131 128 015 108 96 156 128 022
108 96 140 128 022 140 128 143 128 030
140 128 143 128 040 140 128 143 128 040
180 164 170 260 055 180 164 170 260 055
180 164 170 260 075 180 164 170 260 075
Ritr liniowy 3G3MV-PFI_
B B1 H H1 T Typ
o1 =

71 51 169 156 45 1010E % 000

111 91 169 156 50 1020E

144 120 174 161 50 1030E

174 150 174 161 50 1040E (AT J[H ]

82 62 194 181 50 2010E

o}
(o}
¢}

111 91 169 156 50 2020E

L e
'D
|

144 120 174 161 50 2030E

184 150 304 288 56 2050E

111 91 169 156 45 3005E

T

i

111 91 169 156 45 3010E

144 120 174 161 50 3020E

184 150 304 288 56 3030E
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| Ustawianie parametréw

Numer Ustawienie Adres Parametr Ustawienia
parametru fabryczne MODBUS
n001 1 101H Zabezpieczenie przed zmiang ustawien.| 0:  mozna zmieni¢ tylko parametr n001
Inicjalizacja parametrow. 1: mozna zmieni¢ parametry n01-049
2: mozna zmieni¢ parametry n01-079
3: mozna zmieni¢ parametry n01-119
5: nie uzywany
6: kasowanie btedu pamiegci
7: nie uzywany
8: inicjalizacja 2-przewodowej sekwenciji startu
9: inicjalizacja 3-przewodowej sekwencji startu
n002 0 102H Wybor trybu kortroli pracy 0: tryb kontroli U/f
1: tryb kontroli wektora pola elektromagnetycznego
n003 0 103H Wybér zadawania komend start, stop | 0: zadawanie z konsoli na falowniku
1: zadawanie sygnatem zewn. (poprzez zaciski na listwie)
2: zadawanie z wykorzystaniem komunikacji RS422/485
n004 0 104H Wybor zadawania czgstotliwosci 0: zadawanie poprzez wbudowany potencjometr
wyjsciowej 1: zadawanie w parametrze n024 (konsola na falowniku)
2: 0.10V
3: 4.20mA
4: 0..20 mA
5: zadawanie sygnatem czestotliwosciowym
6: zadawanie z wykorzystaniem komunikacji RS422/485
n005 0 105H Wybor trybu zatrzymania silnika 0: zatrzymanie w zadanym czasie (n020)
1: silnik hamuje wybiegiem
n006 0 106H Blokada mozliwosci zmiany kierunku | 0:  mozliwo$¢ zmiany
obrotow 1. zablokowana mozliwos¢ zmiany
n007 0 107H Wybér funkgji klawisza STOP 0: klawisz STOP na konsoali odblokowany
1: klawisz STOP na konsoli zablokowany
no08 0 108H Ustawianie czestotliwosci odniesienia | 0:  ze zintegrowanego potencjometru
(tryb lokalny) | 1: za pomoca klawiszy konsoli (n024)
n009 0 109H Ustawianie czestotliwosci odniesienia | 0:  z potwierdzeniem klawiszem ENTER
(tryb lokalny) Il 1: bez konieczno$ci potwierdzenia
n010 0 10AH Reakcja po utracie komunikaciji 0: brak sygnatu btedu
z konsolg operatorskg 1: sygnat bfedu i zatrzymanie falownika
n011 60.0 Hz 10BH Max. czestotliwo$¢ wyjsciowa 50,0 Hz do 400 Hz
n012 200V 10CH Max. napigcie wyjsciowe 200V: 1do255V
(400 V) 400V: 2do510V
n013 60.0 Hz 10DH Czegstotliwosé dla max. napiecia 0,2 Hz do 400 Hz
n014 1.5 Hz 10EH Srednia czestotliwo$¢ wyjéciowa 0,1 Hz do 399,9 Hz
n015 12V 10FH Napiecie wyjsciowe dla sredniej 200V: 0,1Vdo255V
(24 V) czestotliwosci wyjsciowej 400V: 0,2Vdo510V
n016 1.5 Hz 110H Minimalna czgstotliwo$¢ wyjsciowa | 0,1 Hz do 10 Hz
n017 12V 111H Napiecie wyj$ciowe dla minimalnej | 200V: 0,1Vdo50V
(24 V) czestotliwosci wyjsciowej 400V: 0,2V do 100V
n018 0 112H Zakres nastawy czasu hamowania - | 0: 0,0..999.9/1000..6000 s
rozpedzania 1:0,00..99.99/100.0..600,0 s
n019 10.0s 113H Czas rozpedzania 1 jak wn018
n020 10.0s 114H Czas hamowania 1 jak wn018
n021 10.0s 115H Czas rozpedzania 2 jak w n018
n022 10.0s 116H Czas hamowania 2 jak wn018
n023 0 117H Prég przetamania krzywej S 0: bez krzywej S
przy hamowaniu/rozpgdzaniu 1: 0.2s
2: 05s
3: 10s
n024 6.00 Hz 118H Czestotliwos¢ referencyjna 1 0,00 Hz do 400 Hz
n025 0.00 Hz 119H Czestotliwosc referencyjna 2 0,00 Hz do 400 Hz
n026 0.00 Hz 11AH Czestotliwos¢ referencyjna 3 0,00 Hz do 400 Hz
n027 0.00 Hz 11BH Czestotliwos$c referencyjna 4 0,00 Hz do 400 Hz
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Ustawianie parametréw (c.d.)

Numer Ustawienie Adres Parametr Ustawienia
parametru fabryczne MODBUS
n028 0.00 Hz 11CH Czestotliwosc referencyjna 5 0,00 Hz do 400 Hz
n029 0.00 Hz 11DH Czestotliwosc referencyjna 6 0,00 Hz do 400 Hz
n030 0.00 Hz 11EH Czestotliwosc referencyjna 7 0,00 Hz do 400 Hz
n031 0.00 Hz 11FH Czestotliwosé referencyjna 8 0,00 Hz do 400 Hz
n032 6.00 Hz 120H Czestotliwos¢ testowa 0,00 Hz do 400 Hz
n033 100% 121H Max.czgstotl.wyjsciowa mozliwa do ustaw.| 0% do 110% wartosci parametru n011
n034 0 122H Min.czestotl. wyjsciowa mozliwa do ustaw.| 0 % do 110 % wartosci parametru n011
n035 0 123H Doktadnos¢ ustawiania 0:0.01 Hz
czestotliwosci zadanej 1:0.1%
n036 Zaleznie od 124H Ustawianie znamionowego pradu 0..150% w odniesieniu do pradu znamionowego falownika
modelu silnika
n037 0 125H Ustawienie trybu ochrony silnika 0: zabezpieczenie standardowe
1: zabezpieczenie z szybkim czasem reakcji
2: bez zabezpieczenia termicznego
n038 8 min 126H Czas reakcji zabezpiecz. termicznego | 1 - 60 min
n039 0 127H Tryb pracy wentylatora 0: pracuje podczas pracy silnika (i 1 min. po zatrzymaniu)
1: pracuje ciagle
n050 1 132H Ustawianie wejécia wielofunkcyjnego S1| 1:  start do przodu (sekwencja 2-przewodowa)
2: start do tytu (sekwencja 2-przewodowa)
3: btad zewngtrzny (NO)
4: biad zewnetrzny (NC)
5: kasowanie btedu
6: czestotliwos¢ referencyjna 1
7: czestotliwos¢ referencyjna 2
8: czestotliwo$c referencyjna 3
9: czestotliwos¢ referencyjna 4
10: czestotliwo$c¢ testowa
11: zatgczenie 2-go zestawu czasu hamowania/przy$pieszania
12: wejscie cyfrowe regulatora zewnetrznego (NO)
13: wejscie cyfrowe regulatora zewnetrznego (NC)
14: szukanie aktualnej czestotliwosci od wartosci maksymalnej
15: szukanie aktualnej czestotliwoéci od warto$ci biezacej
16: wyltgczenie hamowania/przyspieszania
17: sterowanie lokalne (konsola)/zewnetrzne (zaciski)
18: sterowanie lokalne (konsola) z wykorzystaniem RS422/485
19: hamowanie z czasem ustawianym w n022 (NO)
20: hamowanie z czasem ustawianym w n022 (NC)
21: szybkie zatrzymanie (NO)
22: szybkie zatrzymanie (NC)
n051 133H Ustawianie wejscia wielofunkcyj.S2 | jak dla n050
n052 134H Ustawianie wejscia wielofunkcyj. S3 | 0: zmiana kierunku obrotow (sekwencja 3-przewodowa),
dla innych ustawien - jak dla  n050
n053 135H Ustawianie wejscia wielofunkcyj. S4 | jak dla n050
n054 136H Ustawianie wejscia wielofunkcyj. S5 | jak dla n050
n055 137H Ustawianie wejscia wielofunkcyj. S6 | jak dla n050
n056 10 138H Ustawianie wejscia wielofunkcyj. S7 | 34: ustawienie szybkiego startu lub zatrzymanie

35: test komunikaciji RS-422/485, w innych przypadkach -
jak dla n50
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Numer Ustawienie Adres Parametr Ustawienia
parametru fabryczne MODBUS
no57 0 139H Ustawienie cyfrowego wyj$cia wielo- | 0: btad dziatania
funkcyjnego MA, MB (przekaznik) 1: praca silnika
2: osiggniecie czgstotliwosci zadanej
3: zerowa czestotliwo$¢ wyjsciowa
4: czestotliwo$¢ wyjsciowa  od czestotliwosci ustaw. w n095
5: czestotliwo$¢ wyjsciowa od czestotliwosci ustaw. w n095
6: przetgczenie (N2)
7: przetaczenie (NO)
10: alarm
11: praca bloku podstawowego
12: aktywny podczas zadawania lokalnego (konsola)
13: gotowosc falownika do pracy
14: aktywny podczas kasowania btgdu
15: wykrycie spadku napigcia
16: obroty w kierunku przeciwnym
17: szukanie czestotliwosci silnika
18: transmisja danych przez RS-422/485
19: brak sprzgzenia zwrotnego regulatora PID
n058 1 13AH Ustawienie cyfrowego wyjscia P1 jak dla n057
n059 2 13BH Ustawienie cyfrowego wyjscia P2 jak dla n057
no60 100% 13CH Wspodtcz. korekcji (mnoznik) przeli- | o..2559%
czenia wartosci wejscia analogowego
na zadang czestotliwosé
no61 0% 13DH Wspdicz. korekceji (suma) przelicze- | -100..+100%
nia wartosci wejécia analogowego
na zadang czestotliwos¢
n062 0.1s 13EH Filtr wejscia analogowego 0,00..2.00 s
n064 0 140H Wybdr metody detekcji btedu 0.1
czestotliwosci zadanej Uwaga: tylko dla modeli 5,5 / 7,5 kW
n065 0 141H Rodzaj wielofunkc. wejscia analogow. | 0.1
n066 0 142H Parametr monitorowany przez wie- | 0: czestotliwos¢ wyjsciowa falownika
lofunkcyjne wyjscie analogowe 1:  prad silnika
no67 1 143H Wspéicz. korekcji (mnoznik) wielo- 0,00..2,00
funkcyjnego wyjscia analogowego
n068 100 0144 Wspotczynnik korekcji (mnoznik) na- | -255..255%
pieciowego wejscia analogowego
n069 0 0145 Wspotczynnik korekcji (suma) napie- | -100..100%
ciowego wejscia analogowego
n070 0.10 0146 Filtr napieciowego wejécia analogowego| 0.00..2.00 s
no71 100 0147 Wspdtczynnik korekdji (mnoznik) -255..255
pradowego wejscia analogowego
n072 0 0148 Wspdiczynnik korekcji (suma) -100..100%
pragdowego wejscia analogowego
n073 0.10 0149 Filtr pradowego wejscia analogowego| 0.00..2.00 s
n074 100 014A Wspotczynnik korekcji (mnoznik) 0..255%
czestotliwosciowego wejscia analog.
n075 0 014B Wspotezynnik korekcji (suma) -100..100%
czestotliwosciowego wejscia analog.
n076 0.10 014C Filtr czestotliwo$ciowego wejscia 0.00..2.00 s
analogowego
no77 0 014D Ustawienie funkcji wielofunkcyjnych 0.4
wejs¢ analogowych
n078 0 014E Wybor wielofunkcyjnego wejscia 0.1
analogowego
n079 10 014F Czestotliwosc¢ testowa referencyjna | 0..50%
n080 4 150H Czestotliwos¢ nosna 1: 2,5kHz
2: 5,0kHz
3. 7,5kHz
4: 10kHz
7: 12 x czestotliwos¢ wyjsciowa
8: 24 x czestotliwos$¢ wyjsciowa
9: 36 x czestotliwosé wyjsciowa
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no81 0 151H Reakcja falownika po krotkotrwatym | 0:  sygnat biedu
zwarciu na wyjsciu 1: sygnat biedu po 0,5 sek.
2: operacja jest kontynuowana
nos2 0 152H S e a2 Ponownese | g_10
n083 0.00 Hz 153H Ustaw. zabronionej czestotl. rezonansowej 1 | 0,00..400 Hz
n084 0.00 Hz 154H Ustaw. zabronionej czestotl. rezonansowej2 | 0,00..400 Hz
n085 0.00 Hz 155H Ustaw. zabronionej czestotl. rezonansowej3 | 0,00..400 Hz
nos6 0.00 Hz 156H e e agaroniomen | 0,00..25,50 Hz
n087 0.00 Hz 157H Wybor rodzaju skanu procesora 0.1
(ustawiane fabrycznie) Uwaga: tylko modeke 5,5 / 7,5 kW
n088 0 158H Ustawianie czasu skanu procesora | 0 to 6550, 1=10H
(ustawiane fabrycznie) Uwaga: tylko modele 5,5/ 7,5 kW
n089 0 159H Ustawianie prgdu hamowania 0..100% pradu znamionowego falownika
n090 0.5s 15AH Czas zakonczenia hamowania 0,0..25,50 s
n091 0.5s 15BH Czas rozpoczecia hamowania 0,0..25,50 s
n092 0 15CH Zapobieganie utknieciu silnika 0: funkcja zatagczona
podczas hamowania 1: funkcja wylgczona (gdy uzywany opomik hamujgcy)
n093 170% 15DH Poziom zabezpieczenia przed utknig- | 30..200% pradu znamionowego falownika
ciem silnika podczas rozpedzania
n094 160% 15EH Poziom zabezpieczenia przed utknie- | 30..200% pradu znamionowego falownika
ciem silnika podczas normalnej pracy|
n095 0.00 Hz 15FH Poziom detekcji czestotliwosci 0,00..400 Hz
n096 0 160H Detekcja przecigzenia 1 0: bez detekcji
1: detekcja podczas statej predkosci, bez sygnatu btedu
2: detekcja podczas stafej predkosci z sygnatem bledu i zatrzymaniem silnika
3: petna detekcja bez sygnatu biedu
4: petna detekcja z sygnatem btedu i zatrzymaniem silnika
n097 0 161H Detekcja przecigzenia 2 0: kontrola pradu
1:  kontrola momentu
n098 160% 162H Poziom detekcji przecigzenia 30..200%
n099 0.1s 163H Czas detekcji przecigzenia 0,1.10s
n100 0 164H Zapamietywanie czestotliwosci zada-| 0:  brak zapamigtywania
nej po zatrzymaniu falownika 1: zapamietywanie
n101 2.0 165H Szybkos¢ szukania czestotliwosci 0,0..10,0s
odniesienia Uwaga: tylko dla modeli 5,5/7,5kW (ustawiane fabrycznie)
n102 150 166H Poziom szukania czestotliwosci 0..200%
odniesienia Uwaga: tylko dla modeli 5,5/7,5kW (ustawiane fabrycznie)
n103 1.0 167H Wzmocnienie momentu 0,0..2.5
n104 0.3s 168H Opoznienie osiggniecia momentu zadanego | 0,0..25.5 s
n105 zaleznie od 169H Nominalne straty w zelazie silnika 0,0..6550 W
modelu
n106 zaleznie od 16AH Nominalny poslizg silnika 0,0..20.0 Hz
modelu
n107 zaleznie od 16BH Rezystancja uzwojenia silnika 0,000..65,50 ohm
modelu
n108 zaleznie od 16CH Indukcyjnosé silnika 0,00..655,0 mH
modelu
n109 150% 16DH Ograniczenie momentu obrotowego | 0..250%
n110 zaleznie od 16EH Prad jatowy silnika 0..99%
modelu
nii1 0.0 16FH Wzmocnienie kompensacji poslizgu | 0,0..2,5
ni12 2.0s 170H Opodznienie kompensacji poslizgu 0,0..25,5s
n113 0 171H Kompensacja poslizgu podczas 0: nieaktywna
hamowania 1: aktywna
n115 0 173H Wybér poziomu automatycznej 0.1
kompensaciji poslizgu
n116 0 174H Wybor szybkosci kompensacii 0.1

poslizgu
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Ustawianie parametréw (c.d.)

Numer Ustawienie Adres Parametr Ustawienia
parametru fabryczne MODBUS
n120 0.00 Hz 178H Czestotliwos¢ referencyjna 9 0,00..400 Hz
ni21 0.00 Hz 179H Czestotliwos¢ referencyjna 10 0,00..400 Hz
ni122 0.00 Hz 17AH Czestotliwos¢ referencyjna 11 0,00..400 Hz
n123 0.00 Hz 17BH Czestotliwos¢ referencyjna 12 0,00..400 Hz
n124 0.00 Hz 17CH Czestotliwos¢ referencyjna 13 0,00..400 Hz
n125 0.00 Hz 17DH Czestotliwos¢ referencyjna 14 0,00..400 Hz
n126 0.00 Hz 17EH Czestotliwos¢ referencyjna 15 0,00..400 Hz
n127 0.00 Hz 17FH Czestotliwos¢ referencyjna 16 0,00..400 Hz
ni128 0 180H Wyboér kontroli PID 0: Kontrola PID wigczona
1 do 8: Kontrola PID wytgczona
n129 1.00 181H Wzmocnienie warto$ci sprzezenia zwrotnego | 0,00 do 10,00
n130 1.0 182H Parametr P regulatora PID 0,0 do 25,0
n131 1.0 183H Parametr | regulatora PID 0,0do 360,0 s
n132 0.00 184H Parametr D regulatora PID 0,00do 2,50 s
n133 0 185H Parametr D regulatora PID -100 do 100 %
n134 100 186H Korekta (offset) regulatora PID 0do 100 %
n135 0.0 187H Maksymalna wartosc¢ statej | 0,0do10,0s
n136 0 188H Rodzaj detekcji braku sprzgzenia 0: detekcja wytgczona
zwrotnego 1: detekcja wigczona
(wyswietlanie ostrzezenia)
2: detekcja wigczona
(zatrzymanie silnika)
n137 0 189H Poziom detekcji braku sprzezenia zwrotnego | 0 do 100 %
n138 1.0 18AH Czas detekcji braku sprzezenia zwrotnego | 0,0 do 25,5
n139 0 18BH Funkcja oszczedzania energii 0: wylaczona
1: wigczona
n140 Zaleznie od 18CH Wspotczynnik K2 funkcji oszczedza- | 0,0 do 6550
pojemnosci nia energii
ni41 50 18DH Min. poziom napigcia przy funkciji 0do 120 %
oszczedzania energii dla 60 Hz
ni142 12 18EH Min. poziom napigcia przy funkcji 0do 25 %
oszczedzania energii dla 6 Hz
n143 1 18FH S el oraniel mocy przy unkell | 4 o 200 ms
ni44 190H ﬁiz;k;se%ri?bnego napiecia funkcji oszczedza- 0 do 100 %
n145 0.5 191H Napigcie probne przy kroku 100% 0,1 do 10,0 % napigcia znamionowego silnika
funkcja oszczgdzania czasu
n146 0.2 192H Napigcie prébne przy kroku5% 0,1 do 10,0 %
funkcja oszczedzania energii
n149 2500 195H Skalowanie wejscia czestotliwosciowego| 100..3000 (x10Hz)
n150 0 195H Wielofunkcyjne wyj$cie analogowe, | 0: 1440Hz dla max. czestotliwosci
sygnat czgstotliwosciowy 1: 1x czestotliwos¢ wyjsciowa
6: 6x czestotliwo$¢ wyjsciowa
12: 12x czestotliwos¢ wyjsciowa
24: 24x czestotliwos¢ wyjsciowa
36: 36x czestotliwos¢ wyjsciowa
n151 0 197H Reakcja falownika na zerwanie 0: natychmiastowe zatrzymanie
komunikacji RS-422/485 1: zatrzymanie z opdznieniem 1 (n020)
2: zatrzymanie z opdznieniem 2 (n022)
3: sygnat alarmowy bez zatrzymania
4: brak reakcji falownika
n152 0 198H Wybor czestotliwosci komunikaciji 0: 0,1Hz
i od$wiezania wyswietlacza 1: 0,01 Hz
2: 30000 = czgstotliwosci maksymalinej
3: 0,1%
n153 0 199H Adres wezla (przy komunik. RS422/485) | 0..31
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Falownik 3G3MV

Ustawianie parametréw (c.d.)

Numer Ustawienie Adres Parametr Ustawienia
parametru fabryczne MODBUS
n154 0 19AH Szybkos¢ transmisji RS-422/485 0: 2400 Kbaud
1: 4800 Kbaud
2: 9600 Kbaud
3: 19200 Kbaud
n155 0 19BH Parzysto$¢ komunikaciji RS-422/485 | 0: Even
1: Odd
2: bez parzystosci
n156 10ms 19CH Czas opdznienia wysytania 10..65 ms
komendy RS-422/485
n157 0 19DH Wybdr kontroli RTS 0: kontrola RTS
1: RS422A, 1:1 link
n158 Zaleznie od 19EH Kod silnika 0do 70
pojemnosci
n159 120 19FH Max. napiecie dla 60 Hz przy 0do 120 %
funkcji oszczedzania energii
n160 16 1A0H Max. napiecie dla 6 Hz przy funkcji | 0 do 25 %
oszczedzania energii
n161 10 1A1H Poziom detekcji mocy dla probnego | 0 do 100 %
zatgczenia
n162 5 1A2H Filtr poziomu detekcji mocy 0 do 255 ms
n163 1,0 1A3H Wzmocnienie wyjscia PID 0,0 do 25,0
n164 0 1A4H Wyboér rodzaju sprzgzenia zwrot- 0: sygnat wejsciowy 0...10V
nego regulatora PID
1: sygnat wejsciowy 4...20mA
2: sygnat wejsciowy 0...2mA
3: sygnat wielofunkcyjnego wejécia analogowego 0...10V
4: sygnat wielofunkcyjnego wejscia analogowego4...20mA
5: wejsciowy sygnaf czestotliwosciowy
n165 0 1A5H Zabezpieczenie przed przecigze- 0: nieaktywne
niem rezystora hamujgcego 1: aktywne
Uwaga: tylko dla modeli 5,5/7,5kW
n166 0 1A6H Poziom detekcji odigczonej fazy 0 do 100%
zasilajgcej Uwaga: tylko dla modeli 5,5/7,5kW
n167 0 1A7H Czas detekcji odigczonej fazy 0 do 255s
zasilajgcej Uwaga: tylko dla modeli 5,5/7,5kW
n168 0 1A8H Poziom detekcji odigczonej fazy 0 do 100%
wyjsciowej Uwaga: tylko dla modeli 5,5/7,5kW
n169 0,0 1A9H Czas detekcji odtgczonej fazy 0..2.0s
wyjsciowej Uwaga: tylko dla modeli 5,5/7,5kW
n175 0 1AFH Automatyczne obnizenie czestotli- | 0: nieaktywne
wosci nos$nej dla niskich predkosci | 1: aktywne
n176 rdy 1BOH Wybér parametru kopiowania rdy: gotowos¢ do akceptaciji nastepnej komendy
i funkcji weryfikaciji rEd: czytanie parametrow falownika
Cpy: kopiowanie parametrow do falownika
vFy: weryfikacja parametrow falownika
VA: sprawdzanie wys$wietlacza
Sno: sprawdzanie wersji oprogramowania
n177 0 1B1H Zablokowanie mozliwosci 0: zablokowana mozliwos¢ czytania
kopiowania parametréw (nie mozna zapisa¢ w EEPROM)
1: mozliwos¢ zczytywania parametréw
(mozna zapisa¢ parametry w EEPROM)
n178 -- 1B2H Monitorowanie biedu
n179 1B3H Numer oprogramowania
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OMmRON

Falownik 3G3HV

| Wiadomosci ogéine |

3G3HV jest falownikiem przeznaczonym do regulacji predkasci silnikéw N
pracujgcych z charakterystykg wyktadnicza. Dzieki wbudowanej funkciji

oszczedzania energii poprzez automatyczny dobor napiecia wyjsciowe-

go idealnie nadaje sie do regulacji silnikéw zasilajgcych pompy, wenty- ‘sp
latory, itp.

Podstawowe parametry:

- zakres mocy wyjsciowej: 0,4...300 kW

- wbudowany regulator PID

- funkcja oszczedzania energii

- cyfrowe wejscia w standardzie NPN lub PNP

- mozliwos¢ zewnetrznego zadawania predkosci sygnatem
analogowym: 0...10 VDC lub 4...20 mA

- duza odporno$c¢ na przecigzenia

- niski poziom zakiocen dzieki wysokiej czgstotliwosci nosnej
i prostownikowi 12-pulsowemu (dla mocy powyzej 15 kW)

- wbudowana, wyjmowana konsola operatorska

- tacze RS-422/485 MODBUS

- wbudowany dlawik w obwodze posredniczacym dla modeli powyzej 15 kW

12-pulsowy prostownik dla modeli powyzej 15 kW

1

| Architektura systemu

Dla zapewnienia zgodnosci z normami EMC falownik moze
by¢ opcjonalnie wyposazony w filtr przeciwzaktéceniowy.

r—--——————-— - " " 0/ -
- | ’ Powierzchnia montazowa l

Zasilanie | Ekranowanie (uziemiona) |

L1 IKI_{ — } |

L2 1 l U

L3 — |

PE | T |
| - |
| Filtr liniowy  [e— ® |
| |
| |
| o |
| | Silnik
| Ekranowanie |
| S u
| - | { %
| -~ 1'_ PE
| 1
| - |
.- |
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Falownik 3G3HV

| Specyfikacja
Klasa 200 V: model 3G3HV-AB_-CE, 1 faza 230 VAC
3G3HV-A  B004 B007 BO15 B022 B037
Max. moc silnika kW 0,55 1,1 1,5 2,2 3,7
Parametry Moc kVA 1,2 2,3 3,0 4,2 6,7
wyjsciowe Prad wyjsciowy A 32 6 8 11 17,5
Klasa 400 V: model 3G3HV-A4_-CE, 3 fazy 400 VAC (napiecie miedzyfazowe)
3G3HV-A 4004 4007 4015 4022 4037 4040 4055 4075 4110 4150
Max. moc silnika kW 0,55 1,1 1,5 2,2 3,7 4,0 55 7,5 11 15
Parametry Moc kVA 1,4 2,6 3,7 4,7 6,1 8,4 11 14 21 26
wyjsciowe Prad wyjsciowy A 1,8 3,4 4,8 6,2 8 11 14 18 27 34
3G3HV-B 4185 4220 4300 4370 4450 4550 4750 411K 416K
Max. moc silnika kW 18,5 22 30 37 45 55 75 110 160
Parametry Moc kVA 31 40 50 61 73 98 130 170 230
wyjsciowe Prad wyjsciowy A 41 52 65 80 9% 128 165 224 302
3G3HV-B 418K 422K 430K
Max. moc silnika kW 185 220 300
Parametry Moc kVA 260 340 460
wyjsciowe Prad wyjsciowy A 380 506 675
\ Akcesoria opcjonalne
Filtry liniowe
Falownik Napiecie znamion. Filtr liniowy Prad znamionowy
3G3HV-AB004-CE 1x 230 VAC 3G3HV-PFI1010-E 10A
3G3HV-AB007-CE i 3G3HV-AB015-CE 1x 230 VAC 3G3HV-PFI1020-E 20A
3G3HV-AB022-CE i 3G3HV-AB037-CE 1x230 VAC 3G3HV-PFI1040-E 40 A
3G3HV-A4004-CE i 3G3HV-A4007-CE 3 x 400 VAC 3G3FV-PFl4012-E 12A
3G3HV-A4015-CE 3 x 400 VAC 3G3FV-PFl4012-E 12A
3G3HV-A4022-CE 3 x 400 VAC 3G3FV-PFl4012-E 12A
3G3HV-A4037-CE i 3G3HV-A4040-CE 3 x 400 VAC 3G3FV-PFl4012-E 12A
3G3HV-A4055-CE 3 x 400 VAC 3G3FV-PFl4025-E 25A
3G3HV-A4075-CE 3 x 400 VAC 3G3FV-PFl4025-E 25A
3G3HV-A4110-CE 3 x 400 VAC 3G3FV-PF14040-E 40 A
3G3HV-A4150-CE 3 x 400 VAC 3G3FV-PFl4040-E 40 A
3G3HV-B4185-CE i 3G3HV-B4220-CE 3 x 400 VAC 3G3FV-PF14060-E 60 A
3G3HV-B4300-CE i 3G3HV-B4370-CE 3 x 400 VAC 3G3FV-PFI4100-E 100 A
3G3HV-B4450-CE 3 x 400 VAC 3G3FV-PFl14120-E 120 A
3G3HV-B4550-CE 3 x 400 VAC 3G3FV-PFl4150-E 150 A
3G3HV-B4750-CE 3 x 400 VAC 3G3FV-PF14180-E 180 A
3G3HV-B411K-CE 3 x 400 VAC 3G3FV-PF14280-E 280 A
3G3HV-B418K-CUE 3 x 400 VAC 3G3FV-PF14450-E 450 A
3G3HV-B418K-CUE 3 x 400 VAC 3G3FV-PFl4450-E 450 A
3G3HV-B422K-CUE 3 x 400 VAC 3G3FV-PFl4600-E 600 A
3G3HV-B430K-CUE 3 x 400 VAC 3G3FV-PFI4900-E 900 A
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Falownik 3G3HV

Akcesoria (c.d.)

Rezystory hamujgce

Falownik Napigcie znam.  Chopper Rezystor hamujacy Opornik
Zasilanie 1-fazowe 230 VAC

3G3HV-AB004-CE 1 x 230 VAC wbudowany 3G3IV-PERF150W-J620 62 Q, 150 W
3G3HV-AB007-CE 1x 230 VAC wbudowany 3G3IV-PERF150W-J620 62 Q, 150 W
3G3HV-AB015-CE 1x 230 VAC wbudowany 3G3IV-PERF150W-J620 62 Q, 150 W
3G3HV-AB022-CE 1x 230 VAC wbudowany 3G3IV-PERF150W-J620 62 Q, 150 W
3G3HV-AB037-CE 1 x 230 VAC wbudowany 3G3IV-PERF150W-J620 62 Q, 150 W
Zasilanie 3-fazowe 400 VAC

3G3HV-A4004-CE 3 x 400 VAC wbudowany 3G3IV-PERF150W-J101 100 Q, 150 W
3G3HV-A4007-CE 3 x 400 VAC wbudowany 3G3IV-PERF150W-J101 100 @, 150 W
3G3HV-A4015-CE 3 x 400 VAC wbydowany 3G3IV-PERF150W-J101 100 @, 150 W
3G3HV-A4022-CE 3 x 400 VAC wbudowany 3G3IV-PERF250W-J680T 68 Q, 250 W
3G3HV-A4037-CE 3 x 400 VAC wbudowany 3G3IV-PERF500W-J360T 36 Q, 500 W
3G3HV-A4040-CE 3 x 400 VAC wbudowany 3G3IV-PERF500W-J360T 36 Q, 500 W
3G3HV-A4055-CE 3 x 400 VAC wbudowany 3G3IV-PERF500W-J360T 36 Q, 500 W
3G3HV-A4075-CE 3 x 400 VAC wbudowany 3G3IV-PERF101W-J360T 36 Q, 1000 W
3G3HV-A4110-CE 3 x 400 VAC wbudowany 3G3IV-PERF151W-J200T 20 Q, 1500 W
3G3HV-A4150-CE 3 x 400 VAC wbudowany 3G3IV-PERF151W-J200T 20 Q, 1500 W

Inne

Opis Dt. kabla Oznaczenie
Adapter do montazu tablicowego konsoli operatorskiej (mocowanie state) - 3G3FV-PDACT-AD
Adapter do montazu tablicowego konsoli operatorskiej (mozliwos¢ wyjmow. konsoli) - 3G3FV-PDACT-BD
Kabel przedtuzajacy do konsoli operatorskiej im 3G3FV-PCN125
Kabel przedtuzajgcy do konsoli operatorskiej 3m 3G3FV-PCN325

PierScienie ferrytowe (zaktadane na kablach wyjsciowych) -

3G3IV-PFO-0C1-0C4

| Akcesoria programowe

Oprogramowanie Opis Dt. kabla Oznaczenie
opcjonalne Oprogramowanie instalacyjne falownikow - SYSDRIVE Configurator
Kabel podfgczeniowy 2m 3G3FV-PCNDW225N
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Falownik 3G3HV

| Dane techniczne

Typ 3G3HV-A4_-CE 3G3HV-B4_-(-CE) 3G3HV-AB_-CE
Parametry wyjsciowe Max. napigcie wyjsciowe 3-fazowe: 380/400/415/440/460 V (zaleznie od napiecia 3-fazowe: 200-240 V
wejsciowago (zaleznie od nap. wejsciow.)
Czestotliwos$¢ wyjsciowa 0,1 Hz do 400 Hz
Zasilanie Napiecie i czestotliwosc 3-fazowe: 380/400/415/440/460 V, 50/60 Hz gg;asz(;)vl_vie: 200-240 V,
z

Dopuszczalna odchytka napigcia

+10%, -15%

Dopuszcz. odchytka czgstotliw.

+5%

Funkcje kontrolne

Rodzaj kontroli

Sinusoidalna modulacja szerokosci impulsu (PWM)

Zakres czestotliwosci wyjsciowej

0,1-400 Hz

Doktadnos¢ czestotl. wyjsciowej

Zadawanie cyfrowe: +0,01% (-10°C do +40°C)
Zadawanie analogowe: +0,1% (25°C +10°C)

Rozdzielczo$¢ czgstotl. zadanej

Zadawanie cyfrowe: 0,1 Hz
Zadawanie analogowe 0,05 Hz, 50 Hz (10 Bitéw)

Rozdzielczo$¢ czgstotl. wyjsciow.

0.01 Hz

Dopuszczalne przecigzenie

150% wyjsciowego pradu 120% wyjsciowego prgdu znamionowego przez 1 min
znamionowego przez 1 min ~ 150% przez 12 s

Analogowy sygnat zadajgcy

0-10 VDC (20 kQ2), 4-20 mA (250 Q)

Czas przyspieszania/hamowania

0,0 do 3600 s (ustawianie niezaleznie przez uzytkownika)

Moment hamujgcy

Okoto 20% (z rezystorem Okoto 20%
hamujgcym do 125%)

Charakterystyki U/f

15 wzorcow + jedna charakterystyka ustawiana przez uzytkownika

Funkcje
zabezpieczajgce

Zabezpieczenia przed przecigze-
niem silnika

Zabezpieczenie elektroniczno-termiczne

Zab. przed zbyt duzym pragdem

Silnik zatrzymywany przy osiag-  Silnik zatrzymywany przy osiagnigciu 180% pradu znamion.
nigciu 200% pradu znamion.

Zabezp. przed przecigzeniem

Silnik zatrzymywany przy Silnik zatrzymywany przy osiagnigciu 120% pradu
osiggnieciu 150% pradu znamionowego przez 1 min.
znamionowego przez 1 min.

Zabezp. przed przepigciami

Silnik zatrzymywany przy przekroczeniu 820 VDC w obwodzie posredniczacym

Zabezp. przed spadkiem napiecia

Silnik zatrzymyw. przy spadku napigcia w obw. posredniczagcym ponizej 380V (modele 400V)

Zabezp. przed zanikiem zasilania

Zablokowane wyjscia falownika przy braku zasilania przez okres dfuzszy niz 15 ms. Po po-
nownym podtgczeniu zasilania praca moze by¢ automatycznie kontynuowana.

Zab. przed przegrzaniem falownika

Termistor

Zabezpieczenie przed zwarciem
silnika

Zabezpieczenie podczas przyspieszania, hamowania i normalnej pracy

Zab. przed zwarciem doziemnym

Obwdd elektroniczny

Wskaznik roztadowania
kondensatora w obwodzie
posredniczacym

Wskaznik LED gasnie przy spadku napiecia w obwodzie posredniczacym ponizej 50V

Warunki
Srodowiskowe

Dopuszczalna temperatura
pracy

-10°C do +45°C -10°C do +45°C -10°C do +45°C

Wilgotnosé

90% RH (bez skroplin)

Temperatura sktadowania

-20°C do +60°C

Miejsce montazu

Wewnatrz pomieszczen (wolne od gazéw agresywnych i kurzu)

Wibracje

1Gdla0..20 Hz
0,2 G dla 20...50 Hz
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| Sposoéb podtaczenia

200V, 0,4...3,7 kW, 1-fazowe
Dtawik obwodu posredniczacego
(opcja)
o Rezystor hamujacy
Zasilanie i
200...240 VAC, 50/60 Hz | i (opcja)
rt—
Bezpiecz- Odtgcznik e I B B2
K G I -
ni sieciowy Filtr liniowy Silnik
o +—— — —I L1 u
o N Vv
l W
= . 3-fazowy
Wejscia PNP Wejscia NPN AM
Start/-Stop Start/-Stop Wielofunkcyjne
S1 wyjscie analogowe
Wielofunkc. wejscie cyfrowe 1 Wielofunkc. wejécie cyfrowe 1 AC
S2 Masa wielofunkcyjnego
Wielofunke. wejscie cyfrowe 2 Wielofunke. wejscie cyfrowe 2 wyj$cia analogowego
S3
Wielofunkc. wejscie cyfrowe 3 Wielofunkc. wejscie cyfrowe 3
S4
Wielofunke. wejscie cyfrowe 4 Wielofunke. wejscie cyfrowe 4
S5
Wielofunke. wejscie cyfrowe 5 Wielofunke. wejscie cyfrowe 5
24V
oV
Wielofunkcyjne wyjscie
cyfrowe 1
MA
Napiecie pomocnicze 15V, 20 mA Styk a (NO)
MB
Napieciowe wejécie zadajace Styk b (NC)
0..10V (wejscie czgstotliwosciowe)
Pradowe wejscie zadajgce 4..20mA Fl ezl
Zacisk masy analogowych FC M1
wejsc zadajacych Wielofunkcyjne wyjscie
M2 cyfrowe 2
(R4
Wyijscie komunikacyjne (R-)
RS-485/-422
()
©) E Tﬁ
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Falownik 3G3HV

Sposob podtaczenia (c.d.)

400V, 0,4...15 kW, 3-fazowy

Wejscia PNP
Start/-Stop

Wielofunkc. wejscie cyfrowe 1

Wielofunkc. wejécie cyfrowe 2

Wielofunkc. wejécie cyfrowe 3

Wielofunkc. wejécie cyfrowe 4

Wielofunkc. wejécie cyfrowe 5

24V

Dtawik obwodu posredniczgacego

- (opcia)
Zasilanie .
380...460 VAC, 50/60 Hz Rezystor hamujacy
3-fazowe | | (opcja)
r—h
Bezpiecz- Odtacznik o - o1 iy
nik sieciow iltr lini -
y  Filtr liniowy Silnik
o F+—7 — R u
o+ T w
o———— L 3-fazowy
Wejscia NPN AM
Start/-Stop Wielofunkeyjne wyjscie
S1 analogowe
Wielofunkc. wejscie cyfrowe 1 AC
S2 Masa wielofunkcyjnego
Wielofunke. wejscie cyfrowe 2 wyjscia analogowego
S3
Wielofunkc. wejécie cyfrowe 3
S4
Wielofunkc. wejécie cyfrowe 4
S5
Wielofunkc. wejécie cyfrowe 5
S6
24V
Wielofunkcyjne wyjscie
cyfrowe 1
MA
Napigcie pomocnicze 15V, 20 mA Styk a (NO)
MB
Napieciowe wejscie zadajgce Styk b (NC)
0...10V (wejscie czestotliwosciowe)
Pragdowe wejscie zadajace 4...20mA Fi Zacisk wspolny
Zacisk masy analogowych FC M1

wejs¢ zadajgcych

Wyjscie komunikacyjne
RS-485/-422

Wielofunkcyjne wyjscie
M2 cyfrowe 2
(R4)
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Sposob podtaczenia (c.d.)

400V, 18,5...300 kW, 3-fazowy
- chopper hamujgcy - na zyczenie

Wejscia PNP
Start/-Stop

Wielofunkc. wejscie cyfrowe 1

Wielofunkc. wejscie cyfrowe 2

Wielofunke. wejscie cyfrowe 3

Wielofunkc. wejscie cyfrowe 4

Wielofunkc. wejscie cyfrowe 5

24V

oV

Zasilanie
380...460 VAC, 50/60 Hz
3-fazowe
Bezpiecz- Odtagcznik
niki sieciowe sieciowy Filtr liniowy
Silnik
S R u
o—c:»—/l/— s v
o+ = w
——— L 3-fazowy
= AM
o R1
® S1 . . o
Wielofunkcyjne wyjscie
Wejscia NPN m AG cyfrowe
Start/-Stop Masa wielofunkcyjnego
S1 wyj$écia analogowego
Wielofunkc. wejscie cyfrowe 1
S2
Wielofunkc. wejscie cyfrowe 2
S3
Wielofunkc. wejscie cyfrowe 0
S4
Wielofunkc. wejscie cyfrowe 4
S5
Wielofunkc. wejscie cyfrowe 5
S6
24V
Napiecie pomocnicze 15 V, 20 mA Wielofunkeyjne wyjscie
MA cyfrowe 1
Napieciowe wejscie zadajace Styk a (NO)
0..10V (wejscie czestotliwosciowe) MB
Pradowe wejscie zadajgce 4..20mA Fi il (L)
Zacisk masy analogowych FC Zacisk wspolny
wej$¢ zadajgcych
M1
o o (R+) Wielofunkcyjne wyjscie
Wyjscie komunikacyjne (R-) M2 cyfrowe 2
RS-485/-422
(54
) Ee—
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Falownik 3G3HV

| Wymiary (mm)

Falownik
3G3HV-AB_, 200 V 1-fazowe

B Bi H HI T Waga Typ

o kg falownika —— L]
140 126 280 266 160 3 004-CE { :
140 126 280 266 180 4,5 007-CE Iil
140 126 280 266 180 4,5 015-CE —
200 186 300 285 205 6 022-CE i
200 186 300 285 205 6 037-CE mimim - -
[(HT][H ] 1 1
3G3HV-A4_, 400 V 3-fazowe, do 15 kW
B Bi H Hi1 T Waga Typ
kg falownika
140 126 280 266 160 3 004-CE
140 126 280 266 160 3 007-CE r——————l — —1
140 126 280 266 180 4 015-CE
140 126 280 266 180 45 022-CE |—W T
140 126 280 266 180 45 037-CE B
140 126 280 266 180 4,5 040-CE
200 186 300 285 205 6 055-CE
200 186 300 285 205 6 075-CE
250 236 380 365 225 11 110-CE
250 236 380 365 225 11 150-CE
3G3HV-B_, 400 V 3-fazowe, >15 kW
B B1 H H1 T Typ
falownika N v _
325 275 450 435 285 4185-CE S—§— (¢
o o T T I
325 275 625 610 285  4300-CE ====
325 275 625 610 285 4370-CE ﬂmm
325 275 625 610 285 4450-CE |:|
455 350 820 795 350 4550-CE o o ﬂmm
455 350 820 795 350 4750-CE
575 445 925 895 375 411K-CE
575 445 925 895 400 416K-CE " e -
950  * 1450 1400 435 418K-CUE -
950  * 1450 1400 435 422K-CUE —
960 * 1600 1550 455 430K-CUE

* zaleznie od wersji
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Falownik 3G3HV

Wymiary (mm) (c.d.)

Filtr liniowy
3G3HV-PFL_, 200 V 1-fazowe, montaz jako podstawa falownika  do 15 kW
B B1 H H1 T Typ
I8} Uy
143 90 320 310 46 1010-E [600 Im=]
143 90 320 310 46 1020-E =
213 150 320 310 51 1040-E =
(0 =
3G3FV-PFI_, 400 V 3-fazowe, montaz jako podstawa falownika %
T [0co =
B B1 H H1 T Typ A N nn
143 90 320 310 40 4012-E I_‘?_T,_l
150 350 330 40 N
213 4025-E B} =TT
266 200 435 415 55 4040-E
3G3FV-PFI_, 400 V 3-fazowe od 18,5 kW
B B1 H H1 T Typ
U U U U]
140 106 270 258 20 4060-E g 8588 =]
180 146 350 338 90 4100-E =
200 166 420 408 130 4120-E %
200 166 420 408 130 4150-E ][ =
200 166 480 468 160 4180-E =
200 166 480 468 160 4280-E 5 BEE =
250 170 587 560 205 4450-E LN M nn
i

f
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| Ustawianie parametréw

Lista parametrow

Nr Opis Zakres nastawy Jednostka Nastawa
parametru fabryczna
Parametry podstawowe
n001 Poziom zabezpieczenia parametréw / warunki poczgtkowe | 0 do 7 1
n002 Wybér trybu pracy 0do3 --- 3
n003 Warto$¢ napiecia wejsciowego 150,0 do 255,0 \ 200,0
n004 Tryb zatrzymania 0do3 0
n005 Wybér kierunkéw obrotu: prawo / lewo 0, 1 0
n006 Wybor pracy jedno- lub dwukierunkowej o, 1 0
n007 Blokowanie przycisku zmiany miejsca zadawania 0,1 1
n008 Wybor funkciji przycisku STOP 0, 1 1
n009 Wybor sposobu potwierdzania zmiany czgstotliwosci 0,1 1
n010 Wybor charakterystyki U/f OdoF 1
n011 Napiecie znamionowe silnika (patrz Uwaga 2) 150,0 do 255,0 \ 200,0
n012 Max. czestotliwosé wyjsciowa 50,0 do 400,0 Hz 60,0
n013 Max. napiecie (patrz Uwaga 2) 0,1 do 255,0 \ 200,0
n014 Max. czestotliwosc przy max. napieciu 0,2 do 400,0 Hz 60,0
n015 Posrednia czestotliwos¢ wyjsciowa 0,1 do 399,9 Hz 3,0
n016 Posrednie napiecie 0,1 do 255,0 \Y 15,0
n017 Min. czestotliwos¢ wyjSciowa 0,1 do 10,0 Hz 1,5
n018 Napiecie przy minimalnej czestotliwosci wyjsciowe;j 0,1 do 50,0 Vv 10,0
n019 Czas przyspieszenia 1 0,0 do 3.600 S 10,0
n020 Czas hamowania 1
n021 Czas przyspieszenia 2
n022 Czas hamowania 2
n023 Wybor rodzaju charakterystyki przyspieszania / 0do3 1
hamowania
n024 Wybor sposobu wyswietlania czgstotliwosci 0 do 3.999 0
n025 Czestotliwos¢ zadana 1 0 do maksymalne;j jak w n024 6,0
n026 Czestotliwos¢ zadana 2 czestotliwosci 0,0
n027 Czestotliwos¢ zadana 3 0,0
n028 Czestotliwos¢ zadana 4 0,0
n029 Czestotliwosé prébna 0 do max. czestotliw. jak w n024 6,0
n030 Gorna granica czestotliwosci wyjsciowej 0 do 100 % 100
n031 Dolna granica czestotliwosci wyjSciowej 0 do 100 % 0
n032 Prad znamionowy silnika patrz Uwaga 3 A *
n033 Wybor rodzaju elektronicznego zabezpieczenia 0do 4 1
przecigzeniowego
n034 Tryb zatrzymania przy przekroczeniu temperatury 0do3 --- 3
n035 Wybor wejscia wielofunkcyjnego 1 (S2) 0do 24 0
n036 Wybor wejscia wielofunkcyjnego 2 (S3) 2do 24 2
n037 Wybor wejscia wielofunkcyjnego 3 (S4) 2do 24 4
n038 Wybor wejscia wielofunkcyjnego 4 (S5) 2do 24 9
n039 Wybor wejscia wielofunkcyjnego 5 (S6) 2do 25 10
n040 Wybor wielofunkcyjnego wyjscia stykowego 1 0do 17 0
n041 Wybor wielofunkcyjnego wyjscia stykowego 2 0do 17 1
n042 Wybér rodzaju wejécia analogowego 0,1 --- 0
n043 Wybor poziomu wejécia FL 0, 1 1
n044 Wybor rodzaju pracy wejscia analogowego w trybie 0, 1 0
prébkowania
n045 Wybor rodzaju pracy przy przerwie analogowego sygnatu 0,1 0
wejsciowego
n046 Kalibracja gornej wartosci wejSciowego sygnatu 0 do 200 % 100
analogowego
n047 Kalibracja dolnej wartosci wejsciowego sygnatu -100 do 100 % 0
analogowego
n048 Wybor wielofunkcyjnego wyjscia analogowego 0do3 0
n049 Kalibracja wyjsciowego sygnatu analogowego 0,01 do 2,00 1,00
n050 Czestotliwo$¢ nosna 1do9 *
n051 Wybor rodzaju pracy przy zaniku napigcia zasilania 0do2 --- 0
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Ustawianie parametréw (c.d.)

Nr Opis Zakres nastawy Jednostka Nastawa

parametru fabryczna

n052 Nastawa pradu podczas przetgczania silnika z zasilania 0 do 200 % 150
sieciowego

n053 Min. czas opdznienia sygnatu przetaczania 0,5do 5,0 S *

n054 Charakterystyki U/f podczas przetgczania 0do 100 % *

n055 Czas kompensaciji przy przerwie w zasilaniu 0,0do 2,0 S *

n056 Liczba dopuszczalnych btedow 0do 10 razy 0

n057 Stan wyjé¢ alarmowych podczas restartu 0,1 0

n058 Czestotliwo$¢ skokowa 1 0,0 do 400,0 Hz 0,0

n059 Czestotliwos¢ skokowa 2

n060 Zakres czestotliwosci skokowej 0,0 do25,5 Hz 1,0

n061 Sposobb zliczania czasu pracy falownika 0,1 1

n062 Czas pracy (4 ostatnie cyfry) 0 do 9.999 h 0

n063 Czas pracy (4 pierwsze cyfry) 0do 27 x10.000h 0

n064 Prad hamowania DC 0 do 100 % 50

n065 Czas blokowania prgdem DC po zatrzymaniu 0,0 do 10,0 s 0,5

n066 Czas blokowania prgdem DC przy starcie 0,0 do 10,0 s 0,0

n067 Wspdtczynnik korygujacy 0,0 do 3,0 --- 1,0

n068 Opornos¢ uzwojenia silnika 0,000 do 65,53 *

n069 Straty w zelazie silnika 0 do 9.999 W *

n070 Funkcja ograniczenia przepie¢ podczas hamowania 0,1 1

n071 Warto$¢ prgdu zmniejszajgcego czestotliwos¢ wyjsciowg 30 do 200 % 170
podczas przyspieszania

n072 Warto$¢ prgdu zmniejszajgcego czestotliwos¢ wyjsciowg 30 do 200 % 160
w czasie normalnej pracy

n073 Poziom wykrywanej czestotliwosci 0,0 do 400,0 Hz 0,0

n074 Wybér funkcji wykrywania przekroczenia momentu 0do4 - 0

n075 Poziom wykrywania przekroczenia momentu 30 do 200 % 160

n076 Czas trwania przekroczenia momentu 0,1do 10,0 s 0,1

nQ077 Zwioka zatgczenia 0,0 do 25,5 S 0,0

n078 Zwtoka wytaczenia 0,0do 25,5 S 0,0

n079 Wybor zabezpieczenia rezystora hamujgcego 0,1 --- 0

n080 Poziom wykrywanego spadku napiecia zasilania 1.do 100 % 7

n081 Dopuszczalny czas trwania spadku napiecia zasilania 2 do 255 x1,28s 8

n082 Poziom wykrywanego spadku napiecia wyjsciowego 0 do 100 % 0

n083 Dopuszczalny czas trwania spadku napigcia wyjsciowego 0,0do 2,0 S 0,2

Regulacja PID

n084 Wybdr funkcji kontrolnej PID 0do2 0

n085

n086

n087 Dodatkowe

n088 parametry

n089 regulacji PID

n090

n091

n092

n093

n094

Oszczedzanie energii

n095 Wybér funkcji oszczgdzania energii 0,1 0

n096

n097 Parametry funkc;ji

n098 oszczedzania

n099 energii elektrycznej

n100

n101

n102

Uwaga: 1. Nastawy fabryczne dla pozycji oznaczonych gwiazdkami zmieniajg si¢ zaleznie od typu falownika.

2. W przypadku falownikéw dla 400 V, gérna granica zakresu nastawy i nastawy fabryczne sg dwukrotnie wigksze niz pokazane w tabeli.
3. Zakres nastawy napigcia znamionowego silnika wynosi od 10% do 200% pradu znamionowego falownika.
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OMmRON

Falownik 3G3FV

| Wiadomosci ogélne

Falownik 3G3FV jest najbardziej rozbudowanym falownikiem z oferty
OMRONA-a. Wyposazony w procedure petnej kontroli wektora pola elektro-
magnetycznego pozwala na jego wykorzystanie nawet w najbardziej
wymagajgcych aplikacjach. Dzigki mozliwosci utrzymywania statego
momentu 100% nawet przy zatrzymanym silniku (krotkookresowo na-
wet do 150%), moze by¢ wykorzystywany przy napgdach wind i dzwi-
gow.

Ustawianie parametrow pracy i ich monitorowanie jest utatwione dzie-
ki standardowo wbudowanemu duzemu wyswietlaczowi LCD z napi-
sami w jednym sposréd 7 jezykéw (do wyboru). Liczne zabezpiecze-
nia (przed zwarciem, przecigzeniem, przepigciami, spadkiem napie-
cia, itp.) zapewniajg bezpieczng prace zespotu silnik-falownik, nawet
w najbardziej ekstremalnych warunkach.

Podstawowe parametry:

- wysoki moment obrotowy

- duza stabilno$¢ predkosci obrotowej silnika, nawet przy gwattow-
nych zmianach momerntu

- kontrola momentu obrotowego

- szybkie wejscie analogowe (<2 ms)

- wbudowany regulator PID

- wysoka dynamika dzigki 32-bitowemu cyfrowemu procesorowi
sygnatowemu

- wykorzystanie technologii fuzzy logic i sieci neuronowych

- samodostrajanie do podtgczonego silnika

mozliwos¢ pracy silnik - generator

b\

kontrola potozenia wirnika przy zerowej predkosci

zabezpieczenia przed zwarciem, przecigzeniem

elastyczne dziatanie przy zewnetrznym hamowaniu mechanicznym
obwod ochronny dziatajgcy przy btednej pracy

8 cyfrowych wejs¢ wielofunkcyjnych PNP lub NPN (przetgczane)
analogowe wejscia zadajgce 0...10 VDC lub 4...20 mA
wysoki prad wyjsciowy

niski poziom zaktécen dzieki 15 kHz czestotliwosci nosnej
wbudowana konsola operatorska z mozliwoscig zabudowy tablicowe;j
wbudowany port RS-232C/-422/-485

opcjonalne oprogramowanie Windows

| Architektura systemu

Dla zapewnienia zgodnasci z normami EMC falownik moze
by¢ opcjonalnie wyposazony w filtr przeciwzaktdéceniowy.

r—--———— - 0 -
| Powierzchnia montazowa |
Zasilanie | Ekranowanie (uziemiona) |
: cE— |
L3 e |
PE | - |
| - I
I Filtr liniowy @ O |
| I
I |
| @ @ |
| | Silnik
| Ekranowanie |
| S u
| — ! ! %
| — Pe
| L
| = I
- - |
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| Specyfikacja

Falownik: 3G3FV-A4_-CUE

3G3FV-A 4004-CUE 4007-CUE 4015-CUE 4022-CUE 4037-CUE
Maksymalna moc silnika kW 0,55 1,1 1,5 2,2 3,7
Parametry Moc kVA 1,4 2,6 3,7 4,7 6,1
wylsclowe Prad wyjsciowy A 18A 3.4 4,8 6,2 8

3G3FV-A 4040-CUE 4055-CUE 4075-CUE 4110-CUE 4150-CUE
Maksymalna moc silnika kKW 40 55 7,5 11 15
Parametry Moc kVA 8,6 11 14 21 26
wyjsclowe Prad wyjsciowy A M 14 18 27 34
Falownik: 3G3FV-B4_-CUE

3G3FV-B 4185-CUE 4220-CUE 4300-CUE 4370-CUE 4450-CUE 4550-CUE
Maksymalna moc silnika kW 18,5 22 30 37 45 55
Parametry Moc kVA 31 40 50 61 73 98
wyjsclowe Prad wyjsciowy A 4# 52 65 80 % 128

3G3FV-B 4750-CUE 411K-CUE 416K-CUE 418K-CUE 422K-CUE 430K-CUE
Maksymalna moc silnika kW 75 110 160 185 220 300
Parametry Moc kVA 130 170 230 260 340 460
wyjsclowe Prad wyjsciowy A 165 224 302 340 450 605

| Akcesoria opcjonalne

Filtry liniowe

Falownik Napiecie znamion. Filtr liniowy Prad znamion.
3G3FV-A4004-CUE 3 x 400 VAC 3G3FV-PFl4012-E 12A
3G3FV-A4007-CUE

3G3FV-A4015-CUE 3 x 400 VAC 3G3FV-PFl4012-E 12A
3G3FV-A4022-CUE 3 x 400 VAC 3G3FV-PFl4012-E 12A
3G3FV-A4037-CUE 3 x 400 VAC 3G3FV-PFl4012-E 12A
3G3FV-A4040-CUE

3G3FV-A4055-CUE 3 x 400 VAC 3G3FV-PFI4025-E 25A
3G3FV-A4075-CUE 3 x 400 VAC 3G3FV-PFIl4025-E 25A
3G3FV-A4110-CUE 3 x 400 VAC 3G3FV-PFIl4040-E 40 A
3G3FV-A4150-CUE 3 x 400 VAC 3G3FV-PFI4040-E 40 A
3G3FV-B4185-CUE 3 x 400 VAC 3G3FV-PFl4060-E 60 A
3G3FV-B4220-CUE 3 x 400 VAC 3G3FV-PFI4060-E 60 A
3G3FV-B4300-CUE 3 x 400 VAC 3G3FV-PFI4100-E 100 A
3G3FV-B4370-CUE 3 x 400 VAC 3G3FV-PFI4100-E 100 A
3G3FV-B4450-CUE 3 x 400 VAC 3G3FV-PFI4120-E 120 A
3G3FV-B4550-CUE 3 x 400 VAC 3G3FV-PFl4150-E 150 A
3G3FV-B4750-CUE 3 x 400 VAC 3G3FV-PFI4180-E 180 A
3G3FV-B411K-CUE 3 x 400 VAC 3G3FV-PFl4280-E 280 A
3G3FV-B416K-CUE 3 x 400 VAC 3G3FV-PFl4450-E 450 A
3G3FV-B418K-CUE

3G3FV-B422K-CUE 3 x 400 VAC 3G3FV-PFl4600-E 600 A
3G3FV-B430K-CUE 3 x 400 VAC 3G3FV-PFl4900-E 900 A
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Akcesoria (c.d.)

Rezystory i czopery hamujgce dla falownikéw 3-fazowych 400V

Falownik Napigcie znam.  Czoper Liczba Rezystor hamujgcy Liczba Parametry
rezystora

3G3FV-A4004-CUE 3 x 400 VAC wbudowany - 3G3IV-PERF150W-J101 1 100 Q, 150 W
3G3FV-A4007-CUE 3 x 400 VAC wbudowany - 3G3IV-PERF150W-J101 1 100 @, 150 W
3G3FV-A4015-CUE 3 x 400 VAC wbudowany - 3G3IV-PERF150W-J101 1 100 @, 150 W
3G3FV-A4022-CUE 3 x 400 VAC wbudowany - 3G3IV-PERF250W-J680T 1 68 Q, 250 W
3G3FV-A4037-CUE 3 x 400 VAC wbudowany - 3G3IV-PERF500W-J360T 1 36 Q, 500 W
3G3FV-A4040-CUE 3 x 400 VAC wbudowany - 3G3IV-PERF500W-J360T 1 36 Q, 500 W
3G3FV-A4055-CUE 3 x 400 VAC wbudowany - 3G3IV-PERF500W-J360T 1 36 Q, 1000 W
3G3FV-A4075-CUE 3 x 400 VAC wbudowany - 3G3IV-PERF101W-J360T 1 36 Q, 1000 W
3G3FV-A4110-CUE 3 x 400 VAC wbudowany - 3G3IV-PERF151W-J200T 1 20 Q, 1500 W
3G3FV-A4150-CUE 3 x 400 VAC wbudowany - 3G3IV-PERF151W-J200T 1 20Q, 1500 W
3G3FV-B4185-CUE 3 x 400 VAC 3G3IV-PCDBR 4030B 1 3G3IV-PERF601W-J200T 1 20 Q, 6000 W
3G3FV-B4220-CUE 3 x 400 VAC 3G3IV-PCDBR 4030B 1 3G3IV-PERF601W-J200T 1 20 Q, 6000 W
3G3FV-B4300-CUE 3 x 400 VAC 3G3IV-PCDBR 4030B 1 3G3IV-PERF601W-J200T 1 20 Q, 6000 W
3G3FV-B4370-CUE 3 x 400 VAC 3G3IV-PCDBR 4045B 1 3G3IV-PERF961W-J100T 1 10 Q, 9600 W
3G3FV-B4450-CUE 3 x 400 VAC 3G3IV-PCDBR 4045B 1 3G3IV-PERF961W-J100T 1 10 Q, 9600 W
3G3FV-B4550-CUE 3 x 400 VAC 3G3IV-PCDBR 4030B 2 3G3IV-PERF601W-J200T 2 20 Q, 6000 W
3G3FV-B4750-CUE 3 x 400 VAC 3G3IV-PCDBR 4045B 2 3G3IV-PERF961W-J100T 2 10 Q, 9600 W
3G3FV-B411K-CUE 3 x 400 VAC 3G3IV-PCDBR 4030B 3 3G3IV-PERF601W-J200T 3 20 Q, 6000 W
3G3FV-B416K-CUE 3 x 400 VAC 3G3IV-PCDBR 4045B 4 3G3IV-PERF961W-J100T 4 10 Q, 9600 W
3G3FV-B418K-CUE 3 x 400 VAC 3G3IV-PCDBR 4045B 4 3G3IV-PERF961W-J100T 4 10 Q, 9600 W
3G3FV-B422K-CUE 3 x 400 VAC 3G3IV-PCDBR 4045B 5 3G3IV-PERF961W-J100T 5 10 Q, 9600 W
3G3FV-B430K-CUE 3 x 400 VAC 3G3IV-PCDBR 4045B 6 3G3IV-PERF961W-J100T 6 10 Q, 9600 W
Inne akcesoria opcjonalne

Opis Oznaczenie

Karta enkodera

Do kontroli predkosci przy trybie pracy U/f, 30 kHz, 12 VDC

3G3FV-PPGA2

Przy trybie pracy kontroli wektora pola elektromagnet., 30 kHz, 12 VDC

3G3FV-PPGB2

Do kontroli predkosci przy trybie pracy U/f, 300 kHz, driver RS-422

3G3FV-PPGD2

Przy trybie pracy kontroli wektora pola elektromagn., 300 kHz, driver RS-422

3G3FV-PPGX2

Karta analogowych wej$é/wyjsé Karta wejscia napigciowego, = 10 V, rozdzielczos¢ 14-bitowa 3G3IV-PAI14B
Karta wejscia analogowego, 0...10V, rozdzielczos¢ 14-bitowa 3G3IV-PAI14U
Karta 2 wejs¢ analogowych, 0...10 V, rozdzielczos¢ 8-bitowa 3G3IV-PAO08
Karta 2 wejs¢ analogowych, =10 V, rozdzielczo$¢ 12-bitowa 3G3IV-PAO12

Karta cyfrowych wejsé/wyjs¢

Karta wyj$¢ impulsowych, czestotliwosé proporcjonalna do czestotl. wyjsciow.

3G3IV-PPO36F

Karta 2 wyjs¢ przekaznikowych, 250 VAC, 30 VDC, 1 A

3G3IV-PDO02C

Karta 8 wejs¢ cyfrowych (opga wejscia BCD)

3G3IV-PDI08

Karta 8 wejé¢ cyfrowych (opcja wejscia BCD)

3G3IV-PDI16H2

Konsola operatorska i kable

Modut kopiujgcy ustawienia

3G3FV-PJVOP135

Konsola operatorska

3G3FV-PJVOP130E

Kabel do modutu kopiujgcego

3G3FV-PW5101

Kabel przediuzajgcy (1 m) do konsoli programujacej

3G3FV-PCN125

Kabel przediuzajgcy (3 m) do konsoli programujacej

3G3FV-PCN325

Kabel do programowania falownika z komputera 3G3FV-PCNDW225N
3G3FV-PDACT-AD

3G3FV-PDACT-BD

Uchwyty do zabudowy tablicowej Do statego montazu tablicowego konsoli operatorskiej

Do montazu tablicowego konsoli operators. z mozliwoscig jej wyjmowania
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Akcesoria (c.d.)

Karta sieciowa

Opis

DeviceNet

Oznaczenie

3G3FV-PDRT1-SIN

Aplikacje specjalne

Kontroler szybkosci w dwdch osiach, 300 kHz, driver RS-422 3G3FV-PGW2
(wymagane VSG10012)

Kontroler hamulca, zalezny od pragdu wyjsciowego, wejsciowego Software

i obcigzenia VSG10514

Software dla falownikéw szybkich 1000 Hz Software
VSG10511

| Akcesoria programowe
Oprogramowanie PC Opis Diugos¢ kabla Oznaczenie

Oprogramowanie falownikéw (WINDOWS)

SYSDRIVE Configurator

Kabel podigczeniowy

3G3FV-PCNDW225N
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| Dane techniczne

Parametry wyjsciowe Max. napiecie wyjsciowe

3-fazowe: 380/400/415/440/460 V (zaleznie od napiecia wejsciowego)

Czestotliwos¢ wyjsciowa

0,1 Hz do 400 Hz (programowalne)

Zasilanie

Napiecie i czestotliwos¢

3-fazowe: 380/400/415/440/460 V, 50/60 Hz

Dopuszczalne odchytki napigcia

+10%, -15%

Dopuszczalne odchytki czegstotliwos$ci

+5%

Funkcje kontrolne

Rodzaj kontroli

Sinusoidalna modulacja szeroko$ci impulsu (PWM)

Moment rozruchowy

150% dla 0 rpm (z enkoderem inkrementalnym)

Rozdzielczos¢ predkosci obrotowej

1:1000 (z enkoderem inkrementalnym)

Doktadnos$c¢ predkosci obrotowej

+0,2% (#0.02% z enkoderem inkrementalnym)

Czestotl. odéwiez. informacji o predk.obrot.

5 Hz (30 Hz z enkoderem inkrementalnym)

Limit momentu obrotowego

Ustawiany (mozna wpisa¢ do 4 parametrow)

Doktadnos$¢ odczytu momentu obrotowego

+5%

Czas odswiez. inform. o momencie obrot.

40 Hz (z enkoderem inkrementalnym)

Czestotliwos$¢ wyjsciowa

0,0-400 Hz

Doktadnos¢ czestotliwo$ci wyjsciowej

Zadawanie cyfrowe: 0,01%
Zadawanie analogowe: 0,1%

Rozdzielcz. czestotl. wyjéc. (zadawanie)

Zadawanie cyfrowe: (0,01 Hz (ponizej 100 Hz) 0,1 Hz (powyzej 100 Hz)
Zadawanie analogowe: (0,03 Hz / 60 Hz (11 bitéw +kod)

Rozdzielczos¢ czestotliwosci wyjsciowej

0.001 Hz

Dopuszczalne przecigzenie

150% pradu znamionowego przez 1 minute
200% pzez 1 s

Analogowy sygnat zadajacy

-10do 10V, 0do 10V, 4 do 20 mA

Czas przyspieszania i hamowania

0,0 do 6000 s (ustawiane niezaleznie, mozna ustawi¢ do 4 wartosci)

Moment hamujacy

Okoto 20% (150% z rezystorem hamujgcym)

Funkcje
zabezpieczajgce

Spadek napiecia zasilajgcego

Silnik jest zatrzymyw., gdy nap. w obwodzieposredniczac. jest mniejsze niz 380 V

Zanik napigcia zasilajgcego

Silnik jest zatrzymywany przy zaniku napiecia zasilajacego przez czas diuzszy niz
15 ms. W ciggu dwéch sekund praca moze by¢ automatycznie wznowiona.

Zabezpieczenie wentylatora

Termistor

Zabezpieczenie przed zwarciem silnika

Zabezpieczenie podczas przyspieszania, hamowania i normalnej pracy

Zabezpieczenie przed zwarciem doziemnym

Obwad elektroniczny

Wsk. roztadow. kondens. w obw. posrednicz.

Wskaznik LED gasnie przy spadku napiecia w obw. posredniczacym ponizej 50 V

Zabezp. przed przecigzeniem silnika

Zabezpieczenie termiczno-elektroniczne

Krétkotrwaty wzrost pradu silnika

Zatrzymanie silnika przy przekroczeniu pradu silnika 200% pradu znam. przez 1 s.

Przepalenie bezpiecznika

Zatrzymanie silnika

Przecigzenie

Zatrzymanie silnika po przekroczeniu prgdu wyjsc. 150% pradu znam. przez 1 min.

Przepiecie

Zatrzymanie silnika przy przekroczeniu napiecia w obw. posredniczacym 820 VDC

Warunki srodowiska

Temperatura pracy

-10°C do +45°C (obudowa otwarta)

Wilgotnos¢

90% RH (bez skroplin)

Temperatura sktadowania

-20°C do +60°C

Miejsce montazu

Wewnatrz pomieszczen (wolne od gazéw agresywnych i kurzu)

Wibracje

1Gdla0..20Hz; 0,2 Gdla20...50 Hz

53



OMRON

Falownik 3G3FV

' Sposoéb podtaczenia

3G3FV, 3 x 400 VAC, 0,4...15 kW

Wejscia PNP
Start/-Stop obroty w prawo

Start/-Stop obroty w lewo

Wielofunkc. wejécie cyfrowe 1

Wielofunkc. wejécie cyfrowe 2

Wielofunkc. wejécie cyfrowe 3

Wielofunkc. wejécie cyfrowe 4

Wielofunkc. wejscie cyfrowe 5

Wielofunkc. wejscie cyfrowe 6

24V

oV

Dtawik obwodu posredniczgcego

Zasilanie
380...460 VAC, 50/60 Hz
3-fazowe

Bezpiecz- Odtgcznik

nik $rubowy  Filtr liniowy
o———— -
Wejscia NPN
Start/-Stop obroty w prawo

Start/-Stop obroty w lewo

Wielofunkc. wejscie cyfrowe 1

Wielofunkc. wejécie cyfrowe 2

Wielofunkc. wejécie cyfrowe 3

Wielofunkc. wejécie cyfrowe 4

Wielofunkc. wejscie cyfrowe 5

Wielofunkc. wejscie cyfrowe 6

(opcja)
Rezystor hamujacy
| | (opcja)
E r—h
+ +2 - Bt B2
Silnik
R u
S Vv
T W
3-fazowy
21
Wielofunkcyjne wyjscie
1 analogowe 1
0..10V
2 23
3 Wielofunkcyjne wyjscie
analogowe 2
4 0..10V
22
5 Masa wielofunkcyjnych
?g wyj$¢é analogowych 0V
6
7
Wyjscie cyfrowe (przekaznik)
8 18

Wyjscie btedu(NO)

Napiecie pomocnicze 15V, 20 mA

Napieciowe wejscie zadajace
0..10V

Wielofunkc. wejscie analogowe 1
4..20 mA

Wielofunkc. wejscie analogowe 2
\%

Zacisk masy wej$¢ analogow.
Napigcie pomocnicze
-15V, 20 mA

Wyijécie komunikacyjne
RS-485/-422

Wyjscie btedu (NC)

Zacisk wspolny

x|
9
Wielofunkcyjne wyjscie
10 cyfrowe (przkaznik)
25
27 |
26

Wielofunkcyjne wyjscie
cyfrowe (otw. kolektor) 1

Wielofunkcyjne wyjscie
37 cyfrowe (otw. kolektor) 2
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Falownik 3G3FV

Sposob podtigczenia (c.d.)

3G3FV, 3 x 400 VAC, 18,5...300 kW

Napigcie pomocnicze 15V, 20 mA

Napieciowe wejscie zadajace 13
0..10V
Wielofunkc. wejécie analogowe 1 14

4..20 mA

Wielofunkc. wejscie analogowe 2

0..10V

Zacisk masy wej$¢ analogow.
Napigcie pomocnicze

-15V, 20 mA

Wyijécie komunikacyjne
RS-485/-422

ov

=

cyfrowe (przkaznik)

Wielofunkcyjne wyjscie
cyfrowe (otw. kolektor) 1

Wielofunkcyjne wyjscie
cyfrowe (otw. kolektor) 2

Zasilanie
380...460 VAC, 50/60 Hz
3-fazowe
Bezpiecz- Odfgcznik
nik $rubowy  Filtr liniowy
Silnik
o +—7 — R u
o s v
oA T w
T 3-fazowy
Wejscia PNP Wejscia NPN 21
Start/-Stop obroty w prawo Start/-Stop obroty w prawo Wielofunkcyjne wyjscie
1 analogowe 1
Start/-Stop obroty w lewo Start/-Stop obroty w lewo 0..10V
2 23
Wielofunkc. wejscie cyfrowe 1 Wielofunkc. wejscie cyfrowe 1
3 Wielofunkcyjne wyjscie
Wielofunke. wejscie cyfrowe 2 Wielofunke. wejscie cyfrowe 2 8"31'85\’/°we 2
4
Wielofunkc. wejscie cyfrowe 3 Wielofunkc. wejscie cyfrowe 3 22
5 Masa wielofunkcyjnych
Wielofunkc. wejscie cyfrowe 4 Wielofunkc. wejscie cyfrowe 4 <§ wyjs¢ analogowych 0V
6
Wielofunkc. wejécie cyfrowe 5 Wielofunkc. wejécie cyfrowe 5
7
Wielofunke. wejécie cyfrowe 6 Wielofunke. wejscie cyfrowe 6 Wyjscie cyfrowe (przekaznik)
8 18
Wyijscie btedu(NO)
11
24V 1 19
@ Wyjscie btedu (NC)
35
36 Zacisk wspolny
oV 24V
9
Wielofunkcyjne wyjscie
10
7
6
7

‘2
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Falownik 3G3FV

| Wymiary (mm)

Falownik
3G3FV-A4_, 400 V, 3-fazowy, do 15 kW

B Bi H Hi T Waga Typ
kg falownika ~ Aj — ] ll
140 126 280 266 180 3 004-CUE
007-CUE
140 126 280 266 180 4,5 015-CUE Iil
022-CUE -
037-CUE ]
040-CUE i i
200 186 300 285 205 6 055-CUE C 1]
075-GUE 1]
250 236 380 365 225 11 110-CUE AT ] | |
150-CUE
i Z || —
|—W LT}
\_IB
Falownik
3G3FV-B4_, 400 V 3-fazowy, >15 kW
B B1 H H1 T Waga Typ
kg falownika e ] -
325 275 450 435 285 27 185-CUE OE=====0| —
325 275 450 435 285 27 220-CUE ===
325 275 625 610 285 44 300-CUE
325 275 625 610 285 44 370-CUE |"m|l
305 275 625 610 285 44 450-CUE (AT _IH ]
455 350 820 795 350 79 550-CUE o) (¢] |"m|l
455 350 820 795 350 80 750-CUE
575 445 925 895 375 135 11K-CUE
LR N —— —
575 445 925 895 400 145 16K-CUE
950 * 1450 1400 435 * 18K-CUE l_@_‘ T
950 * 1450 1400 435 * 22K-CUE BT
-
960 * 1600 1550 455 * 30K-CUE

* zaleznie od wersji
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Falownik 3G3FV

Wymiary (c.d.)

Filtry liniowe (sieciowe)

3G3FV-PFIL_, 400 V, 1-fazowe, typ na ptycie drukowanej

do 15 kW
0) U U
%1 000 =
(0 %
g [oo0 J_?
LN N LA
(B] —T

ponizej 15 kW

B B1 H H1 T Typ
falownika
143 90 320 310 40 4012E
213 150 350 330 40 4025E
266 200 435 415 55 4040E
3G3FV-PFI_, 400 V, 3-fazowy
B B1 H H1 T Typ
falownika
140 106 270 258 90 4060-E
180 146 350 338 90 4100-E
200 166 420 408 130 4120-E
200 166 420 408 130 4150-E
200 166 480 468 160 4180-E
200 166 480 468 160 4280-E
250 170 567 560 205 4450-E

=
SHEISIE]

Is

=a=1=1=
LN

N

][l

—er

5 Sdnmmm3
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Falownik 3G3FV

| Ustawianie parametréw

= Poziomy parametréw

Nr Funkcja Wyswietlacz
Dziatanie 1 Status monitora Monitor
MENU Dzialanie 2 Dane w przypadku wystgpienia Fault Trace
bltedu
3 Historia btedu Fault History
| | Inicjalizacja 1 Nastawa warunkow poczatkowych [A1-00 do A1-05
Inicjalizacja 2 Nastawa parametrow uzytkownika |User Constants
Aplikacja 1 Wybér tryt‘)u pracy Sequenge
Aplikacja 2 Hamowanlg DQ . DC Braking
3 Przetaczanie silnika Speed Search
4 Przekaznik czasowy Delay Timers
| | Programowanie 5 Regulacja PID PID Control
Programowanie 6 Dodatkowe funkcje startowe Reference Hold
7 Regulacja przy duzych DROOP Control
obcigzeniach
8 Oszczedzanie energii Energy Saving
9 Funkcje pozycjonujgce Zero Servo
Stroljen.ie 1 Nastawa czasu przysp./hamow. Accel/Decel
|| Samostrojenie 7 Strojenie 2 Nastawa charakterystyki S-Curve ACC/Dec
Samostrojenie przyspiesz./_hamo’vs./ania .
3 Kompensacja poslizgu Motor-Slip Comp
4 Kompensacja momentu obrot. Torque Comp
5 Regulacja szybkosci ASR Tuning
6 Nastawa czestotliw. nosnej Carrier Freq
7 Ochrona przed kotysaniem Hunting Prev
8 Strojenie fabryczne Factory Tuning
| | Modyfikacje | Referencja 1 Czestotliwos¢ zadana Preset Reference
Modyfikacje Referencja 2 Gorna/dolna granica czestotliwosci |Reference Limits
3 Czestotliwos$¢ skokowa Jump Frequencies
4 Dodatkowe parametry Sequence
czestotliwosci zadanej
5 Nastawa momentu Torque Control
— Silnik 1 Nastawa charakterystyki U/f V/F Pattern
Silnik 2 Nastawa silnika Motor Setup
| Opcje 1 Karta przetwornika obr.-impuls. PG Option Setup
Opcje 2 Analogowa karta wej$ciowa A1-14 Setup
3 Cyfrowa karta wejsciowa D1-08, D1-16 Setup
4 Analogowa karta wyjsciowa A0-08, 12 Setup
5 Niedostgpne D0-02 Setup
6 Niedostepne D0-08 Setup
7 Impulsowa karta wyjsciowa P0-36F Setup
| | Zacisk 1 Wejscie wielofunkcyjne Digital Inputs
Zacisk 2 Wyjscie wielofunkcyjne Digital Outputs
3 Wejscie analogowe Analog Inputs
4 Wielofunkc.wyj$cie analog. Analog Outputs
5 Niedostepne Serial Com Setup
I Ochrona 1 Zabezpieczenie przecigzeniowe Motor Overload
Ochrona silnika
2 Utrata zasilania PwrLoss Ridethru
3 Ograniczenie czestotliwosci Stall Prevention
wyjsciowej
4 Wykryw. zadanej czestotliwosci Ref D etection
5 Restart Fault Restart
6 Wykrywanie momentu obrotow. Torque Detection
7 Ograniczenie momentu obrotow.  [Torque Limit
8 Zabezpieczenie falownika Hdwe Protection
Operator — -
| Operator 1 Wybor wyswietl./nastawa Monitor Select
2 Wybér funkcji Key Selections

Uwaga: przedstawione powyzej poziomy parametrow to poziomy uproszczone, uzywane gtéwnie w programowaniu.
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Nasz autoryzowany partner

OMRON ELECTRONICS Sp. z o.0. Krakéw: ul. Wybickiego 7, 31-261 Krakéw
02-790 Warszawa, ul. Jana Sengera ,,Cichego” 1 tel./fax: (+48 12) 634 51 83
tel.: (+48 22) 645 78 60, fax: (+48 22) 645 78 63 Szczecin: tel./fax: (+48 91) 484 82 62

www.omron.com.pl Wroctaw: tel./fax: (+48 71) 367 86 07




