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Wprowadzenie
W tym dodatku zawarta jest tabela z listg programowalnych parametréw falownika JX i jego
fabryczne nastawy. Skrajna prawa kolumna ponizszej tabeli jest pusta i zostata stworzona do
wpisywanie przez uzytkownika indywidualnych zmian nastaw w stosunku do nastaw
fabrycznych. W wiekszos$ci przypadkéw zastosowan falownika, bedzie to zaledwie kilka zmian
nastaw. Kolejno$¢ parametrow w tabeli jest zgodna z kolejnoscig wystepowania tych
parametréw na cyfrowym panelu sterowniczym falownika

Parametry ustawiane za pomoc g cyfrowego pulpitu sterowniczego falownika

Falownik JX posiada szereg funkcji i parametrow, ktére moga by¢ zmienione przez
uzytkownika. Zalecamy zapisywanie wszystkich zmienianych parametréw, aby mieé¢
mozliwo$¢ szybkiego sprawdzenia, poréwnania i ponownego wpisania nastaw, przy
wystgpieniu sytuacji awaryjnych lub utraty zapisu dokonanych zmian.

Inverter model IX
(model falownika)

MFG. No.

(numer fabryczny)

Podstawowe parametry biegu

Na prawej bocznej stronie
falownika znajduje sie
tabliczka znamionowa
zakupionej jednostki

NOTATKA:. “tak” lub “nie” w rubryce B031=10 oznacza mozliwos$¢ edytowania parametréw
[ podczas biegu silnika przy nastawie parametru blokady nastaw B031 na“10”, (wysoki dostep).

Podstawowe funkcje biegu“F”
Kod Nastawy B0O31 Nastawy
- fabryczne =10 uzytkownika

funkji Nazwa y yt

FO01 | Czestotliwos¢ wyjsciowa - tak
_F002 | Czas przyspieszania .. ... ... | 100 | 1 tak |

F202 | Czas przyspieszania (nastawa dla 2 silnika) 10.0 tak
_F003 | Czas zwalniania . .| 100 | | tak |

F203 | Czas zwalniania (nastawa dla 2 silnika) 10.0 tak

FO004 | Kierunek obrotéw 00 nie
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Funkcje

podstawowe

NOTATKA:. “tak” lub “nie” w rubryce B031=10 oznacza mozliwo$¢ edytowania parametréw
[ podczas biegu silnika przy nastawie parametru blokady nastaw B031 na“10”, (wysoki dostep).

— Grupa “A” Funkcje podstawowe Nastawy BO31 Nastauy
funkciji Nazwa fabryczne =10 uzytkownika
| AQ01 | Zadawanie czestotliwosci | 00 | | nie |
A201 | Zadawanie czestotliwosci, 2-gi silnik 00 nie
| A002 | Zadawanie rozkazuruchu | 02 | | nie |
A202 | Zadawanie rozkazu ruchu, 2-gi silnik 02 nie
| AQ03 | Czestotliwos¢ bazowa | 500 | | nie |
A203 | Czestotliwo$¢ bazowa dla 2-go silnika 50.0 nie
| A004 | Czestotliwos¢ maksymalna | 500 | | nie |
A204 | Maximum frequency setting, 2nd motor 50.0 nie
A005 | Wybor wielkosci wejsciowych dla funkcji [AT] 02 tak
AO011 | Nastawa czestotliwosci poczatkowej sygnatu 0.0 tak
analogowego napieciowego O
AO012 | Nastawa czestotliwosci koncowej sygnatu 0.0 tak
analogowego napieciowego O
A013 | Ustalenie poziomu sygnatu analogowego 0. tak
napieciowego O odpowiadajgcego czestotliwosci
poczatkowej
A014 | Ustalenie poziomu sygnatu analogowego 100. tak
napieciowego O odpowiadajgcego czestotliwosci
koncowej
A015 | Ustalenie sposobu startu falownika dla sygnaty 01 tak
analogowego napieciowego O
A016 | Filtr wejsciowy dla sygnatu zadawania 8. tak
czestotliwosci
| A020 | Wielop. nastawa predkosci - Predkos¢ 0 | 60 | | tak | .
A220 | Wielop. nastawa predkosci - Predkos¢ 0 (2-gi 6.0 tak
silnik)
A021 | Wielop. nastawa predkosci - Predkos¢ 1 0.0 tak
A022 | Wielop. nastawa predkos$ci - Predkos¢ 2 0.0 tak
A023 | Wielop. nastawa predkosci - Predkos¢ 3 0.0 tak
A024 | Wielop. nastawa predko$ci - Predko$¢ 4 0.0 tak
A025 | Wielop. nastawa predkosci Predkos¢ 5 0.0 tak
A026 | Wielop. nastawa predkosci - Predkos¢ 6 0.0 tak
A027 | Wielop. nastawa predkosci - Predkos¢ 7 0.0 tak
A028 | Wielop. nastawa predkosci - Predkos¢ 8 0.0 tak
A029 | Wielop. nastawa predkosci Predkos¢ 9 0.0 tak
A030 | Wielop. nastawa predkos$ci- Predkos¢ 10 0.0 tak
A031 | Wielop. nastawa predkosci- Predkos$¢ 11 0.0 tak
A032 | Wielop. nastawa predkosci- Predkos$¢ 12 0.0 tak
A033 | Wielop. nastawa predkosci- Predkos$¢ 13 0.0 tak
A034 | Wielop. nastawa predkosci- Predko$¢ 14 0.0 tak
A035 | Wielop. nastawa predkosci- Predkos$¢ 15 0.0 tak
A038 | Czestotliwos¢ biegu prébnego 6.00 tak
A039 | Wybér zatrzymania dla biegu prébnego 00 tak
| A041 | Wybor metody podbijania momentut | | 00 | .| nie | .
A241 | Wybér metody podbijania momentut (2-gi silnik) 00 nie
| A042 | Reczne podbijaniemomentu | 50 | tak | .
A242 | Reczne podbijanie momentu dla 2-giego silnika 0.0 tak
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Grupa “A” Funkcje podstawowe

od Nastawy B0O31 Nastawy
fabryczne =10 uzytkownika
funkeji Nazwa y yt
 A043 | Czestotliwos¢ przy ktorej jest podbijany moment | 25 | tak |
A243 Cze_sto_tllv_vosc przy ktorej jest podbijany moment 0.0 tak
(2-gi silnik)
| A044 | Nastawa wzorca charakterystyki U/t | 00 | nie |
A244 | Nastawa wzorca charakterystyki U/f (2-gi silnik) 00 nie
_A045 | Zmiana napiecia wyjsciowego | 100. | tak | .
A245 | Zmiana napigcia wyjsciowego, 2-gi silnik 100. tak
A051 | Wybér hamowania dynamicznego 00 tak
A052 | Czestotliwo$¢ hamowania dynamicznego 0.5 tak
AO53 Czas o_czek|wan|a do rozpoczecia hamowania 0.0 tak
dynamicznego
A054 | Sita hamowania dynamicznego 50 tak
A055 | Czas hamowania dynamicznego 0.5 tak
A056 | Spos6b uaktywnienia hamowania dynamicznego 01 tak
_A061 | Gorna granica regulacji czestotliwosci | 00 | .. tak | .
A261 (53||cr)1r|r|2? granica regulacji czestotliwosci ( 2-gi 0.0 tak
_A062 | Dolna granica regulacji czestotliwosci | 00 | .. tak | .
A262 D_ol_na granica regulacji czestotliwosci ( 2-gi 0.0 tak
silnik)
A063, 0.0
A065, | Czestotliwosci zabronione 0.0 tak
A067 0.0
A064, 0.5
A066, | Szerokosci pasm zabronionych 0.5 tak
A068 0.5
AO071 | Tryb pracy regulatora PID 00 tak
A072 | Wspéitczynnik wzmocnienia Kp 1.0 tak
A073 | Czas zdwojenia Ti 1.0 tak
A074 | Czas wyprzedzania Td 0.0 tak
AQ75 Wspéiczynnik skalowania sygnatu sprzezenia 1.00 tak
zwrotnego
AQ76 | Zrédio sygnatu sprzezenia zwrotnego 00 tak
AQ77 Wspotczynnik przyrostu sygnalu sprzezenia 00 tak
zwrotnego
AQ078 | Poziom ograniczenia regulacji PID 0.0 tak
A081 | Nastawa funkcji AVR 02 nie
AO82 Xsthawa poziomu napiecia silnika dla funkcji 200/400 nie
A085 | Funkcja oszczednosci energii 00 nie
AO86 Srt]oe?;in efektywnosci funkcji oszczednosci 50.0 nie
A092 | Drugi czas przyspieszania (silnk 1) | 15.00 | tak |
A292 | Drugi czas przyspieszania ( 2-gi silnik) 15.00 tak
A093 | Drugi czas zwalniania (silnik 1) | 15.00 | tak |
A293 | Drugi czas zwalniania ( 2-gi silnik) 15.00 tak
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Grupa “A” Funkcje podstawowe

Nastawy B0O31 Nastawy
KOd.. Nazwa fabryczne =10 | uzytkownika
funkciji
AQ94 Wybo!r fu.nkCJI dwustanowego przyspieszania i 00 nie
___________ zwalniania
A294 Wybo_r fu_nkql d\{vu_stanowego przyspieszania i 00 nie
zwalniania ( 2-gi silnik)
A095 Poziom czest_otllwosu przetaczajacej czas 00 nie
___________ przyspieszania |
A295 Poziom czest_otllwos_u_ przeiqczajqcej czas 00 nie
przyspieszania (2-gi silnik)
A096 Poziom c_zestothwosu przetaczajacej czas 00 nie
___________ awalniania
A296 Poziom c_zestot_hvyos_u przetaczajacej czas 00 nie
zwalniania (2-gi silnik)
A097 | Wybér charakterystyki przyspieszania 00 nie
A098 | Wybér charakterystyki zwalniania 00 nie
A101 Nastawa czestotliwosci poczatkowej sygnatu 0.0 tak
analogowego pradowego Ol
A102 Nastawa czestotliwosci koncowej sygnatu 0.0 tak
analogowego prgdowego Ol
Ustalenie poziomu sygnatu analogowego
A103 | pradowego Ol odpowiadajgcego czestotliwosci 0. tak
poczatkowej
Ustalenie poziomu sygnatu analogowego
A104 | pradowego Ol odpowiadajgcego czestotliwosci 100. tak
koncowej
A105 Ustalenie sposobu startu falownika dla sygnaty 01 tak
analogowego prgdowego Ol
Al41 Wybér sygnalu (A) dla funkcji operacji na 01 tak
sygnatach zadajacych czestotliwosé
A142 Wybér sygnatu (B) dla funkcji operacji na 02 tak
sygnatach zadajacych czestotliwosé
A143 Rod;aj operaciji dok.ony,v\{any na dwoch sygnatach 00 tak
zadajacych czestotliwosé
A145 Czestot.hwosc dodawana do czestotliwosci 0.0 tak
zadanej
A146 | Znak czestotliwosci dodawanej 00 tak
A151 Nastavya czestotliwosci poczatkowej 0.0 tak
potencjometra
A152 | Nastawa czestotliwosci koncowej potencjometra 0.0 tak
A153 Ustalen!e poziomu sygnaﬂJ odpoyvladajacego 0. tak
czestotliwosci poczatkowej potencjometra
A154 Ustalen!e poziomu sygnatu odppW|adajqcego 100. tak
czestotliwosci koncowego potencjometra
A155 | Uaktywnienie funkcji potencjometra 01 tak
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Funkcje uzupetniaj ace
— Grupa“B” Funkcje uzupetniaj ace Nastawy BO31 Nastawy
fabryczne =10 uzytkownika
funkej Nazwa y Yyt
B001 | Sposbb automatycznego przywracania rozkazu ruchu 00 tak
B002 | Dopuszczalny czas zaniku zasilania 1.0 tak
B003 | Czas oczekiwania na ponowny start 1.0 tak
B0O4 Blokada_ przy zaniku zasilania lub przy stanie 00 tak
podnapieciowym
BOOS Wybér |I0$C|_ponov_vnych startéw po ciagtym 00 tak
wystepowaniu zaniku napiecia
BO11 Czestotliwos¢ startowa w p_rzypadku automatycznego 00 nie
rozruchu po zaniku zasilania
Znamionowy
B012 | Poziom zabezpieczenia termicznego prad wyjsciowy|  tak
.| falownika | |
Znamionowy
B212 | Poziom zabezpieczenia termicznego ( 2-gi silnik) prad wyjsciowy|  tak
falownika
__BO13 | Charakterystyka zabezpieczenia termicznego | | 00 ___|... tak | .
B213 g:irn?li?kterystyka zabezpieczenia termicznego (2-gi 00 tak
| B021 | Zabezpieczenie przecigzeniowe | oL | tak | .
B221 | Zabezpieczenie przecigzeniowe (2-gi silnik) 01 tak
Prad
B022 | Poziom ograniczenia przecigzenia Znamionowy tak
o xas
Prad
B222 | Poziom ograniczenia przeciazenia (2-gi silnik) Znamionowy tak
x15
._B023 | Czas obnizania czestotliwo$ci po wykryciu przecigzenia | ___ ! 10 .. tak | .
B223 Czas qbnlzanla czestotliwosci po wykryciu przecigzenia 10 tak
(2-gi silnik)
__B028 | Wybor sposobu zabezpieczenia przecigzeniowego | | 00
B228 \g/\i/)éﬁﬁirkiposobu zabezpieczenia przecigzeniowego (2- 00 tak
B029 Czas hamowanie przy przecigzeniu podczas préby 05 nie
ponownego rozruchu
Znamionowy
Dopuszczalny poziom pradu podczas automatycznego prad .
B030 . nie
rozruchu wyjsciowy
falownika
B031 | Blokada nastaw 01 tak
BO50 Wyl_)or _funkcu kontrolowanego zatrzymania po zaniku 00 nie
zasilania
B051 | Poziom napiecia DC do kontrolowanego zatrzymania 0.0 nie
BO52 Poziom napiecia DC do wstrzymania kontrolowanego 0.0 nie
zatrzymania
BO53 Czas hamqwanla podczas funkcji kontrolowanego 10 nie
zatrzymania
BO54 Spadek czestotliwosci rozpoczynajacy proces 0.0 nie
kontrolowanego zatrzymania
BO55 Kontr}ola napiecia DC d_Ia AVR podczas zwalniania 0.2 tak
Wspdtczynnik wzmocnienia P
BO56 Kontrola napiecia DC dla A_VR podczas zwalniania 0.2 tak
Czas zdwojenia (catkowania) |
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Grupa“B” Funkcje uzupetniaj ace

od Nastawy | BO31 Nastawy
fabryczne =10 | uzytkownika
funkeji Nazwa y yt

BOSO Ka!llbr.aqa wartosci sygnalu analogowego 100. tak
wyjsciowego O dla zacisku AM

B082 | Czestotliwos¢ poczgtkowa 0.5 tak

B083 | Czestotliwos$¢ kluczowania tranzystoréw 3.0 nie

B084 | Wybdr funkcji powrotu do nastaw fabrycznych 00 nie

B085 | Wybdr nastaw fabrycznych 00 nie

B086 | Skalowanie czestotliwosci wyjsciowej 1.0 tak

B087 | Blokada przycisku STOP 00 tak

B088 | Ponowny rozruch po zadziataniu funkcji [FRS] 00 tak

B089 Wlelko_sc monitorowana podczas pracy sieciowej 01 tak
falownika

B091 | Tryb zatrzymania 00 nie

B092 | Sterowanie praca wentylatora falownika 01 nie

B130 Wstrzymar_ue hamowania przed blokadg 00 tak
nadnapieciowg

B131 Poziom napiecia w qbwod2|e po_sredmm DC _ 380/ 760 tak
uaktywniajacy funkcje wstrzymujacg hamowanie

B133 | Kontrola napiecia DC dla AVR podczas zwalniania 00 tak

B134 Nastawa progu napigciowego DC dla AVR 380/760 tak
podczas zwalniania

B140 | Ograniczenie pradu przed blokada termiczng 01 tak

B150 Zmnlejszeme_ czestotliwosci kluczowania przed 00 tak
blokadg termiczng

B151 Uaktywnienie funkcji szybszej odpowiedzi na 00 tak

sygnat startu
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Funkcje zaciskow programowalnych

Grupa“C” Funkcje zaciskéw programowalnych Nastawy BO31 Nastawy
fuﬁokgji Nazwa fabryczne =10 | uzytkownika
| C001 [Funkcazaciskul 1 0 [ ne |
C201 | Funkcja zacisku 1 (2-gi silnik) 00 nie
| C002 | Funkcjazacisku2 | 01 | . nme | ...
C202 | Funkcja zacisku 2 (2-gi silnik) 01 nie
..C003 | Funkcjazacisku3 | 18 | . ne_ | .
C203 | Funkcja zacisku 3 (2-gi silnik) 18 nie
| C004 | Funkcjazaciskud [ 12 [ e [
C204 | Funkcja zacisku 4 (2-gi silnik) 12 nie
| C005 | Funkcjazacisku5 02 [ ne |
C205 | Funkcja zacisku 5 (2-gi silnik) 02 nie
C011 | Wyb6r rodzaju styku dla wejscia 1 00 nie
C012 | Wybdr rodzaju styku dla wejscia 2 00 nie
C013 | Wybor rodzaju styku dla wejscia 3 00 nie
C014 | Wyb6r rodzaju styku dla wejscia 4 00 nie
C015 | Wybér rodzaju styku dla wejscia 5 00 nie
C021 | Funkcja zacisku 11 00 nie
C026 | Funkcja przekaznika alarmowego 05 nie
C028 | Wybdr wartosci mierzonej dla zacisku AM 00 tak
C031 | Wybér rodzaju styku dla wyjécia 11 00 nie
C036 | Wybdr rodzaju styku dla wyjécia alarmowego 01 nie
C038 | Sygnalizacja niskiego obcigzenia 01 tak
Znamionowy
. . prad
C039 | Poziom sygnalizowanego pradu wyjéciowy tak
falownika
Znamionowy
. - L prad
C041 | Poziom sygnalizacji przecigzenia wyjsciowy tak
____________________________________________________________________________ falownika _ | | ...
Znamionowy
. - L R prad
C241 | Poziom sygnalizacji przeciazenia (2-gi silnik) wyjsciowy tak
falownika
C042 Sygnal'izacja psiagniecia czestotliwosci podczas 0.0 tak
przyspieszania
co43 Sygna_lizacja osiggniecia czestotliwosci podczas 0.0 tak
zwalniania
C044 | Sygnalizacja przekroczenia wartosci uchybu regul. PID 3.0 tak
C052 Zrég_ gorny sygnatu sprzezenia zwrotnego go wytaczania 100.0 tak
rugiego uktadu napedowego przy regulacji PID
C0o53 Prég dolny sygnatu sprzezenia zwrotnego do zataczania 0.0 ¢
drugiego ukfadu napedowego przy regulacji PID ' ak
gieg pe g0 przy regulacj
C070 | Wyb6r funkcji OPE / ModBus 02 tak
C071 | Predko$¢ transmisiji 04 tak
C072 | Adres stacji 1. tak
C074 | Kontrola parzystosci 00 tak
C075 | llo$¢ bitéw stopu 1 tak
C076 | Reakcja falownika na wystgpienie btedu 02 tak
Co77 Dopuszczalny czas przerwy pomiedzy kolejnymi 0.00 tak
zapytaniami (time-out)
C078 | Czas rozpoczecia hadawania odpowiedzi 0. tak
C081 | Kalibracja sygnatu O 100.0 tak
C082 | Kalibracja sygnatu Ol 100.0 tak
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KOdGrupa C” Funkcje zaciskéw programowalnych Nastawy BO31 Nastawy
fabryczne =10 [ uzytkownika
funkcji Nazwa y yt
C086 | Uchyb ustalony dla zacisku AM 0.0 tak
C091 | Dostep do funkcji rozszerzonych Debug 00 tak
C101 | Pamie¢ funkcji motopotencjometra UP/DOWN 00 tak
C102 | Kasowania blokady falownika 00 tak
Wybér funkcji programowalnych zaciskéw
C141 | wyjsciowych dla wewnetrznego wejscia logicznego 00 nie
Wybér funkcji programowalnych zaciskéw
C142 | wyjsciowych dla wewnetrznego wejscia logicznego 01 nie
C143 | Wybor operacji logicznej 00 nie
C144 | Zacisk 11 - czas zwloki przy zatgczaniu 0.0 tak
C145 | Zacisk 11 - czas zwloki przy wytgczaniu 0.0 tak
c148 Zacisk pr_zekaznlka alarmowego - czas zwioki przy 0.0 tak
zalgczaniu
C149 Zacisk pr_zekaznlka alarmowego- czas zwioki przy 0.0 tak
wylgczaniu

Funkcje statych silnika

Grupa“H” Funkcje stalych silnika

Nastawy B031 Nastawy

Kod — . ;
fabryczne =10 | uzytkownika
funkcji Nazwa Y yt
HO03 | Moc znamionowa Zaleznie od | e
---------------------------------------------------------------------- mocy
H203 | Moc znamionowa ( 2-gi silnik) ZNamionowey | pje
falownika
 HOO4 | llo$¢ biegunéw A nie | .
H204 | llos¢ biegundéw ( 2-gi silnik) 4 nie
HO06 | Wspoilczynnik stabilizacji 100 tak

H206 | Wspotczynnik stabilizacji ( 2-gi silnik) 100 tak






