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Wybor jednostki programuj  acej

Wstep
Falowniki OMRON wykorzystujg najnowoczes$niejsze osiggniecia i technologie w zakresie
napedow sterowanych. Wynikiem tego sg produkty wysokiej klasy, dajace duze korzysci z ich
stosowania (m.in. oszczednosé¢ energii). Wspotczesne maszyny i urzadzenia wykorzystujace
napedy falownikowe stawiajg przed nimi wysokie wymagania. Falowniki serii JX dzieki duzej
funkcjonalnosci  (réznorodnos$¢ dostepnych funkcji, szeroka gama konfigurowanych
parametréw) stanowig kompleksowy element automatyki tych maszyn. To jednak powoduje,
ze sg postrzegane jako urzadzenia skomplikowane w obstudze. Ten rozdziat instrukcji ma na
celu zapoznanie Cie z falownikiem i pokazanie, ze obsluga jego jest prosta, czytelna i
logiczna.

Jak wynika z rozdzialu 2 niniejszej instrukcji, uruchomienie napedu sterowanego falownikiem
wcale nie wymaga wprowadzania wielu nastaw i nie jest skomplikowane. Zgodnie z tym, dla
prawidtowe]j pracy wiekszosci aplikacji wystarczy ustawienie tylko kilku parametréw. Ten
rozdziat wyttumaczy znaczenie wszystkich funkcji i parametrow programowanych w falowniku
i wskaze te, ktérych ustawienie jest niezbedne dla okreslonych aplikacji.

Jezeli tworzysz nowa aplikacje z falownikiem okresl, jakie sa jej wymagania dla optymalnej
pracy catego uktadu, a nastepnie znajdz parametry i funkcje w JX, ktére je spetnia. Doktadne
dostrojenie falownika do ukltadu mozesz wykona¢ zmieniajgc kolejno poszczegélne nastawy i
sprawdzac ich wptyw na caly ukfad

Programowanie falownika - wst ep

Panel sterowania, w ktory standardowo wyposazony jest falownik jest najprostszym i
najwygodniejszym narzedziem programowania. Wszystkie parametry i funkcje falownika sg
dostepne i ustawiane za pomoca tego panelu. Inne narzedzia programowania dostepne do JX
wykorzystujg ukltad funkcji i parametréw zastosowany w panelu standardowym, co znacznie
ufatwia postugiwanie sie nimi. W tabeli ponizej zestawiono opcjonalne panele wraz z

przewodami

Ursadzen cod Realizowana Miejsce Przewody (wybierz jeden)
rzadzenie 0 .

a funkcja préeﬁgfa V\ﬁi’g:n Kod Dilugos¢

Zewnetrzny . . 3G3AX-
Monitorowanie EEPROM w

gg;gl/vniczy 3G3AX-0P01 i programowanie | falowniku CAJ_(EESOO 3 metrowy
szv;letrzny 3G3AX-0po5 | Monitorowanie | EEPROMw ci?ggééo 3 metrow
panet i programowanie | panelu y
kopiujacy -EE

NOTATKA: Kiedy do falownika podtgczony jest zewnetrzny panel taki jak np. 3G3AX-OP01
r‘g, lub 3G3AX-OPO05, to standardowy panel, w ktéry wyposazony jest falownik jest automatycznie
zablokowany (poza przyciskiem STOP)
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Obstuga paneli sterowania

Panel sterowania falownika JX spetnia funkcje monitorowania i programowania urzadzenia.
Rozmieszczenie i znaczenie poszczegodlnych elementéw panelu przedstawia rysunek ponizej.
Inne panele programujace JX maja takie same przyciski i podobny ich rozktad

Jednosthl wydwietlamchwartodol (Hz /&)

[ omRen \\ 1—Zasilanie
P B INVERTER
Wysiietiaez— | ] o = |_—Alam
| —PracaStop

ARDATTY OrEytisk RUN— o — Akbywity potencjormert
Run praca RUN || aeaer

— —Potencjometr
StDpFReset-—if o & T Tryb
Przyrisk funkeyiny i \\f ,‘\ ) prograrncwaniamonitorweania

Gorafdot Zapisz

Legenda przyciskéw i diod sygnalizacyjnych

e Dioda Run/Stop - Wiaczona, kiedy falownik zasila silnik (tryb RUN - Biegu silnika),
wytgczona kiedy falownik nie podaje napiecia na zaciski silnika (tryb STOP).

e Dioda Program/Monitor PRG - Wigczona, kiedy falownik jest w trybie programowania -
edytowania parametréw. Wytaczona, kiedy falownik jest w trybie monitorowania.

» Dioda Przycisku Run - Jest wigczona, kiedy jest aktywny przycisk RUN - rozkaz ruchu.
Wylaczona kiedy przycisk jest zablokowany.

e Przycisk Run - Stuzy do zadawania rozkazu ruchu silnika. Aby zada¢ rozkaz ruchu
silnika dioda Run musi by¢ zapalona. Kierunek obrotow silnika przy zadawaniu rozkazu
ruchu przyciskiem Run ustawiany jest w parametrze F004.

e Przycisk Stop/Reset - Stuzy do zatrzymania silnika. Po wcisnieciu silnik zostanie
zatrzymany w zdefiniowanym czasie. Ten przycisk stuzy rowniez do resetowania blokady
falownika.

» Potencjometr - Pozwala ptynnie regulowa¢ czestotliwosc wyjsciowa. Kiedy jest aktywny
Swieci sie nad nim dioda.

« Dioda Potencjometru - wiaczona kiedy potencjometr jest aktywny.

* Wyswietlacz - Czterocyfrowy, siedmiosegmentowy wyswietlacz. Wyswietla kody
parametréw, ustawienia, kody btedéw, wartos¢ czestotliwosci, pradu itd.

» Diody jednostek Hz/Amper - wskazujg jednostke monitorowanej wielkosci, ktorej
wartosc¢ jest aktualnie prezentowana na wyswietlaczu.

» Dioda Power - Sygnalizuje wigczone zasilanie falownika.

* Dioda Alarm - Wigczona, kiedy falownik jest zablokowany i na wyswietlaczu
prezentowany jest kod przyczyny alarmu, ktéra wywotata blokade. W tym czasie styki
przekaznika alarmu sg zamkniete.

e Przycisk funkcyjny @l Przycisk stuzy do poruszania sie pomiedzy grupami
parametréw i funkciji.

* Przyciski strzalki gora/dét - Stuzg do poruszania sie po liscie parametrow i funkcji oraz
zmieniania (zwiekszania, zmniejszania) wartosci parametrow.

e Przycisk zatwierdzenia = (ENTER)- Kiedy falownik jest w trybie programowania,
przycisk ten stuzy do zatwierdzenia wyboru parametru oraz zatwierdzenia wprowadzonej
wartosci - zapisania jej do pamieci EEPROM
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Mapa Nawigacyjna menu panelu sterowania

Panel sterowniczy falownika stuzy do zmiany i monitorowania wszystkich funkcji i parametrow
falownika. Diagram ponizej pokazuje sposob poruszania sie miedzy parametrami.
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Legenda:
*1 — nowa nastawa nigdy nie jest zapamietywana po wcisnieciu przycisku funkcyjnego
*2 — Zawsze wciskaj przycisk ENTER jesli chcesz zapisa¢ nowg nastawe

*3 — Jesli za pomoca przycisku funkcyjnego @l powrdcites z trybu podgladu nastawy (bez
zapamietania) do trybu wyswietlania kodu parametru, to po wcisnieciu kolejny raz przycisku

funkcyjnego przejdziesz do podgladu aktualnej grupy rozszerzonej (np. A---)

*4 — Jesli wcisniesz przycisk ENTER «d gdy na wyswietlaczu falownika monitorowany jest jeden z
parametréw grupy monitorujgcej d*** lub parametr FOO1, to po wylaczeniu zasilania i po
ponownym jego podaniu, na wyswietlaczu monitorowany bedzie ten ,potwierdzony” parametr

*5 — Kiedy wcisniesz ENTER bedac w danym parametrze, to po przerwie w zasilaniu i po
ponownym podaniu napiecia zasilania, na wyswietlaczu pojawi sie grupa rozszerzona do ktorej
dany parametr nalezy (np. A--- w przypadku parametru FO02 lub A0O1 itp.)

* - Aby po ponownym podaniu napiecia zasilania falownik monitorowat wybrang wielko$¢ (wybrany
parametr monitorujacy), nalezy w przypadku dokonania zmiany jakiejkolwiek nastawy, po
powrocie do dane'ﬁdanej wielkosci monitorujacej zawsze potwierdza¢ swoéj wybor wciskajac

przycisk ENTER

\

E'@ ‘NOTATKA: Funkcje grupy “B” i “D” sg prezentowane na wyswietlaczu matymi literami - “b”,
“d”. Uzywane w instrukcji oznaczenia “B” i “D” sg adekwatne wyswietlanym “b” i “d".

{

NOTATKA: Przy edytowaniu ustawionego parametru przycisk ENTER stuzy do zatwierdzania
wprowadzonych nastaw i zapisywania ich w pamieci EEPROM falownika..




76

Tryb pracy falownika i panelu

Diody PRG i RUN sygnalizujg tryby pracy .

falownika. Tryb Programowania i Tryb Biegu S@T\H“

nie s trybami wykluczajgcymi sie. Na rysunku Bieg RESET

po prawej, przedstawiono schemat trybow. Dla RUN

Trybu Biegu przeciwnym jest Tryb Stop "'\__ﬂ~ -

(zatrzymania silnika), dla Trybu
Programowania przeciwnym jest Tryb

Monitorowania. Uswiadomienie sobie relacji
miedzy trybami jest bardzo istotne, bowiem w

wielu przypadkach mozna zmienia¢ niektére
parametry bez potrzeby zatrzymywania
silnika.

Jezeli wystapi podczas pracy falownika
zdarzenie wywotujace blokade, urzadzenie
przejdzie w Tryb Blokady. Zdarzenie takie jak
przecigzenie silnika spowoduje wylgczenie
falownika z Trybu Biegu i wylgczenie zasilania
silnika. W Trybie Blokady wszystkie rozkazy
ruchu sg ignorowane. Przed ponownym
uruchomieniem silnika nalezy zresetowac
blokade naciskajac przycisk STOP/RESET.

Patrz “Monitorowanie i historia awaryjnych w

wytgczen “ na stronie 200 \\

Btad

: . - Syanat alarmu
Zmiana nastaw falownika w trybie biegu

Falownik bedac w Trybie Biegu (sterowania silnikiem) pozwala na programowanie i

wprowadzanie nastaw pewnych funkcji i parametrow. Jest to bardzo przydatne w

maszynach, w ktorych trzeba zmieni¢ nastawy a nie moga zosta¢ zatrzymane.
W tabelach parametréw zamieszczonych w tym rozdziale, znajduje
sie kolumna “Zmiana w Trybie Biegu”. Zaznaczono w niej czy dany
parametr moze by¢ edytowany i zmieniany, kiedy falownik jest w
Trybie Biegu. Dodatkowo przy nastawie B031=10, mozliwa jest
zmiana w trybie biegu tych parametrow (dodatkowych), ktore zostaty
wymienione w dodatku C w rubryce ,,B031=10". Gdy blokada nastaw
zostat ustawiony na inng wartosc niz 10 to bedzie mozliwe
dokonywanie zmian w poszczegdlnych parametrach falownika w
trybie biegu zgodnie z oznaczeniem ,tak”, ,nie” w rubryce pod
kolumna “Zmiana w Trybie Biegu”. Szczeg0ty blokowania nastaw
przez ten parametr patrz rozdziat “Blokada nastaw™ na stronie 105

Zmiana
w trybie
Biegu

nie tak

Algorytm sterowania silnikiem
Falowniki JX majg zaimplementowane dwa Algorytm sterowania silnikiem
algorytmy modulowania sygnhatu PWM
sterujacego silnikiem. Szczeg6ty dotyczace Sterowanie skalarne U/f

nastaw algorytmu zostaty opisane w rozdziale statomomentowe o
“Algorytm sterowania momentem” na stronie 87 Wyjscie

—>

Sterowanie skalarne U/f
zmiennomomentowe
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Grupa “D": Funkcje monitorowania
Funkcje monitorowania mozna aktywowac niezaleznie od tego czy falownik znajduje sie w
Trybie Biegu (Run) czy Zatrzymania (Stop). Po wybraniu kodu funkgciji, ktéra monitoruje
zadang wielkos$¢ przycisnij przycisk FUNC aby wyswietla¢ na wyswietlaczu aktualng wartosé.
Funkcje D005 oraz D006 wykorzystujg indywidualne segmenty wyswietlacza dla
sygnalizowania statusu wtgczony/wytgczony zaciskéw listwy sterujacej.

Funkcije grupy “D” Zmiana

Kod . w trybie Jeijkr!o
funkajj Nazwa Opis Biegu SIKI
Na wyswietlaczu prezentowana
Czestotliwos¢ wyjsciowa jest aktualna wartos¢ - Hz
D001 czestotliwosci wyjsciowej;
zakres od 0.0 do 400.0 Hz
Biezgca warto$¢ pradu silnika
(wewnetrzny filtr , czas
D002 | Prad wyjsciowy odswiezania staty 100 ms), - A

zakres

0 do 999.9 amper
Trzy wskazania:

. ; “F"..... Bieg w prawo
D003 | Kierunek obrotéw “0" .. Stop - -
“r"..... Bieg w lewo

Wyswietla przeskalowang
wartos¢ sygnatu sprzezenia
zwrotnego do regulatora PID.

Wartosé sygnatu (Wartos¢ skalowana przez stalg vecatedo
D004 | sprzezenia zwrotnego do z parametru AQ75), - zakregu
regulatora PID Zakresy wskazan:

0.00 do 99.99, 100.0 do 999.9,
1000. do 9999., 1000 do 999,
10000 do 99900

D005 Sygnalizuje stan wejs¢
cyfrowych:

Stan wejsciowych zaciskow
listwy sterujgcej

54 3 21
Numer zacisku

D006 Sygnalizuje stan wyjsé
cyfrowych na listwie sterujace:

Stan wyjsciowych zaciskow
listwy sterujgcej

AL 11

Numer zacisku
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Funkcje gru

y D’

Zmiana

Kod
funkcji

Nazwa

Opis

w trybie
Biegu

Jedno
stki

D007

Przeskalowana warto$¢
czestotliwosci

Wyswietla biezgcq wartos¢
czestotliwosci przeskalowang
przez stalg ustawiong w
parametrze B086. Zakres:
XX.XX 0.00 do 99.99

XXX.X 100.0 do 999.9
XXXX. 1000. do 9999.
XXXX 1000 do 9999 (x10=
10000 do 99999)

Hz
przemno
zona
przez
stalg

D013

Napiecie wyjsciowe

Napiecie wyjsciowe (zasilajace
silnik), Zakres: od 0.0 do
600.0V

D016

Zsumowany czas biegu
silnika

Wyswietla catkowity czas pracy
falownika w Trybie Biegu w
godzinach:

Zakres 0 do 9999 /

1000 do 9999 /

G100 do G999 (10,000 do
99,900)

godziny

D017

Zsumowany czas zasilania
falownika

Wyswietla catkowity czas, w
jakim falownik byt zasilany.
Podawany w godzinach.
Zakres 0 do 9999 /

1000 do 9999 /

G100 do G999 (10,000 do
99,900)

godziny

D018

Temperatura radiatora

Wyswietla temperature
radiatora chtodzacego.
(0.0~200)

°C

Blokada i historia blokad

Parametry Blokada falownika i historia blokad pozwalajg na sprawdzenie powodu zablokowania
falownika oraz przejrzenia historii wszystkich awaryjnych wytgczen. Szczeg6ty patrz “Monitorowanie i
historia awaryjnych wytaczen” na stronie 200

Funkcje gru

YD’

Kod
funkcji

Nazwa

Opis

Zmiana
w trybie
Biegu

Jednos
tki

D080

Liczba btedéw

Liczba blokad falownika
(btedobw),
Zakres 0. do 9999

zdarzenia

D081

Btad nr 1

D082

Btad nr 2

D083

Btad nr 3

Wyswietla informacje o

blokadzie:

* Kod btedu

* Czestotliwos¢ wyj. w chwili

zablokowania

* Prad wyjsciowy w chwili
zablokowania

* Poziom napiecia DC w
chwili zablokowania

» Calkowity czas biegu do
chwili zablokowania.

» Caftkowity czas zasilania od
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Funkcije grupy “D” Zmiana Jednos
Kod Nazwa Opis W trybie tki
funkcji P Biegu
chwili blokady
Wyswietla poziom napiecia na
D102 | Napiecie posrednie DC szynie DC, - Y
Zakres 0.0 do 999.9
Pokazuje wartos¢ procentowa
Poziom przegrzania zakumulowanego w czasie
D104 - ) 4 - %
termicznego przegrzania radiatora , zakres
0.0 do 100.0

Typ pracy panelu sterowania w pracy sieciowej falow  nika

Falownik JX moze by¢ sterowany poprzez sie¢ (np. ModBus) lub zdalny panel cyfrowy,
podigczony do szeregowego portu na panelu sterowania. Woéwczas panel sterowania falownika
jest nieaktywny (poza przyciskiem STOP). Moze jednak prezentowac na wyswietlaczu jedng z
monitorowanych wielko$ci (parametry D001 do D0O07). W funkcji BO89 dokonuje sie wyboru
prezentowanej wielkosci na wyswietlaczu podczas pracy sieciowej falownika

B089 warto $€ monitorowana na panelu podczas pracy sieciowej
Ko.d : Warto $¢ monitorowana
opcyjny | Funkcja
01 D001 Monitorowanie czestotliwosci wyjsciowej
02 D002 Monitorowanie pradu wyj$ciowego
03 D003 Monitorowanie kierunku obrotéw silnika
04 D004 Monitorowanie wartosci sygnatu sprzezenia zwrotnego
05 D005 Stan wejs¢ cyfrowych na listwie sterujgcej
06 D006 Stan wyjs¢ cyfrowych na listwie sterujgcej
07 D007 Monitorowanie przeskalowanej wartosci czestotliwosci

Kiedy panel sterowania jest w trybie monitorowania przy sieciowej pracy falownika:

wyswietlacz prezentuje jedng z wielkosci monitorowanych DOOx zgodnie z nastawg w
parametrze B089 kiedy...

przetacznik DIP OPE/485 jest ustawiony w pozycji “485”, lub

do urzadzenia przez port szeregowy jest podtaczony zdalny panel lub sie¢ przed
wigczeniem zasilania falownika.

podczas pracy sieciowej panel sterowania bedzie réwniez wyswietlat kody btedéw
wywotujgcych blokade falownika. W celu zresetowania blokady przycisnij przycisk
STOP. Szczegdly dotyczace bteddw i blokad falownika zostaly opisane w “Kody btedéw”
strona 200

» jezeli zachodzi taka potrzeba, przycisk STOP mozna zablokowa¢ w parametrze B087.




80

Grupa “F": Podstawowe parametry biegu
Parametry z grupy “F” definiujg podstawowe
profile czestotliwosci (predkosci). Czestotliwosc
wyjsciowa ustawiana jest w Hz, natomiast
przyspieszenie i hamowanie (od 0 do

maksymalnej czestotliwosci i od maksymalnej

Czestotliwos¢
czestot. do 0) definiowane jest przez Wyjeéciowa F002 '
wprowadzenie czasow w sekundach. W tej D
grupie funkcji znajduje sie rowniez parametr,
ktory ustawia kierunek obrotow silnika po
rozkazie ruchu wydawanym przyciskiem Run. 0

.

Ten parametr nie ma wptywu na kierunek
obrotéw przy rozkazie ruchu zadawanym z

listwy sterujace;.

Standardowe parametry przyspieszania i zwalniania (domysine) ustawiane sg w funkcjach
czas przyspieszania 1, czas zwalniania 1. Alternatywne nastawy dokonywane sg w funkcjach
grupy A (parametry Ax92, Ax93). Kierunek obrotéw silnika po rozkazie ruchu zadanym z
panelu sterowania ustawiany jest w parametrze F004

Funkcje grupy “F”

Kod
funkcji

Nazwa

Opis

Zmiana
w trybie
Biegu

Nastawa
fabryczna

Jedno
stki

FOO1

Czestotliwos¢ wyjsciowa

Czestotliwos¢ wyjsciowa
falownika

zakres 0.0/ czest. poczat.
do 400Hz

tak

Hz

F002

Czas przyspieszania

DomyslIny czas
przyspieszania
Zakres 0.01 do 3000 sekund

tak

10.0

sek.

F202

Czas przyspieszania
(nastawa dla 2 silnika)

DomyslIny czas
przyspieszania, nastawa dla
drugiego silnika
Zakres 0.01 do 3000 sekund

tak

10.0

sek.

FO003

Czas zwalniania

DomyslIny czas zwalniania
Zakres: 0.01 do 3000
sekund.

tak

10.0

sek.

F203

Czas zwalniania (nastawa
dla 2 silnika)

DomyslIny czas zwalniania,
nastawa dla drugiego silnika
Zakres 0.01 do 3000
sekund.

tak

10.0

sek.

F004

Kierunek obrotow

Dostepne dwie nastawy;
wybierz kod:

00 w prawo

01 wlewo

nie

00
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Grupa “A”: Funkcje podstawowe
Falownik umozliwia sterowanie pracag silnika (polecenia START, STOP, zadawanie predkos$ci)
wieloma sposobami. Wybor zrodta sygnatdéw sterujgcych dokonywany jest w parametrach:
A001 (spos6b zadawania predkosci silnika - czestotliwosci wyjsciowej falownika) oraz A002
(spos6b zadawania rozkazu ruchu - polecenia FW-bieg w prawo oraz RV-bieg w lewo).

Funkcje grupy “A” Zmiana

bi Nastawa pedno
Kod Nazwa / Opis w trybie fabryczna | stki
funkcji | Na panelu 3G3AX-OP05 Biegu
Pie¢ nastaw; wybierz kod:
A001 | Zadawanie czestotliwosci 00 Potencjometr nie 00 -
01 Listwa sterujgca
02 Nastawa funkcji
FOO1
Zadawanie czestotliwosci, 03 Rozkaz z sieci .
A20L | 5 g silnik) ModBus hie 00 -
10 Wynik obliczen
funkcji
Trzy opcje; wybierz kod:
A002 | Zadawanie rozkazu ruchu 01 Listwa sterujgca nie 02 -
02 Przycisk Run na
panelu sterowania, lub panel
Zadawanie rozkazu ruchu, cyfrowy .
A202 1 (5 gi silnik) 03  Rozkaz z sieci nie 02 -
ModBus

Ustawienie sposobu zadawania cz  estotliwo $ci - wiasciwo$ci nastaw parametru A001
zostaly szczegbétowo omoéwione w dalszej czesci instrukcji. Ponizsza tabela opisuje
poszczegolne nastawy i wskazuje strony, na ktérych mozna znalez¢ dalsze informacije

SzczegOty patrz

Kod Zrédio zadawania cz estotliwo $ci
strony

Potencjometr falownika - zakres zmian czestotliwosci
wprowadzanych przez potencjometr definiowany jest w 64

00 parametrach B082 (czestotliwosé rozruchu) i AO04
(czestotliwos¢ maksymalna)
Listwa sterujgca - analogowe sygnaty podawane na
01 zaciski - wejscia analogowe listwy sterujgcej [O] lub [Ol] 81,83, 23’197’150’

ustawiajg zadana czestotliwos¢ wyjsciowa.

Nastawa funkcji FOO1- wartos¢ w funkcji FOO1 jest statg
02 czestotliwoscig wyjsciowa, ktérg ustawi falownik po 80
podaniu rozkazu ruchu.

Rozkaz z sieci ModBus - zmiana w odpowiednim

03 rejestrze w falowniku przez sie¢ ustawia czestotliwo$¢ 224
wyjsciowa
Wynik obliczen funkcji - wynik obliczen funkgciji

10 operujacej na sygnatach analogowych z wejs¢ A i B 126

(suma, rdznica, iloczyn) stanowi warto$¢ zadang
czestotliwosci..
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Ustawienie zrodta zadawania rozkazu ruchu -  nastawy parametru A002 zostaty
szczego6towo omowione w dalszej czesci instrukcji. Ponizsza tabela opisuje przedstawia

oszczegOlne nastawy i wskazuje strony, na ktérych mozna znalez¢ dalsze informacije
Kod Zrédio zadawania rozkazu ruchu Szczegoly patrz
strona
01 | Listwa sterujgca - Zaciski [FW] lub [RV] listwy sterujacej 139
stuzg do zadawania rozkazu ruchu i zatrzymania.
02 Przyciski panelu - Przyciski Run i STOP na panelu 65
03 Polecenie z sieci ModBus 224

Sterowanie falownika niezale znie od nastaw w AO01/A002 — Istnieje mozliwos¢ zmiany
zrodfa sterowania czestotliwoscia i rozkazem ruchu niezaleznie od nastawy dokonanej w
parametrach AO01/A002. Jest to szczegdlnie wygodne w napedach, ktére sporadycznie
wymagajg sterowania z innego zrodta niz zdefiniowane w nastawach.

Czestotliwos¢ wyjsciowa falownika moze by¢ sterowana sygnatami pochodzgcymi z réznych
zrodet, ktore moga by¢ chwilowo zmieniane niezaleznie od nastaw w parametrze A001. W
tabeli ponizej zestawiono sygnaty w kolejnosci od najwazniejszego (0 najwyzszym priorytecie)

Priorytet zrédlo sygnalu zadanej cz estotliwo sci A0O01 Szczggg%r)]/apatrz

1 Zaciski wej.z przypisanymi funkcjami [CF1] do [CF4] 140
(wielopoziomowa nastawa predkosci)

2 Zacisk wej. listwy sterujgcej z przypisana funkcjg [OPE] 156

3 Zacisk wej. listwy sterujgcej z przypisana funkcjg [F- 158
T™]

4 Zacisk wej.listwy sterujgca z przypisana funkcjg [AT] 150

5 nastawa zrodta czestotliwosci zadanej - parametr AO01 81

Rozkaz ruchu falownika moze by¢ rowniez zadawany sygnatami pochodzacymi z réznych
zrodet, ktore moga by¢ chwilowo zmieniane niezaleznie od nastaw w parametrze A002. W
tabeli ponizej zestawiono sygnaty w kolejnosci od najwazniejszego (0 najwyzszym
priorytecie)

Priorytet zrodio sygnatu rozkazu ruchu ~ A002 Szczggg%r)]/apatrz
1 Zacisk wej. listwy sterujgcej z przypisana funkcjg [OPE] 156
2 Zacisk wej. listwy sterujgcej z przypisana funkcjg [F- 158
T™]
3 Zgodnie z nastawg parametru A002 81

Ustawienia podstawowych parametréw

Ustawienia opisane w tym rozdziale dotyczg podstawowych wtasciwosci pracy napedu.
Definiujg czestotliwos¢ bazowa silnika oraz zakres regulowanej czestotliwosci wyjsciowej czyli
predkosci silnika.

Relacje pomiedzy czestotliwoscig maksymalng i czestotliwoscig bazowag przedstawiajg
ponizsze wykresy. Falownik steruje silnikiem z zachowaniem warunku U/f=const. w catym
zakresie czestotliwosci do osiggniecia napiecia znamionowego. Powyzej czestotliwosci
znamionowej (bazowej) amplituda napiecia pozostaje stata - znamionowa. Wéwczas predkos¢
rosnie, a moment silnika zaczyna male¢. Aby uzyska¢ w catym zakresie regulowanej
predkosci staty moment silnika, nalezy maksymalng czestotliwos¢ ustawic¢ rowng
czestotliwosci bazowej (patrz wykres z prawej strony)
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A003
v [ A003 | [ A004 | Vv A004
100% | omoommoees I 100% o oommm oo E
| | |
1 1 1
1 1 1
1 1 1
| | |
| | |
1 1 1
1 1 1
! L L
O 1 1 0 1
Czestotliwosc Czestotliwosc¢ Czestotliwos¢ bazowa=
bazowa maksymalna czestotliwosci maksymalnej

NOTATKA: Nastawa 2 w ponizszych tabelach oznacza drugi zestaw nastaw
przeznaczonych dla drugiego silnika, podtaczanego do falownika. Falownik moze pracowac
|§9 z dwoma silnikami podigczanymi na zmiane i wykorzystujac drugi zestaw nastaw
uzytkownik nie musi wprowadzaé przy kazdej zmianie wszystkich parametrow. Szczegoty
patrz “Jednoczesna praca z kilkoma silnikami “ na stronie 186

od Funkcje grupy "A ' V%rg';br;: Nastawa Jedno
Funkcii Nazwa Opis Biegu fabryczna | stki
Ustaw z zakresu: 30Hz do
A003 | Czestotliwosé bazowa czestotliwosci maksymalnej nie 50.0 Hz
(A004)
Ustaw z zakresu: 30Hz do
Czestotliwos¢ bazowa, czestotliwosci maksymalnej .
A203 (2-gi silnik) (A304) (nastawa dag | nie 50.0 Hz
silnika)
Ustaw z zakresu:
A004 | Czestotliwos¢é maksymalna | czestotliwo$¢ bazowa do nie 50.0 Hz
400 Hz
Ustaw z zakresu:
Czestotliwosé maksymalna | czestotliwo$é bazowa do .
A204 (z-gi silnik) y 406 Hz (nastawa dla 2 nie 50.0 Hz
silnika)

Ustawianie wej $€ analogowych

Falownik posiada wejscia analogowe, do ktérych mozna podiaczy¢ sygnat sterujacy czestotliwoscia
wyjsciowa. Mozna sterowac sygnatem napieciowym (0-10V) lub pradowym (4-20mA) (separowane
zaciski [O] i [Ol]). Zacisk [L] jest zaciskiem wspdlnym dla obydwu sygnatéw analogowych. W
falowniku mozna definiowa¢ charakterystyke sygnatu wyjsciowego czestotliwosci wzgledem sygnatu
zadajacego.

Pamietaj, Ze nie mozna jednoczesnie uzywaé wejs¢ analogowych [O] i [Ol].

Definiowanie charakterystyki dla sygnatu Czestotliwosé maksymalna
napi eciowego[O-L] — Jak wida¢ z wykresu, T o
punkt poczatkowy i koncowy charakterystyki T} C

czestotliwosci wyjsciowej w funkcji napiecia

zadajgcego mozna przesuwac (czestotliwosé
OHz moze by¢ wyzwalana wartoscig napiecia
wyzszg od 0V- A013, natomiast maksymalna

czestotliwo$¢ napieciem nizszym od 10V-A014). ) —

W parametrach A011 i A012 dokonuje sie e :

nastaw czestotliwosci wyjsciowej dla sygnatow 0 L2 i j %

najnizszego i najwyzszego napiecia. Za pomoca, 0% [A013] 100%
ov 10V

tych czterech parametréw (A013, A014, A011,
A012) ustawiamy zgdany przebieg
charakterystyki (tak jak na rys.). Kiedy nie

Napiecie wejsciowe




zaczyna sie onaw 0 (A011i A013 > 0), za

pomoca parametru A015 ustawia sie

czestotliwosé wyjsciowg w przypadku gdy

napiecie na zacisku ma warto$¢ mniejszg niz w

A013. Jezeli napiecie jest wyzsze niz

zdefiniowana gorna granica, na wyjsciu

falownika bedzie czestotliwosc¢ taka jak w

parametrze A012.

Definiowanie charakterystyki dla sygnatu

pradowego[OI-L] — Na wykresie przedstawiono Czestotliwosé maksymalna
wplyw parametréw definiujacych charakterystyke T
analogowego sygnatu wejsciowego 7
(pradowego). W parametrach A103 i A104 I T
ustawiamy minimalny i maksymalny poziom

sygnatu pragdowego. Parametry A101 i A102 AT05200 o

definiujg dla tych pozioméw odpowiednie [
czestotliwosci wyjéciowe. Zatem przebieg ,
charakterystyki ustawiany jest za pomoca tych '

czterech parametréw. Kiedy sygnat pradowy ma 0 i : %
wartos¢ nizszg niz zdefiniowana w A103, 0% |]1_0_3| 100%
czestotliwos¢ wyjsciowa jest ustawiona zgodnie 0

o 20m
Z nastawg w parametrze A105. W przypadku | Napigeie wejsciowe

gdy sygnat ma warto$¢ wyzszg niz nastawa w
A104 czestotliwos¢ wyjsciowa jest taka jak w
parametrze A102

Definiowanie charakterystyki dla potencjometru[ - p atrz parametry A151~A155.

Funkcje grupy “A” Zmiana Nastawa |3edno
Kod . w trybie f .
. abryczna | stki
funkgji Nazwa Opis Biegu Y/
Pie¢ mozliwych nastaw:
02 wybor pomiedzy [O] i
potencjometrem
S & i 03 wyb6r pomiedzy [Ol] i
Wybor wielkosci .
AO005 sy e . i nie 02 -
wejsciowych dla f-cji [AT] gzt?l_;ﬁ(lgrz;gﬁg (0] czynny
05.Tylko sygnat [Ol] czynny
Ustawia dolng granice
gjg’;;ﬁ%@é?z;ogtham zakresu czestotliwosci
A011 Co zadawanej napieciowym nie 0.0
analogowego napigciowego sygnatem JanaFogowyr% Hz
o Zakres: 0.0 do 400.0
Ustawia gbrng granice
. .| zakresu czestotliwos¢
Nastawa czestot. koncowej Jadawanei
A012 sygna’;y analogowego napieciowi/m sygnatem nie 0.0 Hz
napieciowego O analogowym.
Zakres: 0.0 do 400.0
. . Ustawia poziom najnizszego
Ustalenie poziomu sygnatu napiecia na zacisku
analogowego napigciowego - S .
A013 0 odpowiadajacego \?vl;tijuncego czestotliwosé nie 0. %
czestot. poczatkowej Zakres: 0. do 100..
. . Ustawia poziom %
Ustalenie poziomu sygnatu najwyzszego napiecia na
analogowego napieciowego - . .
A014 S zacisku aktywujacego nie 100.
© odpowmglamcego czestotliwozév V\j)a/j . ’
czestot. koricowej Zakres 0. do 100.
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Funkcje grupy “A” Zmiana Nastawa |Jedno
Kod Nazwa Opis w tlrybie fabryczna | stki
funkcji P Biegu
Ustawia czestotliwosc wyj, w
Ustalenie sposobu startu ﬁggf:gg%irzjor?;mg;{,gnam
A015 falownika dia Sygnah.] zdefiniowany nie 01 -
analogowego napigciowego 00 zgodnie z nastawg
o (AO11)
01 0 Hz
Zakres n = 1 do 16, gdzie n
Filtr wejsciowy sygnatu = liczba probek, z ktérych . .
A016 zadawania czestotliwosci wyliczana jest wartos¢ ne 8. probkay
Srednia

A016: Filtr wej $ciowy sygnatu zadawania cz estotliwo $ci — Filtr ten wygtadza, zadajacy
falownikowi czestotliwo$c¢, analogowy sygnat wejsciowy. Zakres nastawy filtra od n=1 do 16 gdzie n
jest liczba probek, z ktérych wyliczana jest warto$¢ srednia

Wielopoziomowa nastawa cz estotliwo $ci. Bieg probny
Wielopoziomowa nastawa predkosci: Falownik JX pozwala na wprowadzenie 16 pozioméw predkosci
silnika (parametry A020 do A035). Poziomy te sg aktywowane przez wejscia cyfrowe falownika.

Falownik wykorzystuje biezace nastawy czasu przyspieszania i zwalniania przy ustawianiu zadanego
poziomu predkosci.

Bieg prébny : Kiedy aktywna jest komenda biegu prébnego, silnik obraca sie ze zdefiniowang

predkoscig (A038). Zakres tej czestotliwosci jest ograniczony do 10Hz. Bieg probny pozwala

sprawdzi¢ czy uktad pracuje prawidtowo i bezpiecznie dokona¢ ewentualnych zmian. Uzytkownik
ustawia sposo6b zatrzymania biegu prébnego

Funkcje grup

A

Zmiana

Kod
funkcji

Nazwa

Opis

w trybie
Biegu

Nastawa
fabryczna

Jedno
stka

A020

Wielopoziomowa nastawa
predkosci, predkos¢ 0

Definiuje 1 poziom predkosci
w wielopoziomowej nastawie
predkosci. Zakres nastaw
0.0/ czestot. poczatkowa do
400 Hz

A020 = Predkos¢ 0 (silnik 1)

tak

0.0

Hz

A220

Wielopoziomowa nastawa
predkosci, predkos¢ 0 (2-gi
silnik)

Definiuje 1 poziom predkosci
w wielopoziomowej nastawie
predkosci. Zakres nastaw
0.0/ czestot. poczat. do

400 Hz

A020 = Predkos¢ 0 (2-gi
silnik)

tak

0.0

Hz
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Funkcje grupy “A Zmiana Nastawa Dedno
Kod N Opi w trybie | ¢ bryczna | stka
funkiji azwa pis Biegu y

Definiuje pozostate 15 Patrz nizej | Hz
pozioméw predkosci,
zakres od 0.0 / czestot.
poczatkowa do 400 Hz.
A021= Predkos$¢ 1...
A035 = Predkosc¢ 15
A021 0.0
A022 0.0
A023 0.0

A021 | Wielopoziomowa nastawa | A024 0.0

do predkosci, kolejne poziomy | A025 tak 0.0

A035 | (dla obydwu silnikdw) A026 0.0
A027 0.0
A028 0.0
A029 0.0
A030 0.0
A031 0.0
A032 0.0
A033 0.0
A034 0.0
A035 0.0
Ustawia predkosc¢ biegu

Czestotliwosé¢ biegu prébnego. Zakres: 0.00 /

A038 prébnego czestot. poczatkowa do tak 6.00 Hz
9.99 Hz
Ustawia sposob zatrzymania
biegu prébnego:

Wybér zatrzymania biegu 00 wybieg .

A039 prébnego 01 kontrolowane nie 00 -
zwalnianie
02 hamowanie DC
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Algorytm sterowania momentem
Falownik JX steruje wg charakterystyki U/f. W
parametrze A044 ustawia sie typ sterowania:
stato/zmiennomomentowe (A244 nastawa dla 2- Sterowanie U/f, 00
ego silnika). Nastawa fabryczna to 00 stalomomentowe
(statomomentowa). Sterowanie U/,

Zmiennomomentowe

Algorytm sterowania momentem

wyjscie

Przeczytaj, ponizsze wskazowki, ktore utatwig Ci _
wybor najlepszej metody sterowania momentem Sterowanie Uff, | 06
dla Twojej aplikacji. zmiennomomentowel

Algorytm sterowania wg charakterystyki U/ f=const.

zapewnia w napedzie staly moment w catym zakresie

predkosci obrotowej. Odpowiednie ksztattowanie tej

charakterystyki pozwala réwniez sterowac ze

zmiennym momentem. (patrz wykresy ponizej)

Staly i zmienny (zredukowany) moment —Na \% A044 =00 | Staly moment
wykresach przedstawiono charakterystyki napedu 100%
ze sterowaniem ze statym (wykres po prawo) oraz
zmiennym (zredukowanym, wykres na dole po

lewo) momentem od OHz do czestotliwosci bazowej
(A003). Dla obydwu przypadkow dla czestotliwosci
wyzszych od bazowej, napiecie wyjsciowe ma statg
wartosé

Hz

Czest. Czest.
bazowa. maks.

A044 =06 | Zmienny moment

\% A044 =01 | Zmienny moment \%

100%

Hz Hz

0
Czest. Czest. 10% Czest. Czest. Czest.
bazowa maks bazowa. bazowa maks.

Prawy wykres powyzej przedstawia charakterystyke sterowania ze zmiennym
(zredukowanym) momentem jednak w przedziale od OHz do 10% charakterystyke sterowania
jest stata. Pomaga to w osiagnieciu wiekszego momentu napedowego przy niskiej
czestotliwosci.

Reczne podbicie momentu — Jesli
napedzana maszyna ma przy starcie duzg

inercje, zachodzi wéwczas potrzeba

zwiekszenia momentu silnika w zakresie 1009 ----=-=====-==-=- e g .
najnizszych obrotéw. Falowniki JX : ==
pozwalajg na reczne ustawienie podbicia o A T -
momentu poprzez zmiane ksztattu ﬂ’{;’nﬁ’gﬁfﬂ“e R g |
charakterystyki wyj$ciowej. Zwieksza sie (100%=A082) 1At : :
woéwczas przyrost napiecia w stosunku do 0 ke~ | } il
przyrostu czestotliwosci wyjsciowej (patrz 1.8Hz 30Hz F bazowa =
wykres). Ta nadwyzka napiecia zwieksza fOH7
moment wyjsciowy przy niskich

predkosciach.

Podbicie momentu moze by¢ ustawiane dla czestotliwosci z zakresu OHz do potowy wartosci
czestotliwosci bazowej. Uzytkownik ustawia punkt A na charakterystyce przy pomocy
parametrow A042 i A043.

Pamietaj, ze dlugotrwata praca silnika z niskg predkoscig powoduje, ze silnik nie ma
wystarczajgcego chtodzenia i bardzo sie grzeje. Jezeli Twoja aplikacja pracuje z niskg
predkoscig zamontuj na silniku obce chtodzenie.
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Napiecie wyj $ciowe przy cz estotliwo $ci
bazowej — Wykorzystujac parametr A0O45 mozna \

dokona¢ zmiany poziomu napiecia wyjsciowego

100%-

przy czestotliwosci bazowej (patrz wykres).

Napiecie to moze by¢ ustawione z zakresu od 20%

80%-

do 100% napiecia znamionowego. Wprowadzajac
te nastawe zmienia sie charakterystyke wyjsciowg

falownika.

W ponizszej tabeli zestawiono parametry

- -

pozwalajgce na sterowanie momentem 0 , ,
F bazowa Fmaks.
o Funkcje grupy "A V%Tr?br;g Nastawa |Jedno
i : fabryczna | stki
funkji Nazwa Opis Biegu y
. - Dwie mozliwe nastawy:
A041 Wybor metody podbijania 00 - reczne podbijanie nie 00 %
momentu momentu
Wb q dbiian 01 - automatyczne
ybor metody podbijania podbijanie momentu ;
A241 momentu (2-gi silnik) nie 00 %
L Mozna ustawic¢ zwiekszenie
A042 | Reczne podbijanie momentu poczatkowego o tak 5.0 %
momentu wartosé od 0 do 20%
momentu przy U/f=const.,
Reczne podbijanie Zakres: od 0.0 do 20.0%
A242 momentu, (2-gi silnik) tak 0.0 %
o o Ustawia czestotliwos$c, przy
A043 .CZQStOt“V.\./OSC’ przy kidre] ktorej jest podbijany moment tak 25 %
jest podbijany moment (punkt A na
L. .. charakterystyce). Zakres od
Czestotliwosc, przy kiorej | g g do 50.0% (czestotliwosci
A243 | jest podbijany moment, (2- znamionowej) tak 0.0 %
gi silnik)
Trzy charakterystyki U/f;
A044 Nastawa wzorca Trzy nastawy: nie 00 -
charakterystyki U/f 00  stalomomentowa
Nastawa wzorca 01 zmiennomomentowa
06 zmiennomomentowa 1
A244 | charakterystyki U/f, (2-gi nie 00 -
silnik)
Zmi o Ustawia maksymalne
A045 | £Miananapigeia napigcie wyjsciowe tak 100. %
wyjsciowego falownika na charakterystyce
U/f, zakres od 20 do 100%
Zmiana napiecia napiecia znamionowego o
A245 wyjsciowego (2-gi silnik) tak 100. %

3
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Hamowanie dynamiczne DC
Funkcja hamowania dynamicznego

(napi eciem statym) powoduje zatrzymanie + Praca | Wybieg [Hamowanief
silnika w czasie krotszym niz podczas ! dynamicz ne
wybiegu czy w trybie normalnego zwalniania. / i '
Podczas hamowania dynamicznego 0 : : L t

generowany jest w silniku przeciwny moment -
hamujacy. Hamowanie dynamiczne jest
szczegolnie przydatne i efektywne przy
niskich predkosciach, kiedy wymagany
moment hamujacy jest najmniejszy.

Kiedy ustawisz funkcje hamowania dynamicznego A0O51na 01, gdy sygnat RUN (bieg w
przéd/tyh) zostanie wylgczony to po zwolnieniu silnika do czestotliwosci wprowadzonej w
parametrze A052 falownik bedzie zasilat silnik napieciem statym. Sita hamowania i czas sa
ustawiane przez uzytkownika (parametry A054 i A055). Opcjonalnie mozna wprowadzi¢
przerwe pomiedzy normalnym zwalnianiem a hamowaniem dynamicznym , ktérej czas ustawia
sie w parametrze A053. Wéwczas falownik pusci silnik wybiegiem, a dopiero po tym czasie
rozpocznie proces hamowania dynamicznego.

[ A053 | [ A055 |

Hamowanie DC (reaguj ace na cz estotliwo $¢) Po ustawieniu parametru A051 na 02
hamowanie dynamiczne jest aktywowane w momencie obnizenia sie czestotliwosci na wyjsciu
do wartosci wprowadzonej w parametrze A052 gdy sygnat RUN jest ciagle aktywny. Patrz
wykresy ponizej.

Hamowanie dynamiczne uczynione stykiem zewnetrznym listwy zaciskowej wejsciowej z
przypisang funkcjg DB lub ustawiane w parametrach jest aktywne tylko po wykryciu przez
falownik czestotliwosci hamowania

FW FW
ZAL ZAL

F-zadana F-zadana

e e T e

F-wyjsciowa F-wyjsciowa

DB DB DB DB
Przyktad.1) Czestotliwo$¢ zadawana skokowo. Przyktad 2) Czestotliwo$¢ zadawana
analogowo.

Przykiad 1, (powyzej po lewo) pokazuje przypadek kiedy A051=02 i czestotliwos¢ jest
zadawana skokowo. Kiedy czestotliwos¢ zadana spadnie do 0, hamowanie DC jest
aktywowane poniewaz czestotliwos¢ na wyjsciu obnizyta sie ponizej progu ustawionego w
A052. Hamowanie DC jest aktywne do momentu osiggniecia na wyjsciu czestotliwosci
ustawionej w A052. Hamowanie DC nie jest aktywowane gdy sygnat FW =WYL.

Przyktad 2, (powyzej po prawo) pokazuje przypadek stopniowej zmiany czestotliwosci
zadanej (np. przez sygnat analogowy). Hamowanie DC jest aktywne przy rozruchu poniewaz
sygnat zadany jest mniejszy niz wartos¢ czestotliwosci ustawionej w A052
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procesie tym wydziela sie duzo ciepta i mozna uszkodzi¢ silnik. Dlatego tez powinno sie
stosowac silniki z termistorami i podigczac je do wejs¢ termistorowych falownika. Falownik
bedzie wéwczas stanowit zabezpieczenie silnika przed przegrzaniem. (szczegoty patrz
“Funkcja termistora” na stronie 152.

i UWAGA: Wykorzystujac hamowanie dynamiczne zwré¢ uwage na czas jego trwania. W

Funkcje grupy “A” Zmiana Nastawa Medno
Kod Nazwa Opis w'gryb|e fabryczna | stki
funkciji P Biegu

Nastawy funkciji:

00 Nieaktywna

01 Aktywna podczas
hamowania

02 Wykrywanie
czestotliwosci hamowania
Czestotliwosé, od ktérej
falownik rozpocznie
hamowanie dynamiczne, nie 0.5 Hz
Zakres od czestotliwosci
poczatkowej (B082) do 60 Hz
OpOznienie pomiedzy
osiggnieciem czestotliwosci
Czas oczekiwania do hamowania dynamicznego
AO053 | rozpoczecia hamowania A052 a rozpoczeciem nie 0.0 sek.
dynamicznego hamowania dynamicznego.(w
tym czasie),

zakres 0.0 do 5.0 sekund.
Ustawia site hamowania
dynamicznego w procentach

A051 | Hamowanie dynamiczne nie 00 -

Czestotliwos¢ hamowania

A052 :
dynamicznego

. . . 0

A054 | Sita hamowania momentu znamionowego nie 50 %
Zakres 0 do 100%
Ustawia czas hamowania

AO55 Czas h.amowanla dynamicznego. Zakres: 0. do nie 05 ek,

dynamicznego 60 sekund
. - Aktywne gdy
A056 Sposob uaktywnienia 00 - po zamknieciu [DB] nie 01 -

hamowania dynamicznego

01 - od poziomu czestot.

Funkcja ograniczenia zakresu cz  estotliwo $ci
Ograniczenie cz estotliwo $ci — Gdrna i dolna granica

. - . . Czestotliwosé
zakresu regulowanej predkosci moze by¢ narzucona

przez uzytkownika. Falownik bedzie pracowat wéwczas wsaowa
jedynie w tym zakresie czestotliwosci, niezaleznie od Gérna

sygnatdéw zadajgcych. Dolng granice mozna ustawi¢ na granica| T
wartos¢ wiekszg od zera (tak jak pokazano narys.),

natomiast gorna granica nie moze przekracza¢ Zakres
czestotliwosci znamionowej silnika oraz napedzanej regulacji
maszyny. Nastawa czestotliwosci maksymalnej Dolna | & .
(A004/A204) ma pierwszenstwo przed gorna granicg granica

regulacji czestotliwosci (A061/A261). 0

Czestotliwos¢ zadana
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Funkcje grupy “A Zmiana |\ ctawa Pedno

w trybie

Kod
i Biegu

) fabryczna | stki
funkcji

Nazwa Opis

Ustawia gorny limit czestot. Hz
wyjsciowej mniejszej niz
czestot. maksymalna (A004).
Goérna granica regulacji | Zakres nastaw: od dolnej
czestotliwosci granicy (A062) do czestot.
maksymalnej (A004).

0.0 Nieaktywna

>0.0 Aktywna

AO061 nie 0.0

Ustawia gorny limit czestot.
wyjsciowej mniejszej niz
czestot. maksymalna (A204).
Zakres nastaw: od dolnej
granicy (A262) do czestotli-
wosci maksymalnej (A204).
0.0 Nieaktywna

>0.0 Aktywna

Gorna granica regulaciji
A261 | czestotliwosci, (2-gi
silnik)

nie 0.0 Hz

Ustawia dolng granice
regulowanej czestotliwosci,
wiekszej od zera. Zakres
Dolna granica regulacji nastaw: od czestot.
czestotliwosci poczatkowej (B082) do gornej
granicy czestot. (A061).

0.0 Nieaktywna

>0.0 Aktywna

A062 nie 0.0 Hz

Ustawia dolng granice
regulowanej czestotliwosci,
wiekszej od zera. Zakres
nastaw: od czestot.
poczatkowej (B082) do gornej
granicy czestot. (A261).

0.0 Nieaktywna

>0.0 Aktywna

Dolna granica regulacji
A262 | czestotliwosci, (2-gi
silnik)

nie 0.0 Hz
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Przeskok cz estotliwo $ci zabronionej— Niektére silniki oraz napedzane maszyny przy
pewnych czestotliwosciach moga wpada¢ w rezonans, co moze prowadzi¢ do ich
uszkodzenia. Falownik pozwala na wprowadzenie trzech przedziatéw czestotliwosci
zabronionych, ktdre beda omijane podczas przyspieszania i zwalniania

Czestotliwos¢

wyjsciowa
1
-
. E Czestotliwosc
zadana
og Funkcje grupy "A V%Tr?br;g Nastawa |Jedno
funicji Nazwa Opis Biegu fabryczna | stki
Mozna zdefiniowac do
A0B3 trzech czestotliwosci (Srodek 00
A065, Czestotliwos$¢ zabroniona | przedziatu zabronionego) . 0'0 Y
A067’ (punkt centralny) omijanych przez falownik nie O'O z
przy regulacji predkosci. )
Zakres: 0.0 do 400.0 Hz
Definiuje szerokos¢ pasma
zabronionego od
ﬁggg Szerokos$¢ pasma czestotliwosci srodkowej . 82 H
A068’ zabronionego zdefiniowanej w A063, nie 0'5 z
A065, A067. '
Zakres: 0.0 do 10.0 Hz

Regulator PID

Falownik posiada zaimplementowany regulator PID, co pozwala na optymalne sterowanie
napedem ze sprzezeniem zwrotnym. Zastosowanie sprzezenia zwrotnego i regulatora
pozwala uzyskac zadane parametry napedu zaréwno w stanach dynamicznych jak i
statycznych niezaleznie od zmian obcigzenia uktadu. Sprzezenie zwrotne realizowane jest za
pomoca wejscia analogowego poprzez wprowadzenie z przetwornika (sygnatu napieciowego
lub pradowego) wielkosci charakteryzujacej regulowany proces.

» Parametr AO75 - to stata skalujgca warto$¢ sygnatu sprzezenia zwrotnego do poziomu
sygnatu zadanego.

»  Uzytkownik wprowadza nastawy wszystkich parametrow regulatora PID (wspoétczynnik
wzmocnienia, czas zdwojenia (catkowania), czas wyprzedzenia (ré6zniczkowania).

* SzczegOly patrz rozdziat “Regulator PID” na stronie 184

g Funkcje grupy "A v%/?;?t;}: Nastawa [Jedno
i . fabryczna | stki
funkciji Nazwa Opis Biegu y
Regulator PID Aktywuje regulator PID,
00 nieaktywny .
A071 o1 aktywny nie 00 -




93

Funkcje grupy “A” Zmiana Nastawa |edno
Kod Nazwa Opis w t.rybie fabryczna | stki
funkcji P Biegu
. . Wspétczynnik wzmocnienia -
AQ72 wzsrggfﬁiﬁ]?ék regulatora (wzmocnienie czesci tak 10
proporcjonalnej regulatora). a :
regulatora (Kp) Zakres od 0.2 do 5.0
c dwoien Czas zdwojenia - catkowania
Zas zawojenia regulatora PID. Zakres nastaw
A073 (catkowania) Ti od 0 do 150 sekund tak 1.0 sek
Czas wyprzedzenia
Czas wyprzedzenia (rézniczkowania) regulatora
AQ74 (rézniczkowania) TD PID. Zakres nastaw od 0 do 100 tak 0.0 sek
sekund
Mnoznik zmiennej procesowej,
. . wprowadzanej w sprzezeniu
Wspo%czy_nnlk zwrotnym. Pozwala dostroi¢ .
AQ75 | skalowania sygnatu ) A nie 1.00 -
sprzezenia zwrotnego) poziom sygnatu sprzezenia do
prze 9 sygnatu zadanego. Zakres od
0.01 do 99.99
Ustala zrodto sygnatu
sprzezenia zwrotnego
. 00 zacisk [Ol] listwy
Zrédio sygnatu sterujacej (sygnat pradowy) .
AQT6 sprzezenia zwrotnego | 01 zacisk [O] listwy ne 00 -
sterujacej (sygnat napieciowy)
02 komenda sieci ModBus
10 wynik obliczen
. . Dwie nastawy:
Wspotczynnik przyrostu 00 Wejéélie PID = SP — PV _
AQ77 | sygnatu sprzezenia o1 wejscie PID = —(SP — nie 00 -
zwrotnego PV)
A078 Ustawia ograniczenie sygnatu
Poziom ograniczenia wyjsciowego regulatora PID w nie 00 o
regulacji PID procentach petnego sygnatu : 0
Zakres od 0.0 do 100.0%

NOTATKA: Parametr AQ073 jest czasem catkowania Ti a nie statg catkowania Ki=1/Ti. Kiedy

wprowadzisz wartos¢ A073 = 0, zablokujesz czes¢ calkujaca regulatora.

Automatyczna funkcja regulacji napi

ecia (AVR)

Funkcja automatycznej regulacji napiecia, zapewnia statg amplitude napiecia wyjsciowego
falownika, niezaleznie od wahan i zmian napiecia zasilania. Napiecie wyjsciowe falownika,
nigdy nie bedzie wyzsze od napiecia zasilajgcego. Kiedy wykorzystujesz tg funkcje, upewnij
sie, ze dobrze ustawites$ klase napiecia zasilania silnika
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Funkcje grupy “A Zmiana | o srawa Pedno

Kod ' W trybie | pryczna | stki
funkdji Nazwa Opis Biegu ycz stki

Nastawa dziatania funkcji
automatycznej regulacji
napiecia (AVR)

00 wigczona funkcja _
A081 | Funkcja AVR AVR nie 00
01 wytaczona funkcja
AVR

02 wigczona funkcja
AVR za wyjatkiem zwalniania
Falowniki klasy 200V:
200/215/220/230/240 200/
Falowniki klasy 400V: nie V
380/400/415/440/460/480 400

Nastawa poziomu napiecia

AOBZ | Gilnika dla AVR

Funkcja oszcz edno $ci energii / Dopasowanie czasu
Przyspieszania / Zwalniania

Funkcja oszcz edno sci energii — Dostarczana do silnika ilo§¢ energii jest zminimalizowana
do poziomu nie wplywajacego jeszcze na obnizenie czestotliwosci na wyjsciu (obrotéw).
Funkcja ta dziata najlepiej przy nastawie charakterystyki U/f zmiennomomentowej
(zredukowanej) w napedach takich jak pompy, wentylatory. Parametr A085 aktywuje funkcje
oszczedno$ci energii. Parametr A086 ustawia stopien jej efektywnosci, (nastawa 0.0
powoduje bardzo wolng odpowiedz przy duzej dokfadnosci, nastawa 100 powoduje szybka
odpowiedz z mala doktadnoscia).

od Funkcje grupy "A V%T’;?br;: Nastawa Jedno
i . fabryczna | stki
funkcji Nazwa Opis Biegu y
. -~ 00...funkcja nieaktywna
Funkcja oszczednosci . .
A085 energii 01...funkcja aktywna nie 00 -
Stopien efektywnosci Zakres 0.0 do 100 %.
A086 funkcji oszczednosci energii nie 50.0 %

Przy wykorzystaniu tej funkcji czas przyspieszania jest tak dostosowywany aby podczas
przyspieszania nie zostat przekroczony ustawiony poziom zabezpieczenia przecigzeniowego -
jesli jest aktywny (parametry b021, b022 i b023) Jesli poziom zabezpieczenia
przecigzeniowego nie jest aktywny, czas przyspieszania jest dostosowany do 150% wartosci
ograniczenia zabezpieczenia termicznego.

Czas zwalniania jest tak dopasowany aby nie przekroczy¢ warto$ci 150% nastawy
zabezpieczenia termicznego i jednoczesnie nie przekroczy¢ dopuszczalnej wartosci napiecia
w obwodzie wtérnym DC ( dla klasy 200V- okoto 400VDC, dla klasy 400V- okoto 800VDC).

NOTATKA: Jesli obcigzenie jest wieksze niz znamionowe, czas przyspieszania moze sie
zwiekszy¢

NOTATKA: Jesli falownik pracuje z silnikiem o jeden rozmiar mniejszym nalezy uczynni¢
funkcje zabezpieczenia przecigzeniowego (b021) i ustawic¢ jg na wartos¢ 150% pradu
znamionowego silnika

gl 7l

NOTATKA: Uwaga! Czasy przyspieszania i zwalniania moga sie zmienia¢ wraz ze
zmieniajgcym sie obcigzeniem silnika
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Drugi zestaw czasOw przyspieszania i zwalniania

Falowniki JX majg mozliwos¢ ustawienia dwdch zestawodw czasdw przyspieszania i
zwalniania. Dzieki tej funkcji mozna w czasie biegu silnika wywotaé¢ drugi zestaw nastaw bez
potrzeby przestrajania urzadzenia. Kiedy falownik standardowo pracuje z nastawami czaséw
przyspieszania FO02 oraz zwalniania FO03, mozna wywota¢ drugi zestaw nastaw: od chwili
osiggniecia zdefiniowanej czestotliwosci lub poprzez zamkniecie styku [2CH] na listwie
sterujacej. Dla drugiego silnika jest rowniez definiowany osobny drugi zestaw czasow. Wybor
metody przetaczania pomiedzy zestawami czaséw dokonywany jest w parametrze A094.
Pamietaj, ze drugi zestaw czasOw nie odnosi sie tylko do nastaw drugiego silnika

Przetgczanie zamknieciem

A094 =00 |styku 2CH A094 =01 | Przetgczanie poziomem

czestotliwosci

Czestotliwos¢ b ) 0 Czestotliwosc
wyjsciowa rzyspieszanie wyjéciowa Przyspieszanie2
i i Pozi totliwosci
PrzySpleszamel: _________________ — pgﬂ%ﬂcﬂzgjzgcse? iwosci
t Przy$pieszaniel
0 5 0 t
Stan 1 ;
styku2CH t
0
od Funkcje grupy "A zrprl)i;: Nastawa [Jedno
i : fabryczna | stki
funkcji Nazwa Opis Biegu y
Druai . . Zakres nastaw:
A092 rugi czas przyspieszania | 4 91 4o 3000 sekund tak 15.00 sek.
(silnik 1)
Drugi czas przyspieszania Zakres nastaw.
A292 | 219 przysp * | 0.01 do 3000 sekund tak 15.00 | sek.
(silnik 2)
. o Zakres nastaw:
AQ93 Dr_ugl czas zwalniania 0.01 do 3000 sekund tak 15.00 sek.
(silnik 1)
. Iniani Zakres nastaw:
A203 | Drugi czas zwalniania, 0.01 do 3000 sekund tak 1500 | sek.
(silnik 2)
Dwie metody:
Wybér funkcji 00 styk 2CH listwy
A094 | dwustanowego sterujacej nie 00 -
przyspieszania i zwalniania | 01 poziom czestotliwosci
przetaczajacej
. , Dwie metody:
‘é‘xfsot;;“or\‘,';g“o 00 styk 2CH listwy
A294 . 90 I sterujacej nie 00 -
przyspieszania i zwalniania X L
e 01 poziom czestotliwosci
(silnik 2) S
przelgczajacej
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Funkcje grupy “A” Zmiana Nastawa ledno
Kod Nazwa Obis W trybie fabryczna | stki
funkciji P Biegu
. L Czestotliwos¢ wyjsciowa, przy Hz
A095 P02|;)m C?QStQt"WOSC' ktorej nastapi przetgczenie na nie 00
przeigczajace) czas drugi czas przyspieszania :
przyspieszania Zakres nastaw: 0.0 - 400.0 Hz
. L Czestotliwos¢ wyjsciowa, przy
Poziom C?QStQt“WOSC' ktérej nastapi przetaczenie na .
A295 | przetaczajacej czas druai . . nie 0.0 Hz
; R rugi czas przyspieszania
przyspieszania (silnik 2) Zakres nastaw: 0.0 - 400.0 Hz
. L Czestotliwos¢ wyjsciowa, przy
Poziom C?QStQt"WOSC' ktorej nastapi przetaczenie na .
A096 prze+al_czgjqcej czas drugi czas zwalniania nie 0.0 Hz
zwalniania Zakres nastaw: 0.0 -400.0 Hz
. L Czestotliwos¢ wyjsciowa, przy
Poziom C?QStQt“WOSC' ktérej nastapi przetaczenie na .
A296 | przetaczajacej czas drugi czas zwalniania nie 0.0 Hz
zwalniania (silnik 2) Zakres nastaw: 0.0 - 400.0 Hz

NOTATKA: Jezeli ustawisz zbyt krotkie pierwsze czasy przyspieszania i zwalniania (mniejsze
>~ od 1.0 sekundy) falownik moze nie zdazy¢ przetaczy¢ na drugi zestaw czasow przed
[ osiggnieciem czestotliwosci koncowej. W tym przypadku falownik wydtuzy czas
przyspieszania/zwalniania aby zdgzy¢ przetgczy¢ nastawy na drugi zestaw czasow.

Przyspieszanie/ Zwalnianie

Standardowa charakterystyka Czestotliwosé

przyspieszania/zwalniania jest liniowa. wyjsciowa . . . .
Falownik ma réwniez mozliwosé pracy Wybor krzywej przyspieszania
wgkcha)rall;teris_ty'ii typu 'S’ (patrz Caestotinost | rmywas ;
wykres). Funkcja ta jest przydatna w docelowa.

ngpedach o] obg:iqzejniu F;m?lennym w

zaleznosci od obrotow. liniowo

Ustawienia krzywej przyspieszania i A097 = 00
zwalniania sg wprowadzane niezaleznie. :

Charakterystyke “S” mozna wprowadzi¢ E t
iy ) 0 :
ustawiajgc parametry: A097 e ,
(przyspieszanie), A098 (zwalnianie) ' Czas przyspieszania
od Na ;:u/nkqe grupy "A V%Tr?br;g Nastawa [Jedno
zZwW . .
: fabryczna | stki
funkcii Na panelu SRW Opis Biegu Y
Ustawia charakterystyke
. : przyspieszania, dwie
AQ97 Wybor.charalgterystykl nastawy: nie 00 _
przyspieszania 00 liniowa
01 krzywa“S”
Ustawia charakterystyke
AQ98 Wybor charakterystykl zwalmgma: nie 00 _
zwalniania 00 liniowa
01 krzywa“S”
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Funkcje rozszerzone wej $¢ analogowych
Ustawienia zakresu wej $cia — Parametry w ponizszej tabeli pomagajg dopasowac charakterystyke
wejsciowg do analogowego wejscia pradowego. Kiedy zadajesz czestotliwos¢ wyjsciowg falownika

poprzez analogowe wejscie pradowe, te parametry dostrajajg zakres poczatkowej i maksymalnej
predkosci silnika do zadawanych poziomdw pradu. Charakterystyki obrazujace dziatanie funkciji

znajdujg sie w “Ustawienia wejs¢ analogowych* na stronie 83
Prébkowanie wejscia analogowego jest wyszczegoélnione w parametrze A016.

Funkcje grupy “A” Zmiat?a Nastawa lJedno
Kod . w trybie f .
. abryczna | stki
funkcji Nazwa Opis Biegu y
Nast ot Ustawia czestotliwo$¢
as a\t,\lia czestot. | wyjsciowg dla dolnej granicy
A101 | Poczalkowe] syghaiu zadawanego sygnalu nie 0.0 Hz
analogowego pradowego pradowego
ol Zakres nastaw: 0.00 - 400.0Hz
Nastawa czestot Ustawia czestotliwos¢
KORCOWEI S € nam wyjsciowa dla gornej granicy
A102 15Y9 zadawanego sygnalu nie 0.0 Hz
analogowego pragdowego pradowego
ol Zakres nastaw: 0.00 - 400.0 Hz
Ustalenie poziomu 2tna:|1 cl)zgv?/ler:g Oprog pradu wejscia
sygnatu analogowego : o
A103 | pradowego Ol Zakres od 0. do 100.% nie 0 %
odpowiadajacego czestot.
poczatkowej
. . Ustawia gérny poziom pradu
Ustalenie poziomu podawanego na wejscie
sygnatu analogowego analogowe
A104 | pradowego Ol Zakres nas'taW' nie 100. %
odpowiadajgcego czestot. od 0. do 100 %
koncowej ) )
. Dwie nastawy:
Ustaleme sposobu startu | 5 zadaje wartos¢ poczatkowg
AL05 faIO\l/vnlka dla syggalu 7 parametru A101 nie 01 _
grl‘a 0gowego pradowego | g1 warto$é poczatkowa OHz

Sygnat analogowy napieciowy patrz parametry A011 do A015

NOTATKA: Nie mozna jednoczesnie wykorzystywac¢ wejscia analogowego prgdowego i
napieciowego. Nie podtgczaj tych sygnatdw jednoczesnie

Operacje na sygnatach analogowych —

Falownik moze wykonywac¢ operacje matematyczne na

dwdch sygnatach wejsciowych (dodawanie, odejmowanie, mnozenie). Funkcja ta jest w wielu
aplikacjach bardzo przydatna. Mozna wykorzysta¢ wynik operacji matematycznej do zadania
czestotliwosci (ustaw A001=10) lub jako sygnatu sprzezenia zwrotnego do regulatora PID (ustaw

A075=03
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Panel cyfrony ——O Al4l

Wybor sygnatu A Wejscie [O]

Potencjometr

Wejscie [OI] ——O

—o0

A143

Zmienna z siecci ———O A * A+B (CAII]'ik)
— . A-B W
— —>
Panel cyfrooly ———O * AYB
Potencjometr
Wybor sygnatu B [Wejscie [O] —_OKO—
Wejscie [OI] ——O
Zmienna z sieci ——O '
od Funkcje grupy "A V%Tr?br;g Nastawa Jedqo
funkcji Nazwa Opis Biegu fabryczna | stki
Nastawy:
00 panel cyfrowy
Wybér sygnatu A dla funkcji | 01 potencjometr panelu
A141 | operacji na sygnatach 02 wejscie [O] nie 01 -
zadajacych czestotliwosé 03 wejscie [Ol]
04 zmienna z komendy
sieci
Nastawy:
00 panel cyfrowy
Wybér sygnatu B dla funkcji | 01 potencjometr panelu
Al142 | operacji na sygnatach 02 wejscie [O] nie 02 -
zadajacych czestotliwosé 03 wejscie [Ol]
04 zmienna z komendy
sieci
Wybér operacji
matematycznej
. . wykonywanej na wartosci z
SSSSﬁ;EEﬁLTﬂ; dwbeh wejscia A (A141) i wejscia B
Al143 ' (A142). nie 00 -
sygnatach zadajgcych .
czestotliwosé 3 nastawy:
00 ADD (A + B)
01 SUB (A -B)
02 MUL (A x B)
NOTATKA: Dla parametrow A141 i A142, nie jest mozliwe jednoczesne wykorzystywanie [O] i
I“g? [Ol] dla funkcji operacji na sygnatach. W falownikach serii JX jednoczesne wykorzystywanie

sygnatéw analogowych wejsciowych napieciowego i pradowego nie jest mozliwe.




99

Dodawanie cz estotliwo $ci — Falownik moze dodac, badz odjga¢ wprowadzong wartosé
czestotliwosci od nastaw z warto$ci wynikajagcej z parametru AO01. Wartos¢
dodawana/odejmowana jest wprowadzana w parametrze A145. Operacja dodawania
czestotliwosci lub odejmowania jest wykonywana tylko wtedy, gdy jest podany sygnat na
zacisk [ADD] na listwie sterujacej. Funkcja A146 ustala rodzaj wykonywanego dziatania na
czestotliwosciach (dodawanie lub odejmowanie)

Potencjometr na A001 | Zadawanie czestotliwosci
pulpicie cyfrowym N
Listwa zaciskowa —————

Pulpit cyfrowy parametr FO0O1 ——O
Sie¢ ModBus —o0

Funkcja operacji na sygnaiach_/o

wej. zadajgcych czestotliwosc -

: -A146

( o

A145 | Czestotliwosé Znak cz iwosci
: estotliwosci
dodawana ADD [ADD] dodawanej ADD

Programowalny

zacisk wejsciowy

+ @ Czestotliwosé wyjsciowa

+/-

Funkcje grupy “A Zmiana | o cawa  [edno

Kod . w trybie f .
- abryczna | stki
funkcji Nazwa Opis Biegu y

Wartos¢
dodawana/odejmowana od
. zadawanej przy zamknietym tak 0.0 Hz
do zadanej styku [ADD].

Zakres nastaw: 0.0 do 400.0 Hz
Dostepne dwie nastawy:

00 Plus (dodaje warto$c¢ z
Znak czestotliwosci A145 do zadanej czestot. wyj.)
dodawanej 01 Minus (odejmuje wartos¢
z A145 od zadanej czestot.

wyj.)

A145 Czestotliwos¢ dodawana

Al46 nie 00 -




100

Nastawy potencjometru

Zakresy nastaw — Parametry w ponizszej tabeli okreslajg gorne i dolne zakresy dziatania

potencjometra umieszczonego nha pulpicie cyfrowym falownika.

Funkcje grupy “A” Zmiana N Jedno
. astawa .
Kod N Oni w trybie fabrvczna stki
funkgii azwa pis Biegu y
Ustawia poziom
czestotliwosci zadawanej z
Nastawa czestotliwosci potencjometra
A151 | poczatkowej odpowiadajgcej wartosci nie 0.0 Hz
potencjometra poczatkowej
Zakres nastawy od 0.0 do
400.0
Ustawia poziom
czestotliwosci zadawanej z
Nastawa czestotliwosci potencjometra . .
A152 Kor . . odpowiadajgcej wartosci nie 0.0 Hz
ohcowej potencjometra Ko !
oncowej
Zakres nastawy od 0.0 do
400.0
Ustalenie poziomu Ustawia poziom sygna_uu
sygnatu odpowiadajacego zadawgnego Zp otenqlorlnetra .
A153 | Y9 _ O0pO jacego odpowiadajacej wartosci nie 0. %
czestotliwosci poczatkowej L .
potencjometra czestotliwosci poczatkowej
Zakres nastawy od 0 do 100.0
Ustawia poziom
Ustalenie poziomu czestotliwosci zadawanej z
sygnatu potencjometra
A154 | odpowiadajgcego odpowiadajacej wartosci nie 100. %
czestotliwosci koncowego | koncowej
potencjometra Zakres nastawy od 0. do
100.0
Dwie nastawy:
Uaktywniania nastawy 00 czestotliwos¢ poczatkowa
A155 | czestotliwosci poczatkowej | od wartos¢ z A151 nie 01 -
potencjometra 01 czestotliwos¢ poczatkowa
od OHz

Przeciwnie do
ruchu wskazéwek \/‘

:

o K2 |

0% [Ats3]
—>

Czestotliwos¢
maksymalna

e a1
e

L ,

,«

L%

T
100%

O skalowanie @

Zgodnie z ruchem
wskazowek
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Grupa “B”: Funkcje uzupetniaj ace
Funkcje grupy “B” okres$lajg w znacznym stopniu parametry konieczne do konfiguracji silnika,
z ktérym wspotpracuje falownik.

Automatyczne przywracanie rozkazu ruchu (restart)
Nastawa parametru automatycznego przywracania rozkazu ruchu, okresla zachowanie
falownika po wigczeniu zasilania w przypadku wczesniejszego jego zaniku. Dostepne cztery
nastawy tego parametru pozwalajq dostroi¢ zachowanie uktadu odpowiednio do aplikaciji.
Falownik pozwoli na automatyczne wykonanie uruchomienia silnika w zaleznosci od liczby
zadzialania zabezpieczen:

*  przecigzeniowego silnika, ponowny rozruch do 3 razy
* nadnapieciowego, ponowny rozruch do 3 razy
» podnapieciowego, ponowny rozruch do 16 razy

Kiedy falownik osiggnie maksymalna liczbe restartow (3 lub 16), przed dopuszczeniem do
dalszej pracy musisz go zresetowac. Bez resetu ponowne zataczenie napiecia po zaniku nie
spowoduje automatycznego podania rozkazu ruchu.

W pozostatych parametrach dot. restartu definiuje sie poziom zadziatania zabezpieczenia
podnapieciowego oraz czas przerwy pomiedzy zataczeniem napiecia a rozruchem. Wiasciwe
ustawienie tych parametrow zalezy od wtasciwosci danej aplikacji, od tego czy falownik moze
przeprowadzi¢ automatyczny rozruch bezpiecznie dla obstugi i calego uktadu

Jesli zanik zasilania jest kr 6tszy ni z
dopuszczalny czas zaniku zasilania (B022), ,
falownik ponownie dokona rozruchu silnika

Jesli zanik zasilania jest krotszy niz
dopuszczalny czas zaniku zasilania
(B022), falownik ponownie dokona

rozruchu silnika od czestotliwosci

Napigcie ustawionej w B011. Ponowny rozruch
zasilania ! ! ; silnika jest dokonywany przy
. obnizonym napieciu wyjsciowym dla
Na_pug_ue na ' : unikniecia przecigzenia
wyjsciu falownika : !

Jesli podczas automatycznego
rozruchu po zaniku zasilania prad
silnika przekroczy warto$¢ ustawiong
: w B030, to aby ograniczy¢ prad

: rozruchowy falownik zacznie zwalnia¢
; silnik z czasem ustawianym w

D?opuszq‘zalny poziom pradu podcza
autom?ycznego rozruchu B030

'
mmimmm -

Prad silnika—____ ' -

parametrze B029.

Obroty w
silnika ~ Wolny wybieg '\ Jesli prad silnika podczas rozruchu
; . jest mniejszy niz warto$¢ ustawiona w
<—>| Zanik| napieci - ) .
3029 B030, falownik dokona rozruchu do
Dopuszczainy czas| _ oo Hamowanie przy wartoéci zadanej czestotliwosci

zaniku napigcia
zasilania
Czas oczekiwania

przecigz. podczas préby
ponownego rozruchu po
zaniku zasilania

Zabezpieczenie przecigzeniowe (B021~B028) nie jest aktywne w przypadku proby
automatycznego rozruchu po zaniku napiecia

Jesli zanik napiecia zasilania jest dtuzszy niz okreslony w B002, to falownik nie podejmie
préby ponownego rozruchu a silnik zatrzyma sie wolnym wybiegiem
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od Funkcje grupy B v%/Tr?br;Z Nastawa [Jedno
i : fabryczna | stki
funkciji Nazwa Opis Biegu y
Dostepne cztery nastawy: -
00 zablokowanie
falownika
01 restart od OHz
Sposéb automatycznego | 92 lotny start po .
BOO1 | przywracania rozkazu przywroceniu rozkazu nie 00
ruchu ruchu
03 lotny start, po ktérym
nastgpi wyhamowanie
silnika oraz zablokowanie
falownika.
Ustawia dopuszczalny czas
zaniku napiecia, ktory nie
Dopuszczalny czas bedzie powodowat
B002 | zaniku napiecia zablokowania falownika. nie 1.0
zasilania. Zakres nastaw od 0,3 do 25 s
sek.
Ustawia czas pomiedzy przy-
Czas oczekiwania na wréceniem napiecia zasilania a .
B003 ponowny start falownika | ponownym startem falownika. ne 10 sek.
Zakres od 0.3 do 100 sekund.
Blokada przy zaniku dwie nastawy:
IS . 00 nieaktywna .
B0O04 | zasilania lub przy stanie nie 00 -
C 01 aktywna
podnapieciowym
. Dostepne nastawy:
L|czba,dopuszczalny_ch 00 dopuszczalne 16 restartow
restartow po blokadzie
. o 01 zawsze przeprowadzony .
BOO5 | przy zaniku napiecia restart nie 00 -
zasilania/stanie
podnapieciowym
Ponowny rozruch po zaniku zasilania
Funkcje grupy "B v%/rprlabni: Nastawa JJedno
Kod Nazwa / Opis Ty fabryczna | stki
funkcii Na panelu SRW Biegu
Trzy nastawy:
Czestotliwosc¢ startowaw | 00...czest. “lotna” sprzed
przypadku poprzedniego wytgczenia .
BO11 automatycznego rozruchu | 01...start od czest. "lotnej” ne 00 -
po zaniku zasilania maks. mozliwej
02...start od czest. ustawionej
. Nastawiany czas hamowania
Czas hamowanie przy o d
rzecigzeniu podczas przy przeclazeniu podczas .
B029 P . préby ponownego rozruchu nie 05 sek.
préby ponownego " ilania. 0.1d
rozruchu po zaniku zasilania, 0.1do
3000.0, rozdzielczos¢ 0.1
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Funkcje grupy 'B ZT'abUa Nastawa [Jedno
Kod Nazwa / Opis WIYDI® | tabryczna | stk
funkcii Na panelu SRW Biegu
Wyjsciowy prad falownika po A
przekroczeniu ktérego
podczas proby
Dopuszczalny poziom automatycznego rozruchu po
zaniku zasilania, nastepuje . Prad
pradu podczas h ie silnika z crasem nie )
automatycznego rozruchu amowanie siini z Znamionowy
BO30 B029
Zakres 0.2*do 2.0*prad
znamionowy falownika,
rozdzielczos¢ 0.1
Zabezpieczenie termiczne
Zabezpieczenie termiczne wykrywa stan przecigzenia
falownika i silnika i zabezpiecza przed uszkodzeniem Moment
wynikajacym ze zbyt duzych pradéw, a zatem zbyt 100% Staty moment | B013 =01
duzej wydzielanej temperatury. ' 5
80%
W parametrze B013 ustaw charakterystyke momentu
wyjsciowego dopasowang do obcigzenia. To pozwoli 60% T\ Moment
falownikowi wykorzystac najlepszg charakterystyke loment zredukowany?
zabezpieczenia dla Twojego ukfadu. h egukq:\,\,anyl ilm
Moment wytworzony na wale jest proporcjonalny do 0 |m1;-3_=00|§ Hz
pradu silnika, ktory jest proporcjonalny do 5 20 60 120

wydzielanego ciepta.

Czestotliwos¢ wyjsciowa

Ustaw prog zadziatania zabezpieczenia (parametr B012), wyrazony w procentach pradu
znamionowego falownika (zakres nastaw: od 20% do 100%). Kiedy prad przekroczy wartos¢
ustawiong, falownik zostanie zablokowany, a na wyswietlaczu pojawi sie kod alarmu E05.
Falownik wytgczy silnik. Osobne ustawienia zostaty przewidziane dla 2-go silnika patrz tabela

ponizej.
Funkcje grupy "B \%vnt]rl)?tr)liz Nastawa [|Jedno
Kod : ; fabryczna | stki
funkcji Nazwa Opis Biegu
) . . Zakres nastaw: 20% do
Bo12 | Poziom zabezpieczenia | 1009 pradu znamionowego nie A
termicznego falownika. Prad
) . . Zakres nastaw: 20% do ?glivmvlnczlr(lgvl/i/
Bo1o | PoZiom zabezpieczenia | 10094 pradu znamionowego nie A
termicznego (2-gi silnik) | falownika.
Dostepne charakterystyki:
Charakterystyka %Oon?eznrggulk owanym
B0O13 | zabezpieczenia 01 o stalym momencie nie 00 -
termicznego 02 o zredukowanym
momencie 2
Dostepne charakterystyki:
Charakterystyka %Oon?eznrgguf owanym
B213 | zabezpieczenia 01 o stalym momencie nie 00 -
termicznego (2-gi silnik) 02 o zredukowanym
momencie 2

A

OSTRZEZENIE: Kiedy parametr B012 - Prog zadziatania zabezpieczenia termicznego jest
ustawiony na prad znamionowy silnika, falownik stanowi zabezpieczenie termiczne dla niego
z progiem zadziatania wynoszacym 115% prgdu znamionowego.
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Ograniczenie przeci agzenia
Jesli prad wyjsciowy falownika przekroczy zdefiniowany

dopuszczalny poziom dla przyspieszania lub statej Prad
predkosci, funkcja ta automatycznie zredukuje silnika
czestotliwo$¢ wyjsciowg ograniczajgc przecigzenie.

Dziatanie tej funkcji nie jest sygnalizowane kodem
alarmu ani nie powoduje blokady falownika. Funkcje
mozna réwniez uaktywni¢ tylko do pracy przy statej

Przestrzen ograniczona

predkosci, co pozwoli na poptyniecie w uktadzie 0
wiekszego pradu podczas przyspieszania.

Kiedy falownik wykryje przecigzenie, obnizy predkos¢ Czestotliwosg,

silnika do zredukowania pradu ponizej progu wyjsciowa
zadziatania funkcji. Uzytkownik moze dowolnie
ustawia¢ czas zwalniania (w celu obnizenia pradu) w
zakresie od 1 do 30 sekund (parametr B023) 0
od Funkcje grupy "B V%/rg';br;: Nastawa [Jedno
i : fabryczna | stki
funkciji Nazwa Opis Biegu y
Nastawy funkgiji:
Zabezpieczenie 00 nieaktywna .
B021 przecigzeniowe 01 aktywna przy nie 01 -
przyspieszaniu i predkosci
) ) statej
Booq | Z8bezpieczenie 1 aktywna tylko dla nie 01 _
przecigzeniowe (2-gi silnik) | statej predkosci
. . . Ustawia poziom Prad
Bo22 | Poziom ograniczenia zadziatania zabezpieczenia | nie  |znamionowy| A
przeciazenia z zakresu: 20% do 150% X 15
pradu znamionowego Prad
B222 Poziom ograniczenia falownika (rozdzielczo$é nie znam?gnow
przeciazenia (2-gi silnik) nastawy - 1%) (15 Y| A
Czas obnizania Ustawia czas obnizania
L . czestotliwosci po wykryciu .
B023 cifgé?tlévgg;m po wykryciu przeciazenia. Zakres 0.1 nie 1.0 sek.
P a do 3000.0s, rozdzielczosé
Czas obnizania 0.1
B223 | czestotliwosci po wykryciu nie 1.0 sek.
przecigzenia, 2-gi silnik
Dwa kody opcyjne:
. 00 poziom zabezpieczenia
Wybor ;posopu wedtug nastawy B022 .
B028 | zabezpieczenia f ) . nie 00 -
rzeciazenioweno 01 poziom zabezpieczenia
P a 9 ustawiany sygnatem [O]-
[L]
Dwa kody opcyjne:
Wybér sposobu 00 poziom zabezpieczenia
B228 zabez_pl_ecz_ema _ Wedlug nastawy B_222 _ nie 00 B
przecigzeniowego 2-gi 01 poziom zabezpieczenia
silnik ustawiany sygnatem [O]-
[L]

Ponowny rozruch po zaniku zasilania
Patrz "Ustawianie trybu Stop / Restart” (B088) strona 109
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Blokada nastaw

Funkcja blokady nastaw chroni przed dokonywaniem zmian we
wszystkich parametrach i funkcjach falownika. W parametrze B031
mozna dokona¢ blokady nastaw w r6znych wariantach.
W ponizszej tabeli zestawiono dostepne nastawy parametru
BO31oraz ich dziatanie w potaczeniu ze stanem wejscia cyfrowego
[SFT]. W tabeli zaznaczono, ktére parametry moga by¢ zmieniane
przy poszczegélnych kombinacjach BO31 i [SFT]."Tak” lub “nie” w
rubrykach oznacza czy dany parametr moze, czy nie moze by¢

edytowany.

W niektérych trybach blokowania nastaw mozna edytowac tylko parametr FOO1 i parametry

Zmiana
w trybie
biegu

nie

tak

wielopoziomowej nastawy predkosci (A020, A220, A021-A035) i A038, jednakze bez
mozliwosci zmian w A019. Edytowanie parametru BO31 jest szczegodlne i zostato osobno
wyszczegolnione w tabeli

FOO1 i
Nastawa Wejscie Parametry standardowe wielopoziom B0O31
BO31 cyfrowe owa nasta}vya
[SFT] predko sci
Stop Bieg Stop i bieg Stop ieg
Tylko te
WYL tak edytowane tak tak nie
00 podczas biegu
ZAL nie nie nie tak nie
Tylko te tak
WYL tak edytowane tak nie
01 podczas biegu
ZAL nie nie tak tak nie
02 (ignoruje) nie nie nie tak nie
03 (ignoruje) nie nie tak tak nie
10 (ignoruje) tak Wysoki dostep tak tak tak

NOTATKA: Parametr BO31 jest zawsze dostepny. Funkcja zabezpieczenia nastaw falownika
*@ nie ma takiego samego dziatania i petni inng funkcje niz zabezpieczenie hastem stosowane w

innych przemystowych urzadzeniach sterujacych.

Funkcje grupy “B”

Kod

funkeji | NaZwa

Opis

Zmiana
w trybie
Biegu

Nastawa
fabryczna

Jednos
tki

Blokada

BO31
nastaw

Dostepne nastawy:

00 wszystkie parametry, oprocz B031
sq zablokowane, kiedy na zacisku [SFT]
jest podany sygnat.

01 wszystkie parametry, oprocz BO31 i
FO01 sg zablokowane, kiedy na zacisku
[SFT] jest aktywny sygnat.

02 wszystkie parametry oprocz B0O31
sq zablokowane.

03 wszystkie parametry oprocz BO31 i
F001 sg zablokowane.

10 zmiana parametru BO31 w biegu
Patrz dodatek C aby sprawdzic¢ parametry
dostepne dla tej nastawy

nie

01
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NOTATKA: Szczegoty dotyczace blokowania nastaw falownika za pomocg parametru BO31 i
|"§p wejscia sterujgcego [SFT] znajdujg sie w rozdziale 4: “Blokada nastaw” na stronie 149.

Kontrolowane zatrzymanie przy zaniku zasilania
Kontrolowane zatrzymanie przy zaniku zasilania pozwala unikng¢ blokowania sie falownika i
wolnego wybiegu silnika. Falownik podczas zatrzymywania silnika kontroluje poziom napiecia
w obwodzie posrednim DC.

Zasilania WYL

Napiecie DC w
obwodzie posrednim
b052
b051

Stan
podnapieciowy

Czestotliwos¢

wyjsciowa {
o557

bos3”

i b053
Dziatanie tej funkcji zostato opisane ponizej:

® Kiedy napiecie w obwodzie posrednim DC zmniejszy sie do warto$ci nastawianej w
parametrze B051, falownik obniza wartos$¢ czestotliwosci wyjsciowej o warto$¢ okreslona w
parametrze B054 (w tym przedziale czasowym obnizenie czestotliwosci powoduje
podniesienie poziomu napiecia DC)

@ Falownik kontynuuje zwalnianie zgodnie z nastawg B053. Jesli podczas zwalniania
napiecie DC podniesie sie do wartosci okreslonej w parametrze B052, proces hamowania jest
wstrzymywany tak aby zapobiec blokadzie nadnapieciowe;j.

® W tym przedziale czasowym napiecie DC ponownie maleje

@ Gdy napiecie w obwodzie posrednim DC ponownie zmniejsza sie do wartosci
nastawianej w parametrzeB051, falownik kontynuuje zwalnianie zgodnie z nastawg B053.
Caly proces powtarza sie do momentu zatrzymania silnika.

NOTATKA: Jesli podczas opisywanego wyzej procesu napiecie DC spadnie do poziomu
zabezpieczenia podnapieciowego, falownik zablokuje sie, a silnik zatrzyma sie wolnym
wybiegiem

NOTATKA: Jesli nastawa B052<B051, falownik sam zamieni miejscami te nastawy chociaz w
parametrach bedg one wyswietlane tak jak zostaty nastawione.

NOTATKA: Przebieg funkcji kontrolowanego zatrzymania nie moze by¢ przerywany. Totez w
przypadku jesli pojawi sie napiecie zasilania w trakcie kontrolowanego zatrzymania, nalezy
poczeka¢ do momentu zatrzymania silnika i dopiero wtedy ponownie podac sygnat biegu.

g8 0 @
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od Funkcje grupy “B” V%/Tr')?br}: Nastawa JJedno
i . fabryczna | stki
funkciji Nazwa Opis Biegu y

Dwie nastawy: -

Wybor funkcji 00...nieaktywna
B050 | kontrolowanego zatrzymania . nie 00
po zaniku zasilania 01...aktywna (zatrzymanie)
02...aktywna (restart)
Poziom napiecia DC po
osiggnieciu ktérego,
. .. podczas zaniku zasilania,
BO51 Eozmm napiecia DC do .| rozpoczyna sie proces nie 0.0
ontrolowanego zatrzymania
kontrolowanego Vv
zatrzymania.
Zakres 0.0 do 1000.0
Ustawiana warto$¢ poziomu
Poziom napiecia DC do napiecia DC po osiggnieciu
BO52 | wstrzymania ktorej wstrzymywane jest nie 0.0 Y

kontrolowanego zatrzymania | kontrolowane zatrzymanie
Zakres 0.0 do 1000.0

. Zakres 0.01 do 3000
Czas hamowania podczas
BO53 | funkcji kontrolowanego nie 1.0 sek
zatrzymania

Ustawiana wartos¢ spadku
Spadek czestotliwosci czestotliwosci, po spadku

BO54 | rozpoczynajacy proces napiecia Dc do wartosci nie 0.0 Hz
kontrolowanego zatrzymania | ustawionej w BO51.
Zakres 0.0 do 10.0

Pozostate ustawienia
W rozdziale tym opisano takie funkcje jak np.: state skalujgce, tryby inicjalizacji pracy.

B080: Kalibracja warto $ci sygnatu analogowego [AM] — za pomoca tego parametru mozna
przeskalowa¢ monitorowang wielkos¢ podawang na wyjscie analogowe [AM]

B082:Czestotliwo $¢€ pocz atkowa — Parametr ten wprowadza czestotliwos¢, od ktorej
falownik rozpocznie prace po podaniu rozkazu ruchu. Po ustawieniu tego parametru
urzadzenie nie bedzie startowato woéwczas od OHz tylko od wprowadzonej wartosci.

B083: Czestotliwo $¢ kluczowania tranzystorbw —Czestotliwos¢ przetaczania tranzystoréw
mocy. Charakterystyczny wysoki dzwiek styszalny przy pracy falownika, jest efektem
przelgczania tranzystoréw. Dzwiek ten bedzie malat wraz z zwiekszaniem czestotliwosci,
jednak wigze sie to rowniez ze wzrostem emitowanych zaktécen. Zakres nastaw
czestotliwosci: od 2kHz do 12kHz.

==] NOTATKA: Czestotliwos¢ impulsowania musi by¢ ustawiona odpowiednio do aplikacji

EF’ falownik - silnik oraz zgodnie z wymaganiami i normami kompatybilnosci elektromagnetycznej
obowigzujacymi w kraju, w ktérym pracuje aplikacja. Zgodnie z europejskimi normami CE,
czestotliwos¢ impulsowania powinna byé réwna badz mniejsza niz 5kHz

B084, B085: Przywracanie nastaw fabrycznych —  Te funkcje pozwalajg uzytkownikowi na
przywrécenie nastaw fabrycznych falownika. Szczegéty patrz "Powr6t do nastaw fabrycznych”
na stronie 203

B086: Skalowanie cz estotliwo $ci wyj $ciowej — Wartos¢ monitorowanej czestotliwosci
wyjsciowej (funkcja D0O01) mozna przeskalowac¢ (przemnozyc¢) przez stala. Funkcja D007
bedzie wyswietlata wynik mnozenia czestotliwosci z D001 i parametru BO86. Pozwala to na
prezentowanie na wyswietlaczu np. przyblizonej predkosci obrotowej silnika. Dziatanie funkcji:

Wyswietlana wartos$¢ przez D007 = monitorowana czestotliwosc (D001) x stata (B086):
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Funkcije grupy “B Zmiana f o stawa  [edno

Kod w trybie

i . fabryczna tki
funkgji Nazwa Opis Biegu ycz stki

Pozwala dostroi¢ sygnat -
Kalibracja zakresu sygnatu | analogowy podany na zacisk

analogowego wyj. AM [AM], tak 100.
Zakres nastaw: 0 do 255

B0O80O

Ustawia poczatkowg

B082 | Czestotliwo$¢ poczatkowa | czestotliwo$¢ wyjéciowa. Zakres nie 15 Hz
nastaw: 0.5 do 9.9 Hz

Ustawia czestotliwos¢
Czestotliwos¢ kluczowania | kluczowania tranzystoréw modutu
tranzystorow mocy falownika, Zakres nastaw
2.0 do 12.0 kHz

B083 nie 3.0 kHz

Ustawia opcje powrotu do nastaw
fabrycznych. Trzy kody opcyjne:
00 kasuje historie
awaryjnych wytaczen falownika
Wybor funkcji powrotu do | 01 wpisuje standardowe
nastaw fabrycznych nastawy parametréw falownika
02 wpisuje standardowe
nastawy parametréow i kasuje
historie awaryjnych wytaczen
falownika

B084 nie 00 -

Wprowadza nastawy fabryczne
zgodne z warunkami zasilania w
Wybor nastaw danym, regionie.

BO8S fabrycznych Nie zmieniaj

nie 00 -

Stata, przez ktéra mnozona jest
czestotliwos¢ wyjsciowa do
wyswietlenia na panelu D007 - tak 1.0 -
wartosci np. predkosci. Zakres
nastaw: 0.1 do 99.9

Skalowanie czestotliwosci

B086 S .
wyjsciowej

Pozwala aktywowac/blokowaé
dziatanie przycisku STOP

B087 | Blokada przycisku STOP Nastawy: nie 00 -
00 odblokowany
01 zablokowany
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B091/B088: Ustawianie trybu Stop / Restart—  Uzytkownik moze skonfigurowa¢ w napedzie
sposob zatrzymania silnika po zdjeciu rozkazu ruchu. Parametr B091 decyduje czy falownik po
wylgczeniu sygnatu na zacisku FWD lub REV zatrzyma silnik obnizajac predkos¢ czy pusci
silnik wybiegiem. Kiedy ustawiasz puszczenie silnika wybiegiem musisz wprowadzi¢ nastawe
w parametrze B088, ktory ustala dziatanie falownika po ponownym zadaniu rozkazu ruchu,
kiedy silnik jeszcze wiruje. Falownik moze przeprowadzi¢ lotny start od biezacej czestotliwosci
lub przeprowadzi¢ rozruch od czestotliwosci OHz.

W wiekszosci aplikacji wymagane jest zatrzymanie silnika poprzez obnizanie czestotliwosci
wyjsciowej (B091=00). Istniejg jednak napedy, ktére moga hamowac¢ wybiegiem (np.
wentylatory). Jezeli parametr BO88 jest ustawiony na 00, to przy hamowaniu do OHz z duzej
predkosci i z duzym obcigzeniem moze wystgpi¢ blokada falownika.

NOTATKA : Wybieg silnika mogg wywotywac rowniez inne zdarzenia np. zanik zasilania (patrz
“Automatyczne przywracanie rozkazu ruchu (restart)’ na stronie 101)

Dodatkowym parametrem uzytecznym przy
swobodnym wybiegu jest parametr BO03 -czas

Ponowny rozruch od 0 Hz

oczekiwania na ponowny start falownika. Okresla Tryb STOP = wolny wybieg
on minimalny czas w jakim silnik bedzie BO8S = 00

hamowany wolnym wybiegiem. Dla przykiadu Rozruch od OHz

jesli B003 = 4 sekundy (i B091=01) a silnik [FRS]

zatrzymuje sie wolnym wybiegiem w czasie 10s,

to po nastawie w B0O03 catkowity czas, po 0 ’ — t
ktérym. falownik ponownie podejmie probe Obroty i Czest. Starty od OHz
rozruchu silnika wyniesie 14 Rysunek dolny po silnika X -

prawej stronie przedstawia proces ponownego

restartu od czestotliwosci “lotnej’(rozpoznanej

przez falownik podczas wolnego wybiegu). Po 0 t

czasie oczekiwania na ponowny start falownika
B003 falownik stara sie rozpozna¢ czestotliwosé

wybieganego silnika i ponownie dokonuje —
rozruchu od czestotliwo$ci ustawionej w | Ponowny rozruch od czestotliwosci I
parametrze B011. Jesli w tym czasie nastapi Iotnej

wzrost prqdutwyjéé:é)ogg)e?ol do \{vkartoé(?i Wyzszej Tryb STOP = wolny wybieg
niz a parametrze , falownik zmniejsz
czestgtliwoéé zgodnie z czasem hamodvarilia przy Rozruch lotny
przeciazeniu podczas préby ponownego
rozruchu B029 i w koncu po obnizeniu pradu do [FRS]
dopuszczalnej wartosci, wejdzie na zadane 0 t
obroty. S
Czas oczeklva%rg)lg ,
Obroty . js._»j
Kod Znaczenie parametru silnika 5 /o
BO11 | Czestotliwos¢ startowa w przypadku ! :
automatycznego rozruchu po zaniku 0 : t
zasilania ;
B029 | Czas hamowanie przy przeciazeniu Zﬁia I
podczas proby ponownego rozruchu
B030 | Dopuszczalny poziom pradu podczas 0 t
automatycznego rozruchu
B088 | Ponowny rozruch po zadziataniu
funkcji FRS
B091 | Tryb zatrzymania
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od Funkcje grupy '8 V%/Tr'%}: Nastawa [Jedno
i : fabryczna | stki
funkciji Nazwa Opis Biegu y
Ustawia dziatanie falownika po -
zdjeciu rozkazu wybiegu silnika
Ponowny rozruch po [FRS]. Dwie nastawy: .
BO88 |, adziataniu funkcji FRs | 00  Start od OHz ne 00

01 Lotny start

Wybér sposobu zatrzymania
silnika po wycofaniu rozkazu
ruchu. Dwie nastawy:

BO91 | Tryb zatrzymania 00 DEC (zwalnianie zgodnie z nie 00 -
nastawionym czasem)
01 FRS (wolny wybieg)
B089: Wielko $¢ monitorowana podczas pracy sieciowej falownika — Kiedy JX jest monitorowany

i sterowany przez sie¢, panel sterowania moze pracowac w trybie monitorowania. Parametr DOOx
wybierany poprzez B089 bedzie wyswietlany na wyswietlaczu.

B092: Sterowanie prac a wentylatora falownika— Jesli dany model falownika posiada wentylator
chtodzacy, to mozna w tym parametrze ustawi¢ czy podczas postoju silnika wentylator chtodzacy
falownika ma pracowac, czy nie. Postoje wentylatora pozwalajg zaoszczedzi¢ energie i wydtuzajg
czas jego eksploataciji

Funkcje grupy “B” Zmiana |[Nastawa
Kod Nazwa / Opi w trybie | fabrycz
funkciji Na panelu SRW pIS Biegu na

Jedno
stki

Ustawia wy$wietlany parametr na

wyswietlaczu, kiedy falownik pracuje w

sieci ModBus, 7 nastaw:

01 monitorowanie czestot. wyjsciowe;.

02 monitorowanie pradu wyjsciowego

Wielkos¢ 03 kierunek obrotow silnika
monitorowana 04 monitorowanie sygnatu sprzezenia

BO89 | hodczas pracy zwrotnego tak 01

sieciowe] falownika 05  stan wejs¢ listwy sterujacej

06 stan wyjs¢ listwy sterujacej

07 monitorowanie przeskalowanej

wartosci czestotliwosci wyjsciowej

Wybér, kiedy wentylator chtodzacy
falownika ma pracowacé. Trzy kody
opcyjne:

00 wentylator pracuje zawsze

B092 Sterowanie pracg 01 wentylator jest zatgczany tylko wtedy, . 01
wentylatora falownika | gdy wydawany jest rozkaz biegu (czas nie

zwioki przy zataczaniu i wylgczaniu wynosi
5 minut)

02 wentylator zatgczany i wytgczany w
zaleznos$ci od temperatury
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B130, B131: Wstrzymanie hamowania przed aktywna
blokad g nadnapi eciow g/ Nastawa poziomu

napi ecia w obwodzie po $rednim DC Napiecie

uaktywniaj acy funkcj e wstrzymuj aca DC

zwalnianie . Funkcja ta monitoruje wartosé

napiecia w obwodzie posrednim DC i zmienia

czestotliwos¢ wyjsciowa tak, aby utrzymaé

napiecie DC na ustawionym poziomie. Funkcja ta

dziata (uaktywnienie B130=01) tylko w czasie 0
zwalniania obrotéw i polega na wstrzymywaniu Czgstotliwos¢
zwalniania, gdy przekroczony zostanie nastawiony ~ Wylsciowa
w parametrze B131 prog napiecia.

Na rysunku obok przedstawiono sytuacje

przebiegu dziatania funkcji wstrzymania

hamowania przed blokadg nadnapieciowg W

- - N ’ ) hamowania
czasie hamowania i przekroczenia poziomu 0 S t
napiecia w ukt. posrednim DC ustawionego w Czas hamowania (F003) | ‘
B131 hamowanie zostaje wstrzymane az do ) o
momentu, kiedy napiecie DC spadnie ponizej Rzeczywisty czas hamowania |

poziomu B131.

Wykorzystujac funkcje wstrzymania hamowania przed blokada nadnapieciowg miej na uwadze:
- gdy funkcja ta jest aktywna B130=01, rzeczywisty czas zwalniania moze by¢ diuzszy od
ustawionego w parametrze FO03/F203.

- funkcja ta nie utrzymuje statego napiecia w obwodzie DC, w zwigzku z tym podczas jej
dziatania mozliwa jest sytuacja blokowania sie falownika z bledem nadnapieciowym

Jesli warto$¢ progu B131 jest ustawiona ponizej normalnego poziomu napiecia w obwodzie
posrednim DC falownika, lub gdy napiecie w tym obwodzie wzrosnie powyzej poziomu B131,
falownik bedzie w stanie przyspieszac i napedzac¢ silnik, lecz nie bedzie mogt zwalnia¢ obrotéw
silnika. W takim przypadku jesli nie ma pewnosci czy poziom napiecia w obwodzie posrednim jest
wiekszy od progu B131, nalezy pomierzy¢ napiecie DC przed przystgpieniem do rozruchu i
skorygowac¢ odpowiednio nastawe B131.

Funkcje grupy “B” Zmlabn_a Nastawa lJedno
Kod . W trybie .
funkcii Nazwa Opis Biegu fabryczna | stki
Przerywa proces hamowania, kiedy
napiecie w obwodzie posrednim
Wstrzymanie Wzrpénie ponaq ?jo_pl:s_zczalny prég
. napiecia przeciwdziatajgc w ten .
B130 | hamowania przed sposob zablokowaniu sie falownika. ne 00 -
blokada nadnapieciowa | pya kody opcyjne:
00 - nieaktywna
01 - aktywna
Nastawa progu napieciowego w
obwodzie posrednim DC (LAD STOP),
Poziom napiecia w ktérego przekroczenie podczas
obwodzie posrednim zwaln!an!a powoduje Wstrzyma_nie _
B131 | DC uaktywniajacy zwalniania az do momentu obnizenie tak 380/ Y
. . sie napiecie DC ponizej tego progu 760
funkcje wstrzymujaca | pyie nastawy napiecia z
hamowanie rozdzielczoscig 1V
330 do 395V (klasa 200V)
660 do 790V (klasa 400V)
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Kontrola napi ecia DC dla funkcji AVR podczas hamowania
Dzieki tej funkcji utrzymywany jest stabilny poziom o
napiecia DC w obwodzie posrednim podczas E?;""?C'ep"sred”'e
hamowania. Poziom napiecia DC w uktadzie
posrednim rosnie na skutek pracy pradnicowej

silnika, kiedy ustawimy parametr B133 na 01

(aktywny), falownik kontroluje czas hamowania A
silnika w taki spos6b aby nie powodowac¢ X

przekroczenia zabezpieczenia hadnapieciowego i
blokady.

Prég napieciowy DC dla AVR podczas hamowania

F wyjsciowa
Rzeczywisty czas hamowania silnika w przypadku 1
wykorzystywania tej funkcji moze by¢ rézny niz
wynikajacy z parametru FO03

Normalna *  Kontrola napiecia DC dla AVR

praca podczas zwalniania
Funkcje grupy “B” Zmiana | Nastawa
. Jedno
Kod Nazwa Opi w trybie | fabryczn Stki
funkcji oW pis Biegu a
Okresla wspotczynnik wzmo-
Kontrola napiecia DC dla AVR fxfgigﬁgﬁsstgzﬁsci
B0O55 5\7 dc,z*as sz?lll<n|an|a proporcjonalnej regulatora) tak 0.2 -
Spo Cz,ynr," dla funkcji kontroli napiecia DC
wzmocnienia P dla AVR podczas zwalniania.

Zakres nastawy:0.2 do 5.0
Okresla czas zdwojenia
Kontrola napiecia DC dla AVR | catkowania regulatora PID dla
B056 | podczas zwalniania funkcji kontroli napiecia DC dla tak 0.2 sek.

Czas zdwojenia (catkowania) | | AVR podczas zwalniania.
Zakres nastawy:0.0 do 150.0

Dwie nastawy:
00...nieaktywna tak 00 -
01...aktywna

Nastawa progu napiecia DC w
uktadzie posrednim dla funkc;ji

Kontrola napiecia DC dla AVR

B133 S
podczas zwalniania

Nastawa progu napieciowego

AVR podczas zwalniania. 380
B134 | DC dla AVR podczas . tak \Y
swalniania P Zakresy nastaw: /760
Klasa 200V ...330 do 395

Klasa 400V ...660 do 790

Ro6znice pomi edzy funkcjami wstrzymanie hamowania przed blokad g nadnapi eciow a, a
funkcj g kontroli napi ecia DC dla AVR podczas zwalniania

Obie funkcje sg podobne z racji utrzymywania napiecia w obwodzie DC na poziomie nie
powodujacym blokady falownika. Jednak gdy obie te funkcje sg uczynnione funkcja kontroli
napiecia DC dla AVR podczas hamowania ma priorytet.

Wstrzymanie hamowania przed Kontrola napiecia DC dla
blokadg nadnapieciowg AVR podczas hamowania
Rzeczywisty czas hamowania krotki diugi

Wahania napiecia na szynie DC duze mate
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Pozostate ustawienia (ci ag dalszy)

= k
B140: Ograniczenie pr adu przed blokada aktywna

termiczn g — Funkcja ta kontroluje prad silnika i P_Tal_‘li( okoto. 150% pradu
Slinika

dostosowywuje do niego czestotliwos¢ znamiopgwego falownika

wyjsciowa,. tak, aby nie przekroczy¢ wartosci - (-3 N\ G N
granicznej pradu. Ograniczanie nadmiernego : : P

przecigzenia odbywa sie poprzez wstrzymanie
przyspieszania/zwalniania do momentu obnizenia
pradu silnika do akceptowanego przez falownik ' ' A
poziomu (poziom nie powodujacy blokady Czestotliwosc Wstr'tyman:ie przysbies:?ania
nadpradowe;j). wyjsciowa : ; b

Rysunek po prawej stronie pokazuje dziatanie tej i

funkcji od momentu rozruchu do osiggniecia ; 7 :
czestotliwosci zadanej. W dwéch momentach Wzinowienie pézyspieszania
dochodzi do przekroczenia dopuszczalnej 0 ! Lt

granicy pradu silnika i w tych momentach CZas przyspieszania (FOP2)
wstrzymywany jest proces przyspieszania
Silnikz)a/ ywany ] P przysp Rzeczywisty czas przyspieszania

Funkcja ograniczenia pradu przed blokada termiczna jest uaktywniana za pomoca parametru
B140 ustawionego na 01. Wartos¢ graniczna prgdu powodujgca wstrzymanie przyspieszania
jest okreslona na poziomie okoto 150 % pradu znamionowego falownika

N4

a, —-r--r-
’ '

Jesli funkcja ograniczenia pradu przed blokada termiczng jest uaktywniona (B140 = 01),
pamietaj, ze:

» Rzeczywisty czas przyspieszania moze byc¢ dluzszy niz wynikajacy z nastawy
F002/F202.

» funkcja ograniczenia pradu przed blokada termiczng ogranicza prad silnika tylko
poprzez wstrzymanie przyspieszania/zwalniania. Nie wyklucza to catkowicie blokady
nadpradowej falownika podczas przyspieszania

B150: Zmniejszenie cz estotliwo $ci kluczowania przed bt edem termicznym — Kiedy
parametr B150 = 01 to podczas pojawienia sie zbyt duzego pradu silnika nastepuje
automatyczne ograniczenie czestotliwosci kluczowania tranzystoréw IGBT.

B151: Uaktywnienie funkcji szybszej odpowiedzi nas  ygnat startu — Funkcja ta i funkcja
programowalnych wejs¢[RDY] (kod 52) maja takie same dziatanie. Jesli w uktadzie jest
wymagana stale szybsza odpowiedz falownika na sygnat startu nalezy ustawi¢ parametr B151
na wartos¢ 01 i nie uzywac funkcji wejs¢ programowalnych [RDY]. Jesli parametr B151=01
falownik pozostaje w statej gotowosci (uaktywnione tranzystory IGBT) tak aby maks. skroci¢
czas reakcji na sygnat startu.

falownika U, V, W pojawia sie hapiecie nawet w przypadku braku komendy startu. Nigdy

@ WYSOKIE NAPIECIE: Kiedy funkcja RDY jest aktywna, na zaciskach wyjsciowych
nie dotykaj zaciskow mocowych falownika przy podtaczonym zasilaniu.
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od Funkcje grupy '8 ' V%Té?br}: Nastawa Jedqo
funkej Nazwa Opis Biegu fabryczna | stki
Ograniczenie pradu Dwie nastawy: -
B140 | przed blokadg termiczng | 00 - nieaktywna nie 01
01 - aktywna
Zmniejszenie Automatyczne zmniejszenie
czestotliwosci czestotliwosci impulsowania
kluczowania przed rzy wzroscie temperatury. .
B150 blokadg termipcznq Klagtawy: P g nie 00 B
00 - nieaktywna
01- aktywna
Uaktywnienie funkcji Zwieksza szybkos¢ odpowiedzi
szybszej odpowiedzi na | na wyjsciu falownika na sygnat
B151 | sygnat startu startu Nastawy: tak 00 -
00 - nieaktywna
01 - aktywna

Grupa “C": Funkcje zaciskéw programowalnych

Pie¢ wejsc listwy sterujacej [1], [2], [3], [4], [5] moze by¢ skonfigurowanych do wykonywania
jednej z 31 réznych funkcji. Ponizsze dwie tabele przedstawiajg jakie funkcje mogg
realizowac te zaciski. Te wejscia listwy sterujacej sg wejsciami cyfrowymi - binarnymi, zatem
przytaczane sygnaty moga mie¢ dwa stany: wysoki i niski (wkgczony (ON) =1 [ZAL],
wytgczony(OFF) =0 [WYL])

Falownik ma zaprogramowane nastawy fabryczne dla listwy sterujace;j.

Kazde wejscie cyfrowe moze by¢ dowolnie zaprogramowane przez uzytkownika petnigc jedng
z dostepnych funkciji.

NOTATKA: Wejscie [5] na listwie sterujgcej moze petnic funkcje wejscia binarnego lub
’@ analogowego dla sygnatu termistora, kiedy funkcja PTC (kod funkcji 19) jest ustawiona dla
tego zacisk

Konfiguracja wej $¢€ listwy steruj acej

Funkcje i opcje — W parametrach od C001 do C005 przypisana zostaje funkcja dla zacisku
wejscia od [1] do [5]. Petniona funkcja jest wprowadzana do parametru poprzez
odpowiadajacy jej kod. Kody funkcji zestawione zostaly w tabeli w dalszej czesci rozdziatu.
Na przyktad: jezeli ustawiono parametr CO1 = 00, to przypisana zostata funkcja 00 (bieg w
prawo) do zacisku wejsciowego [1].

Funkcje grupy “C Zmlana Nastawa lJedno
Kod Nazwa Opis W t_ryble fabryczna | stki
funkdjj P Biegu
Okresla funkcje petniong przez
C001 | Funkcja zacisku [1] zacisk [1]. 30 nastaw (opis w nie
dalszej czesci) 00
. . Okresla funkcje petniong przez FW -
coo1 | Funkcja zacisku [1] zacisk [1](2-gi silnik). 30 nastaw nie [FW]
(2-gi silnik) (opis w dalszej czesci)
Okresla funkcje petniong przez
C002 | Funkcja zacisku [2] zacisk [2]. 30 nastaw (opis w nie
dalszej czesci) 01
. . Okresla funkcje petniong przez R -
coo2 | Funkeja zacisku [2] zacisk [2](2-gi silnik). 30 nastaw nie [RV]
(2-gi silnik) (opis w dalszej czesci)
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Funkcje grupy “C Zmiana Nastawa Wedno
Kod Nazwa Opis W trybie fabryczna | stki
funkcji P Biegu
Okresla funkcje petniong przez -
C003 | Funkcja zacisku [3] zacisk [3]. 30 nastaw (opis w nie
dalszej czesci) 18
. . Okresla funkcje petniong przez RS
C203 Funl_(q_a _Za0|sku (3] zacisk [3](2-gi silnik). 30 nastaw nie [RS]
(2-gi silnik) (opis w dalszej czesci)
Okresla funkcje petniong przez
C004 | Funkcja zacisku [4] zacisk [4]. 30 nastaw (opis w nie
dalszej czesci) 12
. . Okresla funkcje petniong przez EXT -
cooa | Funkcja zacisku [4] zacisk [4](2-gi silnik). 30 nastaw nie [EXT]
(2-gi silnik) (opis w dalszej czesci)
Okresla funkcje petniong przez
CO005 | Funkcja zacisku [5] zacisk [5]. 31 nastaw (opis w nie
dalszej czesci) 02
. . Okresla funkcje petniong przez CF1 -
C205 Funl_(q_a _Za0|sku (5] zacisk [5](2-gi silnik). 31 nastaw nie [ ]
(2-gi silnik) (opis w dalszej czesci)

Wejscia listwy sterujacej domysinie ustawione sg jako normalnie otwarte, ale mozna zmienic ich
logike i mogg by¢ ustawione jako normalnie zamkniete

og Funkcje grupy "C v%/Tr?bni: Nastawa [Jedno
i : fabryczna | stki
funkcji Nazwa Opis Biegu y
Ustawia logike zacisku
. . wejsciowego 1:
C011 Wgt’)grarold zaju styku dia 00 normalnie otwarty [NO] nie 00 -
jscia [1] 01 normalnie zamkniety
INC]
Ustawia logike zacisku
Wybér rodzaju styku dla | wejsciowego 2: .
col2 wejscia [2] 00 normalnie otwarty [NO] ne 00 B
01 normalnie zamkniety [NC]
Ustawia logike zacisku
Wybér rodzaju styku dla | wejsciowego 3: .
o013 wejscia [3] 00 normalnie otwarty [NO] ne 00 B
01 normalnie zamkniety [NC]
Ustawia logike zacisku
Wybér rodzaju styku dla | wejsciowego 4: .
col4 wejscia [4] 00 normalnie otwarty [NO] ne 00 B
01 normalnie zamkniety [NC]
Ustawia logike zacisku
Wybor rodzaju styku dla | wejsciowego 5: .
Co15 wejscia [5] 00 normalnie otwarty [NO] nie 00 B
01 normalnie zamkniety [NC]

NOTATKA: Zacisk wejsciowy majacy spetnia¢ funkcje 18 ([RS] - resetowanie falownika), nie
moze by¢ ustawiony jako styk normalnie zamkniety
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Zestawienie funkcji wej $¢ cyfrowych listwy steruj

acej

Kazdy z pieciu zaciskéw (C001 do C005) listwy sterujacej moze spetnia¢ jedna z
przedstawionych w ponizszej tabeli funkcji. Kazda funkcja, posiada swéj kod cyfrowy oraz
oznaczenie wskazujgce na petniong funkcje (np. bieg w prawo —00 ang. “Forward Run” —

skrét [FW]) Fizycznie na listwie sterujgcej zaciski oznaczone sa: 1, 2, 3, 4, 5. Na schematach

w instrukcji zaciski sa rowniez oznaczane skrotem funkcji, ktéra petnig w opisywanym
uktadzie (np. [FW]). Logike stykéw (normalnie otwarty/normalnie zamkniety) ustawia sie w
funkcjach od C011 do C015

Tabela funkcji — w tabeli zestawiono wszystkie 31 funkcji, ktére moga by¢ petnione przez wejscia
cyfrowe [1] - [5] listwy sterujacej. Szczegdtowy opis dziatania funkcji znajduje sie w rozdziale “
Obstuga programowalnych zaciskéw wejsciowych” na stronie 136

Tabela funkcji realizowanych przez wej $cia cyfrowe
Kod | Symbol . .
funkgji | funkcj Nazwa funkgiji Opis
Rozkaz ruchu. Bieg ZAL Falownik jest w trybie biegu, praca silnika w
00 FW w prawo
prawo/Zatrzymanie WYL | Falownik w trybie zatrzymania, silnik jest
zatrzymywany
Rozkaz ruchu. Bieg ZAL Falownik jest w trybie biegu, praca silnika w
01 RV w Ve Falowrikw iyt za ia, silnik jest
lewo/Zatrzymanie alownik w trybie zatrzymania, silnik jes
zatrzymywany
Wielopoziomowa | ZAt Bit 0 w _blnarnym’k(_).dne_ wielopoziomowej
. . nastawie predkosci; logiczna 1
02 CF1*1 | nastawa predkosci, - - — - -
- Bit 0 w binarnym kodzie wielopoziomowej
Bit 0 (LSB) WYL ; A
nastawie predkosci; logiczne 0
Wielopoziomowa | ZAt Bit 1 ko,dq W|elop,o,z.|om.owej nastawy
. predkosci, wartos¢: logiczna 1
03 CF2 nastawa predkosci, - - - -
; Bit 1 kodu wielopoziomowej nastawy
Bit 1 WYL o s )
predkosci, wartos¢: logiczne 0
Wielopoziomowa | ZAt Bit 2 ko,dq W|elop,o,z.|om.owej nastawy
. predkosci, wartos¢: logiczna 1
04 CF3 nastawa predkosci, - - - —
; Bit 2 kodu wielopoziomowej j nastawy
Bit 2 WYL o PR
predkosci, warto$¢: logiczne 0
Wielopoziomowa | ZAt Bit 3 ko,dq W|elop,o,z.|om.owej nastawy
. predkosci, wartos¢: logiczna 1
05 CF4 nastawa predkosci, - - - -
: Bit 3 kodu wielopoziomowej nastawy
Bit 3 (MSB) WYL o et o
predkosci, wartos¢: logiczne 0
ZAL Falownik w Trybie Biegu, silnik pracuje
06 JG Bieg prébny zgodnie z nastawg biegu prébnego
WYL | Falownik w Trybie Zatrzymania
. Zwalnianie i hamowanie w trybie hamowania
Hamowanie ZAL ;
07 DB dvnamiczne dynamicznego
Y WYL | Hamowanie dynamiczne nieaktywne
Falownik pracuje z nastawami dla drugiego
Aktywowanie ZAL silnika. Zmiana nastaw dla 2-go silnika tylko
08 SET drugiego zestawu podczas postoju
nastaw (silnik 2) Falownik wykorzystuje nastawy pierwszego
WYL h .
silnika (gtéwne)
Drugi zestaw ZAL Aktywuje drugi zestaw nastaw czasow
czasow przyspieszania i zwalniania
09 2CH ; o - —
przyspieszania i Falownik wykorzystuje pierwszy zestaw
o WYL . . S -
zwalniania nastaw czasOw przyspieszania i zwalniania
ZAL Wylgcza wyjscie falownika puszczajac silnik
wybiegiem
11 FRS Wolny wybieg Zwalnianie i zatrzymanie silnika
WYL | kontrolowane przez falownik, zgodne z
czasami zwalniania.
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Tabela funkcji realizowanych przez wej $cia cyfrowe
Kod | Symbol . .
funkgji | funkej Nazwa funkciji Opis
Zalaczenie zacisku powoduje zablokowanie
ZAL pracy falownika i wyswietlenie kodu btedu
12 EXT Zewnetrzny sygnat E12
blokady Normalna praca falownika. Po przejsciu ze
WYL | stanu wiaczonego wymagany do dalszej
pracy reset
Po zalaczeniu zasilania, falownik nie
. . ZAL :
Zabezpieczenie przeprowadzi automatycznego rozruchu.
przed Po zalgczeniu zasilania falownik
13 USP : .
samoczynnym WYL przeprowadzi automatyczny rozruch jezeli
rozruchem. przed zanikiem zasilania byt aktywny rozkaz
ruchu.
Panel sterowania oraz panel zdalnego
ZAL sterowania sg zabezpieczone przed
15 SET Blokada nastaw wprowadganlem zmian w nastawach
parametrow.
Parametry moga by¢ edytowane i zmieniane
WYL |,
ich nastawy
Rodzaj ZAE « o »
16 AT analogowego Patrz. Nastawy wejs¢ analogowych” na
; WYL | stronie 3-12.
sygnalu sterujgcego
Kasowanie blokady | ZAt Kasowana jest blokada falownika.
18 RS . . -
falownika WYL | Nie ma wptywu na prace falownika
Kiedy termistory silnika podtaczone sg do
zaciskow [5] i [L] falownika, to jest biezaco
Funkcie termistora zamknie-ty | kontrolowana temperatura silnika i w
19 PTC ! przypadku przekroczenia dopuszczalnej,
PTC . .
nastepuje blokada falownika.
Roztaczenie termistoréw blokuje falownik i
otwarty . N
powoduje wytgczenie silnika.
Funkcja trzech ZAL Rozpoczyna prace silnika
przewodéw:
20 STA zalgczanie WYL | Nie zmienia aktualnego stanu silnika
impulsowe"
Funkcja trzech ZAL Zatrzymuje prace silnika
21 STP przewoddw:"impuls WYL Nie wptywa na prace silnika
owe zatrzymanie"
Ustawia kierunek obrotow silnika: ZAt =
FWD (bieg w prawo). Zmiana stanu zacisku
. ZAL . P - . :
Funkcja trzech kiedy silnik pracuje powoduje wyhamowanie
29 F/R przewodow:" wybor silnika i zmiane kierunku obrotow.
kierunku ruchu: w Ustawia kierunek obrotéw silnika: WYL =
prawo/w lewo REV (bieg w lewo). Zmiana stanu zacisku
WYL . LS . . .
kiedy silnik pracuje powoduje wyhamowanie
i zmiane kierunku obrotow
ZAL Blokuje tymczasowo prace regulatora PID.
23 PID Blokada regulatora Jesli A071=01 to falownik odcina wyjscie
PID Jesli tylko A071=01, praca regulatora PID
WYL |
jest kontynuowana
Resetuje regulator PID. Gtéwna
Resetowanie ZAL konsekwencjg dziatania funkcji jest
24 PIDC ) - .
regulatora PID wyzerowanie cze$ci catkujgcej regulatora
WYL Nie wpltywa na prace regulatora
Motobotenciometr: Przyspieszanie (zwigkszanie czestotliwosci
57 Up n[;rasta# o " | ZAL wyjsciowej) silnika od biezacej czestotliwosci
redkosci Za pomocg motopotencjometru
bre WYL | Nie wptywa na prace silnika
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Tabela funkcji realizowanych przez wej $cia cyfrowe
Kod |Symbol . .
funkgji | funkji Nazwa funkciji Opis
Zwalnianie (zmniejszanie czestotliwosci
Motopotencjometr: ZAL wyjsciowej) silnika od biezacej czestotliwosci
28 DWN o . :
obnizanie predkosci Za pomocg motopotencjometru
WYL | Nie wptywa na prace silnika
Resetuje wartos¢ pamieci motopotencjometru i
ustawia czestotliwos¢ zadang zgodnie z
Czvszezenie pamieci ZAL nastawg w FOO1. Parametr C101 musi by¢
29 ubC Y pamie ustawiony=00 aby odblokowac¢ dziatanie tej
motopotencjometra f -
unkciji.
Nie wptywa na wartos¢ pamieci
WYL .
motopotencjometru
. Narzuca sterowanie czestotliwoscig wyjsciowg
Wymuszeme ZAL (A001) oraz zadawanie rozkazu ruchu (A002) z
sterowania anelu sterowania
31 OPE czestotliwoscig i b - ——————— -
Zadawanie czestotliwosci wyjsciowej oraz
rozkazem ruchu z . ;
panelu falownika WYL | rozkazu ruchu zgodnie z nastawami w
parametrach A001 i AO02
ZAL Dodaje wartos¢ z parametru A145 do biezacej
Dodawanie czestotliwosci wyjsciowej
50 ADD NP - - — —
czestotliwosci WYL Nie dodaje wartosci A145 do czestotliwosci
wyjsciowej.
Wymuszenie Wymusza sterowanie falownika poprzez
sterowania ZAL zaciski listwy sterujgcej (zadawanie
czestotliwoscia i czestotliwosci i rozkazu ruchu)
51 F-T™M - —
rozkazem ruchu z Zadawanie czestotliwosci i rozkazu ruchu
listwy sterowniczej WYL | zgodnie z nastawami parametréw (A001) i
falownika (A002)
Falownik jest w trybie biegu, praca silnika w
ZAL prawo (sygnat na wyjsciu pojawia sie szybciej
+ | Rozkaz ruchu (szybsza w stosunku do funkcji FW)
52 RDY N o - - ———
odpowiedz na wyjsciu) Falownik w trybie zatrzymania, silnik jest
WYL | zatrzymywany (sygnat na wyjsciu pojawia sie
szybciej w stosunku do funkcji FW).
Falownik pracuje z nastawami dla drugiego
Aktywowanie drugiego | ZAt silnika. Zmiana nastaw dla 2-go silnika
zestawu nastaw mozliwa réwniez podczas biegu.
53 |SP-SET o LU - - -
mozliwy réwniez w Falownik wykorzystuje nastawy pierwszego
trybie biegu (silnik 2) | WYL | silnika (gtéwne). Zmiana nastaw dla 2-go
silnika mozliwa réwniez podczas biegu.
Falownik rozpoznaje sygnat stop
. . bezpieczenstwa i odcina napiecie na wyjsciu..
EMR * Stop bezp|ecz¢nstwa ZAL Patrz takze “Stop bezpieczenstwa” na stronie
64 Dodawanie
ADD czestotliwosci 159.
¢ ZAE Dodaje warto$¢ z parametru A145 do biezacej
czestotliwosci wyjsciowej
255 ) Funkcja nieaktywna | ZAt (sygnat ignorowany)
(pusta) WYL | (sygnat ignorowany)
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NOTATKA : Kiedy wykorzystujesz wielopoziomowa nastawe predkosci (sygnaty CF1 do CF4),
nie wyswietlaj parametru FOO1 ani nie zmieniaj jego wartosci podczas pracy silnika. Jesli
wymagane jest monitorowanie czestotliwosci podczas pracy wykorzystuj funkcje D001

WYSOKIE NAPIECIE: Kiedy funkcja RDY jest aktywna, na zaciskach wyjsciowych falownika
U, V, W pojawia sie napiecie nawet w przypadku braku komendy startu. Nigdy nie dotykaj
zaciskdw mocowych falownika przy podigczonym zasilaniu.

NOTATKA: Funkcja EMR nie jest programowalna ale zostaje automatycznie przypisana do
zacisku po przetgczeniu tacznika S8 w pozycje ON. Kiedy funkcja EMR (Stop
bezpieczenstwa) jest aktywna pod zaciski 3,4 i 5 automatycznie przypisane zostajg funkcje
wyszczegolnione w tabeli ponizej.

g0 > gl

Nastawa fabryczna Stan przetacznika S8 (funkcji EMR)
Numer j
zacisku F#iggﬂfyﬁralq Funkcja EMR aktywna| Funkcja EMR przetgczana na
S8 = OFF S8 = ON nieaktywng S8 = ON > OFF
1 FW FW FW
2 RV RV RV
EMR
3 CF1 [styk normalnie (brak funkcji.)
zamkniety]
RS _ RS
4 Cr2 By el [styk normalnie otwarty]
otwarty] Y Y
RS
5 (PTC mozliwy do - (brak funkciji.) (brak funkciji.)
wpisania)

Konfiguracja wyj $¢€ listwy steruj acej

Parametry wyszczegolnione w ponizszej tabeli pozwalaja na skonfigurowanie wyjs¢ cyfrowych

i analogowych.
o Funkcje grupy "C* vzvrl]rl;?lcﬂg Nastawa Pedno
i : fabryczna stki
funkcji Nazwa Opis Biegu y

12 programowanych funkcji

realizowanych binarnie przez 00

C021 | Funkcja zacisku [11] nie -

wyjscia cyfrowe (szczegoty w [RUN]
dalszej czesci rozdziatu)
12 programowanych funkcji
C026 Funkcja zacisku realizowanych binarnie przez - 05
L o P nie -
przekaznika alarmu wyjscia cyfrowe (szczegoty w [AL]
dalszej czesci rozdziatu)
Dostepne dwie funkcje:
00 aktualna predkosé
Wybér sygnatu silnika . 00
coz8 wyjsciowego AM 01 prad silnika nie [czest]

(szczegOty w dalszej czesci
rozdziatu)
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Na listwie sterujacej dostepne jest jedno wyjscie cyfrowe (binarne) - zaciski [11] oraz binarne
przekaznikowe wyjscia alarmowe. Wyjscie [11] ustawione jest fabrycznie jako normalnie otwarte, ale
mozna zmieni¢ jego logike na przeciwng - normalnie zamknigte. Mozna rowniez zmieni¢ logike
stykéw alarmowych

Funkcje grupy “C” Zmiabna Nastawa Bedno
Kod . w trybie f .
. abryczna | stki
funkciji Nazwa Opis Biegu y
Ustawia rodzaj styku:
Zacisk [11] rodzaj 00 normalnie otwarty (NO) .
cost wyjscia 01 normalnie zamkniety (NC) nie 00 -
Alarm wviscie Ustawia rodzaj styku:
vy} .| 00 normalnie otwarty (NO) .
CO036 | przekaznikowe (rodzaj 01 normalnie zamkniety (NC) nie 01 -
wyjscia)
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Tabela funkcji realizowanych przez wyj
wszystkie 12 funkciji realizowane przez wyjscia cyfrowe falownika (zaciski [11] i [AL]). Szczegbtowy
opis znajduje sie w rozdziale “Programowalne zaciski wyjsciowe” na stronie 162

$cia listwy steruj acej — W tabeli ponizej zestawiono

Tabela funkcji realizowanych przez wyj  $cia cyfrowe |
Kod - f Symbol Nazwa funkcji Opis
funkcji | funkcji
00 RUN Sygnat biegu silnika ZAL k!edy fgloyvr.llk jest w Trybie Biegu
WYL | kiedy silnik jest zatrzymany
Sygnalizacja ZAL kiedy czestotliwos¢ wyjsciowa osiggneta zadang
01 FAL osiggniecia zadanej wartosé
czestotliwosci - Stata WYL kiedy silnik jest zatrzymany lub w trakcie
predkosc przyspieszania/zwalniania
o kiedy czestotliwos¢ wyjsciowa jest rowna badz
. sygna}hzaqa ZAL wieksza od progu (C042) podczas przyspieszania
osiggniecia/przekroc - P P——
02 FA2 . : kiedy silnik jest zatrzymany lub czestotliwosé
zenia zadanej WYL | wyjsciowa jest nizsza od progu (C043) podczas
czestotliwosci yjsclowa | prog P
zwalniania
ZAL kiedy prad silnika przekroczy zdefiniowany prog dla
Sygnalizacja przecigzenia.
03 oL L . T - - — -
przecigzenia WYL kiedy prad silnika jest nizszy niz zdefiniowany prog
przecigzenia
Sygnalizacja ZAL kiedy uchyb uktadu z regulatorem PID jest wiekszy
przekroczenia od zdefiniowanego.
04 oD okreslonego poziomu kiedy uchyb regulacji uktadu z PID jest mniejszy od
uchybu regulaciji WYL | zdefiniowanego poziomu
regulatora PID
ZAt | kiedy pojawi sie alarm i nie zostanie zresetowany
05 AL Sygnat ALARMu WYL kiedy nie pojawi sie sygnat alarmu od chwili
zresetowania poprzedniego
kiedy wartos¢ sygnatu podanego na zacisk
Wejécie Analogowe | ZAE wejsciowy [O] jest < od nastawy B082 Iub. ,zqstalf
06 Dc roztaczenie wylaczony sygnat analogowy lub prad wejsciowy na
a zacisk [O1] < 4mA
WYL | kiedy nie zostalo wykryte przerwanie sygnatu
Sygnat zatgczony gdy falownik jest w trybie biegu i
Sygnat dla . .7 ; 7 o)
- ZAtL | wartosc sprzezenia zwrotnego jest mniejsza niz
zalgczania/ - :
; zdefiniowany poziom w parametrze C053.
wytgczania —
07 FBV Sygnat wylaczony gdy sygnat sprzezenia przek-
dodatkowego uktadu o .
roczy wartosc¢ ustawiang w parametrze C052 oraz
napedowego przy | WYL - - .
- gdy falownik zostanie przetaczony z trybu biegu na
regulacji PID Stop
kiedy zostanie przekroczony czas przerwy
o ZAL | pomiedzy kolejnymi zapytaniami Mastera.
08 NDc Sygna_llzgcla pracy (ustawiany w C077)
sieciowej = : -
kiedy kolejne zapytania Mastera przychodzg w
WYL - .
zdefiniowanym przedziale czasu
09 LOG Wynlk_ operacji ZAL kiedy Wyn’|I§ operacji _Itzglcznej ustawionej w C143
logicznej ma warto$c¢ logicznej “1
kiedy wynik operaciji logicznej ustawionej w C143
WYL PP ary
ma warto$¢ logicznego “0
kiedy zostanie przekroczony czas przerwy
Sygnalizacja pracy | ZAL | pomiedzy kolejnymi zapytaniami Mastera.
10 oDC sieciowej. (ustawiany w P044)
Karta opcyjna WYL kiedy kolejne zapytania Mastera przychodzg w
zdefiniowanym przedziale czasu
ZAL Kiedy prad silnika jest mniejszy niz wartos¢ z
43 LOC Sygnalizacja niskiego nastawy C039
obcigzenia wyy | Kiedy prad silnika jest wigkszy niz wartos¢ z

nastawy C039
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Wyjscie analogowe— Wyijscie analogowe falownika [AM] moze spetnia¢ jedng z dwdch funkgji -
monitorowania predkosci silnika lub pradu. Konfigurowane jest w parametrze C028. Wiecej informaciji
dot. wyjscia [AM] i jego nastaw przedstawiono w rozdziale “Wyjscia analogowe" na stronie 182

Tabela funkcji realizowanych przez wyj  $cie analogowe

kod Nazwa funkcji Opis Zakres

00 Monitorowanie Aktualna predkosé¢ silnika. 0do
czestotliwosci czestotliwosci
wyjsciowej maksymalnej w

Hz

01 Monitorowanie Prad silnika (w % pradu 0 do 200%
pradu wyjsciowego | znamionowego)
falownika

Sygnalizacja niskiego obci agzenia
Ta funkcja dziata w potgczeniu z funkcja
wyjsc¢ cyfrowych. W parametrze C038
ustawia sie tryb dziatania funkcji sygnalizacji ~ Prad
niskiego obcigzenia. Za pomocg parametru wyjsciowy
C039 ustawia sie poziom prgdu ponizej
ktérego na jednym z programowalnych wyjsé
z przypisang funkcjg LOC (sygnalizaciji
niskiego obcigzenia kod 43) pojawia sie
sygnat. ON (ZAL - zalgczony).
Funkcja ta informuje uzytkownika o poziomie

Zacis,

obcigzenia silnika nie powodujac blokady [LOC t
falownika i ograniczania pradu. (sygnat ten 1 I—I
mozna ponadto wykorzysta¢ w potgczeniu z 0 t
innymi funkcjami falownika)
od Funkeje grupy "C” vzvq};?br}: Nastawa |Jedno -
i - fabryczna stki
funkciji Nazwa Opis Biegu y
Trzy nastawy:
00 nieaktywna
o 01 aktywna podczas
C038 Syg.nz?llza}qa niskiego przyspieszania, zwalniania i nie 01 -
obcigzenia . 0
statej predkosci
02 aktywna tylko podczas statej
predkosci
. Ustawiany poziom pradu niskiego
C039 5 Ozllw(;?;zowane 0 obcigzenia i Prad zn. A
p?r/a? U 9 Zakres nastawy 0.0 do 2.0*prad nie falownika
znamionowy falownika
Parametry dostrajania sygnatow wyj  $ciowych falownika Prad

silnika
Przedstawione w tym rozdziale funkcje
dotyczg konfiguracji wyjs¢ cyfrowych
falownika. Parametr C041 (przeciazenie)
ustawia poziom pradu, od ktérego wystawiony
zostaje sygnat [OL] na wyjsciu cyfrowym
informujacy o przeciazeniu. Zakres nastaw Sygnat
tego parametru jest od 0% do 200% pradu przecigzenia
znamionowego falownika. Ta funkcja ma [OL] 1
zadanie zasygnalizowania przecigzenia 0 t
zanim nastgpi blokada falownika.

0




Czestotliwosd]

Sygnalizacja osiagniecia czestotliwosci, wyisciowa
[FA1] lub [FA2] polega na pojawieniu sie

S . . . s C042 |—
sygnatu na wyjsciu w momencie osiggniecia '
przez falownik docelowej czestotliwosci
wyjsciowej. Mozna zdefiniowa¢ dwie Wyjéciowe
czestotliwosci docelowe - dla przyspieszania i [FA2]

dla zwalniania (parametry C042 i C043).

Uchyb uktadu regulaciji to roznica pomiedzy .
sygnatem zadanym a sygnatem wyjsciowym. P.r.(?g.fj.c.r.‘y bu

Funkcja C044 jest sygnalizuje przekroczenie Wyjscie
dopuszczalnego sygnatu uchypu | | -
t
Sygnat
[OD]
1
0 t
Funkcje grupy “C”  miana w

Nastawa pPedno -

fuﬁokgji Nazwa Opis giyebglji fabryczna | stki
Ustawia warto$¢ pradu, ktérego
. o przekroczenie spowoduje Prad
C041 P02|o.m.sygnal|zaq| sygnalizacje przecigzenia. nie znamignowy A
przecigzenia Zakres nastaw od 0% do 200% falownika
znamionowego pradu falownika)
Ustawia warto$¢ pradu, ktérego
Poziom sygnalizacii przekrgczgnie spoyquuje . Prqd
c241 przeciazenia (2-gi silnik) sygnalizacje przecigzenia. nie znamionowy| A
Zakres nastaw od 0% do 200% falownika
znamionowego pradu falownika
Ustawia warto$¢ czestotliwosci,
Sygnalizacja ktorej osiggniecie lub przekroczenie
osiggniecia - podczas przyspieszania
C042 | przekroczenia sygnalizowane jest na zacisku nie 0.0 Hz
czestotliwosci przy wyjsciowym. Wartos¢ tg mozna
przyspieszaniu ustawi¢ w przedziale od 0.0 do
400.0Hz

Ustawia warto$¢ czestotliwosci,
ktorej osiggniecie lub przekroczenie
podczas zwalniania sygnalizowane

Sygnalizacja
osiggniecia -

€043 E;Zilféﬁﬁ,ﬁg'c? r7 jest na zacisku wyjsciowym. nie 0.0 Hz
gstotiv przy Zakres nastaw: 0.0 do 400.0 Hz
zwalnianiu
Sygnalizacja Ustawia dopuszczalny przedziat
C044 | przekroczenia wartosci ;;hk)r/:: .gg;geﬁcob(? év(\)/zlg(;g%]a), nie 3.0 %
uchybu e '
Prég a6y svanatu Kiedy wartos¢ sprzezenia
sprzgegenig zslvgotnego zwrotnego przekroczy tg wartos¢
. zostanie podany sygnat do .
CO052 | do wylgczania Il ukladu__ wylaczenia drugiego uktadu nie 100.0 %
napedowego w regulacji napedowego
PID Zakres nastaw: 0.0 do 100.0%
. Kiedy wartos¢ sprzezenia
nggeggmg ?v/\%g?r?égo zwrotnego obnizy sie ponizej tego
CO053 | do zatgczania Il uktadu progu, podany zostanie sygnat do nie 0.0 %

zalgczenia drugiego uktadu.

napedowego w regulacji Zakres nastaw: 0.0 do 100.0%

PID
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Ustawienia komunikaciji sieciowej

W ponizszej tabeli zestawiono wszystkie konfigurowane parametry komunikacji szeregowej
falownika. Ustawienia dotyczg komunikacji z panelem cyfrowym (takim jak 3G3AX-OP01), a
takze w sieci ModBus. Ustawienia nie moga by¢ edytowane i wprowadzane przez sie¢. Wiecej
informacji na temat sterowania i monitorowania pracy falownika przez sie¢ ModBus znajduje
sie w rozdziale “Komunikacja sieciowa ModBus” na stronie 220

od Funkcje grupy °C v%/TrI;br}: Nastawa Jedno - -
i - fabryczna stki
funkcji Nazwa Opis Biegu y
. . Dwie nastawy:
Co70 ‘,\’A"g’gg[fs“”kc“ OPE/ | 02 OPE lub opcja nie 02 _
03 ModBus (485)
Trzy nastawy:
CO71 | Predkosé komunikacii | oo aoog EE? nie 04 bps
06 19200 bps
. Ustawia adres falownika w sieci. i
CO72 | Adres stacii Zakres nastaw: od 1 do 32 nie 1 -
Trzy nastawy:
00- brak .
C074 | Kontrola parzystosci 01- parzysta nie 00 -
02- nieparzysta
Nastawy: 1, 2
CO75 | llos¢ bitéw stopu nie 1 bit
Ustawia dziatanie falownika po
wystgpieniu btedu w komunikacji
Pie¢ nastaw:
00 Blokada (kod btedu E60)
Reakcja falownika na 01 ZwalnianiedoOi .
o6 wystapienie btedu zablokowanie (kod btedu E60) nie 02 -
02 Brak reakgcji
03 Woybieg silnika
04 Zwalnianie do zatrzymania
Dobuszczalny czas Ustawia czas timera watchdog.
prz‘;rwy pomi); doy Zakres 0.00 do 99.99 sek
corv kolejnymi zapytaniami nie 0.00 sek.
(time out)
Czas w jakim falownik
Czas rozpoczecia rozpoczyna wysytanie
C078 nadawania odpowiedzi \(/)Vdgig\éviledm w transmisji danych nie 0. msek.
Zakres 0. do 1000. ms
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Kalibracja sygnatu analogowego
Funkcje przedstawione w ponizszej tabeli siawienia
stuzag do konfigurowania sygnatéw
wejscia analogowego. Ustawienia te nie  Czestotliwosc 200%

zmieniaja charakterystyk pradu/napiecia, Maksymalna
typu sink/source tylko punkt zero oraz 100%
skalowanie sygnatow. o

Czestotliwos¢

maksymalna/2 /

, 4mA 5V, 12mA 10V, 20mA

Funkcje grupy “C” Zmiana
Kod . w trybie
funkcji Nazwa Opis Biegu

Nastawa pPedno
fabryczna | stki

Parametr stuzy do ustawienia
wiasciwej relacji pomiedzy
Kalibracja zakresu wyswietlang w funkcji FOO1
C081 | sygnatu analogowego | warto$cig zadang czestotliwosci a tak 100.0 %
0] napigciowym sygnatem
zadajacym podawanym na zaciski
O-L, zakres od 0.0 do 200.0%
Parametr stuzy do ustawienia
wiasciwej relacji pomiedzy
Kalibracja zakresu wyswietlang w funkcji FO01

C082 | sygnatu analogowego | wartoscig zadang czestotliwosci a tak 100.0 %
ol pradowym sygnatem zadajgcym
podawanym na zaciski Ol-L,
zakres od 0.0 do 200.0%

Uchyb ustalony zacisku AM.
Zakres nastaw 0.0 do 10.0
Ustawiany razem z BO80
(kalibracja wartosci sygnatu
analogowego)

Patrz strona 182.

Nastawa zera
C086 | sygnatu analogowego
wyjsciowego AM

tak 0.0 \

.NOTATKA: Kiedy przywrocisz nastawy fabryczne falownika, wartosci tych parametréw
‘@ réwniez zostang ustawione na domysline (takie jak w tabeli). Pamietaj, aby ustawi¢ te
parametry zgodnie z wymaganymi po wywotaniu nastaw fabrycznych falownika.
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Pozostate parametry grupy C
W ponizszej tabeli przedstawiono pozostate parametry grupy C, ktdre nie zostaty podzielone na
podgrupy ze wzgledu na petnione funkcje.

Funkcje grupy “C” Zmiana Jedno
Kod Nazwa / w trybie th? stawa stki
i . abryczna
funkcji | Na panelu SRW Opis Biegu y

Udostepnia parametry dodatkowe Debug,
Dostep do funkcji | przeznaczone do czynnosci serwisowych.
C091 | serwisowych Dwie nastawy: - 00 -
Debug 00 - nieaktywna

01 - aktywna (nie ustawiaj)

Umozliwia zapamietanie ostatniej czestotli-
wosci zadanej motopotencjometrem. Dwa

Pamie¢ funkcji kody opcyjne: 00 czysci ostatnig nastawe
C101 |Motopotencjometra motopotencjometra (powraca do nie 00 -
UP/DOWN poczatkowej nastawy z parametru F001)

01 zapamietuje ostatnig nastawe
motopotencjometra

Spos6b kasowania blokady za pomoca

funkcji wejsciowej [RST]. Trzy opcyjne

kody:

00 Kasowanie blokady w czasie zataczania
sygnatu [RST], zatrzymanie silnika jesli

Kasowanie falownik byt w trybie biegu RUN

blokady falownika | 01 Kasowanie blokady w czasie wytaczania
sygnatu [RST], zatrzymanie silnika jesli
falownik byt w trybie biegu RUN

02 Kasowanie blokady w czasie zataczania
sygnatu [RST], bez wptywu na prace
silnika

C102 nie 00 -

UWAGA: Dla bezpieczenstwa nie zmieniaj nastawy Debug gdyz moze to spowodowac
nieprzewidywalne zachowania falownika.

Operacije logiczne na sygnatach binarnych
Funkcje logiczne — Falownik pozwala na wykonywanie operacji logicznych na sygnatach i
wystawianiu wyniku na zacisk wyjsciowy. Mozna wybra¢ dwie z sposréd 11 funkcji wyjsé
programowalnych, wpisac je pod dwa wewnetrzne wejscia i wykona¢ na sygnatach tych funkcji jedng
z operaciji logicznych (iloczyn AND, suma OR, suma symetryczna XOR). Wynik tego dziatania bedzie
prezentowany na wyjsciu [11] (C021) lub przekaznikowym (C026) z przypisang funkcjg [LOG].
[coza}--,
11

RUN, FA1, ]
FA2, OL, OD,

o Wejscie A C026;---
Wyjscia AL, Dc, FBV, Funkcja
cyfrowe NDc. ODc. — logiczna l_-

A 4

H
(I
[N

yvykorzy§ta_1ne AND, OR, B

jako wejscia RUN, FAL, — : XOR ALO
FA2, OL, OD, »Wejscie B
AL, Dc, FBV, AL2
NDc. ODc. ™

W tabeli ponizej przedstawiono cztery mozliwe kombinacje dwoch wejsé wewnetrznych oraz
wynik poszczegoélnych operacji logicznych.
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Wejscia wyjscie[LOG]
wewnetrzne
A B AND OR XOR
0 0 0 0 0
0 1 0 1 1
1 0 0 1 1
1 1 1 1 0
od Funkcje grupy "C* vzvr'?rl;?l?i: Nastawa |Jedno
i . fabryczna | stki
funkciji Nazwa Opis Biegu y
. . 11 programowalnych funkcji
Wybor f-cji wyjsciowych odpowiadajacych
programowalnych kodom:
C141 | zaciskéw wyjsciowych 00 RUN nie 00 -
dla wewnetrznego. OlmFAl 02. FA2
wejscia. logicznego A
03...0L 04...0D
Wybor f-cj 82 ' 'SL
programowalnych D¢
C142 | zaciskéw wyjsciowych ggtg\é 08...NDc nie 01 -

dla wewnetrznego.

wejscia. logicznego B 10...0Dc  43...LOC

Przypisuje funkcje logiczna,
ktorej wynik jest podawany na
wyjécie cyfrowe [LOG], Trzy
C143 | Wybor operacji logicznej | nastawy: nie 00 -
00 [LOG]=A AND B
01 [LOG]=AORB
02 [LOG] = A XOR B

Opodznienie zadziatania wyj $cia cyfrowego - Dla wyj$¢ binarnych falownika ([11] oraz wyjscia
przekaznikowego) mozna ustawi¢ czas opOznienia dziatania. Czyli kazda zmiana stanu wyjscia z
wysokiego na niski oraz z niskiego na wysoki bedzie wykonywana ze zdefiniowanym opéznieniem.
Mozna ustawi¢ opOznienie przy przetgczeniu stanu ZAL/WYL lub WYL/ZAL lub w obu przypadkach.
Czas ustawiany jest z zakresu od 0.1 do 100 sekund. Ta funkcja jest bardzo przydatna przy
wspotpracy falownika z innymi urzadzeniami, kiedy trzeba zastosowac czas zwitoki do ich
wysterowani

Kod Funkeje grupy "C* ' @Tri%]ii Nastawa Jedqo
funkii Nazwa Opis Biegu fabryczna | stki

Zacisk [11] opéznienie Zakres nastaw: 0.0 do 100.0 .

Cl44 zalaczania sekund. nie 0.0 sek.
Zacisk [11] opéznienie Zakres nastaw: 0.0 do 100.0 .

C145 wylaczania sekund. nie 0.0 sek.
Wyi. przekaznikowe, Zakres nastaw: 0.0 do 100.0 _

cl148 op6znienie zataczania sekund. nie 0.0 sek.
Wyi. przekaznikowe, Zakres nastaw: 0.0 do 100.0 _

€149 op6znienie wytaczania sekund. nie 0.0 sek.
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NOTATKA: Jesli wykorzystujesz wyjscie z funkcja opdznienia przy wytgczaniu (jeden z
[& parametréw C145 lub C149>0.0 sek.) to przy wykorzystywaniu funkcji wejs¢ sterowniczych

[RS], kasowanie sygnatow wyjsciowych sterowniczych i wyjscia na silnik nie zostang

wykonane w tym samym momencie. Reset wyjs¢ sygnatow wyjsciowych sterowniczych
zostanie dokonany niezwiocznie po sygnale RS, natomiast kasowanie wyjscia na silnik bedzie

opdznione o 1 sekunde.

Grupa “H": Funkcje statych silnika

Parametry grupy H dostrajajg falownik do

charakterystyk silnika. Recznie nalezy wprowadzic¢

nastawy HO03 oraz H004 zgodnie z danymi
znamionowymi silnika. Parametr HOO06 jest nastawiany
fabrycznie i nie nalezy go zmieniaé. Jesli chcesz
przywrécic¢ nastawy fabryczne parametrow postepuj
zgodnie z procedurg przedstawiong w rozdziale 6
"Przywracanie nastaw fabrycznych” na stronie 203

Algorytm sterowania momentem

Sterowanie U/f
statomomentowe

Sterowanie U/f
zmiennomomentowe

A044

00 5
;L | wyjscie
01

Kod Funkeje grupy 'C v%/TrI;br}: Nastawa [Jedno
i - fabryczna | stki
funkciji Nazwa Opis Biegu y

M . Osiem nastaw::

Hoo3 | ¢ Zhamionowa 0.2/0.4/0.55/0.75/1.1/1.5/2.2/3.7 | nje | zakres KW
silnika nastaw
Moc znamionowa Osiem nastaw: zgodnie 2

H203 zhamion 0.2/0.4/0.55/0.75/1.1/1.5/2.2/3.7 | nie | M@ KW
drugiego silnika falownika

Cztery nastawy:
HO004 | Liczba biegunoéw silnika |2/4/6/8 nie 4 bieguny
. . . Cztery nastawy:

Liczba biegunéw . .

H204 drugiego silnika 2147618 nie 4 bieguny|
Wspblczvinik Stafa silnika (nastawa

HO006 ¢ E’I' y.. fabryczna), tak 100 -
stabilizacyl Zakres 0 do 255
Wsp6lczynnik Stafa silnika (nastawa

H206 AV S fabryczna), tak 100 -
stabilizaciji, 2-gi silnik Zakres 0 do 255






